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1 Introducao

O curso de Engenharia de Controle e Automacao da Universidade Federal de Ita-
juba — Unifei, no Campus de Itabira, iniciou seus trabalhos apds os estudos de implantacao
do Campus de Itabira pela portaria n° 553 do Ministério da Educagdo (MEC) de 26 de
junho de 2007 baseado no Decreto n°® 6.096 de 24 de abril de 2007. Esses trabalhos in-
cluiram a definicao de um Convénio de Cooperagao Técnica e Financeira inédito firmado

entre a mineradora Vale, a Prefeitura de Itabira e a Unifei.

Com o objetivo de proporcionar a formacao de profissionais altamente qualificados,
o curso de Engenharia de Controle e Automagao vem realizando modificagoes em sua
matriz curricular nestes anos, visando atender a Lei das Diretrizes e Bases da Educacao
no Brasil (LDB) e a Proposta de Diretrizes Curriculares de Cursos de Engenharia. Assim,
o presente projeto vem conduzir as diretrizes do curso de Engenharia de Controle e

Automagao da Universidade Federal de Itajuba - Campus Itabira.

Em decorréncia do crescimento e inovagdo nos tltimos anos de sistemas de con-
trole e automacao, a importancia de um curso de Engenharia de Controle e Automagao
se justifica em ambito nacional e ndo apenas regional e municipal e a Unifei sempre con-
tribuiu efetivamente para o desenvolvimento das trés esferas. A demanda por produtos
e processos de maior eficiéncia e menor custo requer cada vez mais amparo em sistemas
de automacao e controle. As nagoes que nao realizarem investimentos na formacao de
mao de obra especializada nesta area comprometerao o seu desenvolvimento econoémico,
tecnolégico e social. A criagao do curso de Engenharia de Controle e Automacgao preenche
uma lacuna dentre as areas de atuacao deficientes no pais e contribui para a formacao de

profissionais especializados em uma area do saber considerada estratégica.
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2 Perfil do Curso

O curso de Engenharia de Controle e Automacao visa a formacao de profissionais
capacitados tecnicamente para entender, projetar e gerenciar sistemas e processos que
utilizam técnicas de controle e automacao. Tais técnicas sao empregadas para produzir
bens e servigos de qualidade e com produtividade, que permitam proporcionar ao ser

humano maior seguranca, melhor qualidade de vida e satisfagdao pessoal.

A automacao industrial coloca-se como irreversivel dentro da modernidade que ca-
racteriza a economia mundial, atuando como importante meio para obtencao de produti-
vidade, qualidade e competitividade. Para competir no mercado nacional e internacional,
com a facilidade de ingresso de produtos estrangeiros, ha consenso de que a indtstria
brasileira precisa reestruturar-se e capacitar-se. Ja se observa uma acelerada demanda e
implantagoes de algumas tecnologias voltadas para automagdo como CAD/CAM (Com-
puter Aided Design/ Computer Aided Manufacturing), CLP (Controladores Légicos Pro-
gramaveis) e maquinas de comando numérico. Além disso, a Industria 4.0 traz uma série
de desafios para a engenharia, em que os principais elementos fundamentais sao CBS
(Cyber phisical systems), 1oT (Internet of Things) e 1oS (Internet of Sevices), cujo maior
protagonista é a Internet. Os avancos tecnoldgicos caminham para opgoes cibernéticas,
em que as simulagdes podem ser feitas de forma virtual, os controles sao feitos por sen-
sores de dados interconectados (que monitoram processos fisicos), em que os acessos aos
dados de processos possam ser feitos por qualquer aplicativo remoto e analisados em

tempo real.

Nesse sentido, a evolucao tecnoldgica, resultante do desenvolvimento de novas me-
todologias de projeto, processos de automacao e controle, relacionados com a concepc¢ao,
operacao e fabricagao de equipamentos e sistemas integrados, exige uma revisao curricular

constante nos cursos de engenharia.

A forma de atuacao foi repensada, com foco ainda maior nos conceitos basicos
das suas especialidades (Controle e Automagao, Computagao, Elétrica, Mecénica, Pro-
dugdo), porém com uma sinergia maior entre as ciéncias. Diante dessa nova situagao, o
engenheiro de controle e automagao tem o papel de facilitador para a implantagao de
novas tecnologias, além de promover as integragdes com todas as outras engenharias. A
Industria 4.0 necessita de profissionais polivalentes com conhecimento em varias areas
e diversas habilidades, entretanto, os conceitos basicos devem ser bem solidos, porque
inovagoes sempre acontecerao, mas a esséncia do conceito sempre sera o alicerce para o

desenvolvimento.

Dentro da Universidade Federal de Itajuba - Campus Itabira, este curso utiliza
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diversos principios com origem nas engenharias Elétrica, Computacao, Producao e Me-
canica. Esta formacao abrangente permite que o profissional atue em diversas areas, in-
cluindo as aplicagoes tradicionais em automacao e sistemas de controle industriais, como
acionamento de maquinas elétricas, comando numérico de maquinas operatrizes, CIM
(Computer Integrated Manufacturing) e robética. Além disto, ha possibilidade de atuacao
em outras areas, como prestacao de servigos, satde, informatica, industrias automotivas,
aeroespaciais e quimicas, projetos de automagao residencial e comercial, projetos associ-
ados com sistemas elétricos de poténcia e também permite ao profissional a possibilidade

em empreender.
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3 Informacoes Gerais do Curso

Na Tabela [I] sdo encontradas as informagoes gerias do Curso de Engenharia de

Controle e Automagao do Instituto de Ciéncias Tecnolégicas (ICT).

Tabela 1 — Informagoes Gerais do Curso de Engenharia de Controle e Automacao

Definicoes Curso de Engenharia de Controle e Automacao

Inicio do Curso 2010

Parecer CNE/CES n® 204, de 09/06/2011, D.O.U. de 13/06/2011
Ato de Autorizagao

(Disponivel em: http://emec.mec.gov.br)

Portaria n® 111, de 04/02/2021
Ato de Reconhecimento

(Disponivel em: http://emec.mec.gov.br)

Minimo: 5 anos (10 semestres)

L Maéximo: 9 anos (18 semestres), excluido o periodo de trancamento de matricula.
Tempo de Integralizacao
Sera permitido o trancamento, por no maximo 2 anos, em semestres consecutivos

ou nao.
Modalidade Presencial
Turno de Funcionamento Integral
Regime Letivo Semestral

Niimero Total de Vagas Anuais 50

Universidade Federal de Itajuba
Local de Oferta Campus de Itabira

Rua Irma Ivone Drumond, 200 - Distrito Industrial II, Itabira — MG

Unidade Académica Resposnavel | Instituto de Ciéncias Tecnolégicas - ICT

Carga Horaria Total 4053,3 h/a (3715,6 horas)
Nimero de Turma
1 Turma
por Ano de Ingresso
Grau Conferido Engenheiro de Controle e Automacao

Forma de Ingresso
Sistema de Sele¢do Unificada (SISU)

para as Vagas Iniciais

Segue as normas e regras estabelecidas pela Unifei, voltadas para a
selecdo de candidatos ao curso. Para as vagas remanescentes, sao
oferecidas as modalidades de Transferéncia Interna, Transferéncia
Vagas Remanescentes
Externa (TE) e Portador de Diploma (PD). O nimero de vagas de cada

modalidade é definido em edital especifico, preparado semestralmente

pela Coordenacgao de Processos Seletivos da instituigao.

Conceito de Curso 4
Conceito Preliminar de Curso 4
Conceito ENADE 4

Coordenador do Curso Prof. Dr. Tiago Gaiba de Oliveira
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4 Justificativa

Os profissionais de engenharia exercem papel central na capacidade inovadora
de um pais. Com o crescimento tecnolégico e a corrida digital em curso, a melhoria do
ensino de engenharias e o desenvolvimento de habilidades convergentes com a demanda
do mercado sao agoes fundamentais para fortalecer a industria e ampliar as condigoes de

competitividade da economia brasileira (1I).

Em nenhum outro setor da economia a escassez de profissionais qualificados é
tao perceptivel quanto na engenharia, nas suas mais diversas especializacoes. Em face ao
crescimento tecnoldgico nos ultimos anos, a importancia de um curso de Engenharia de
Controle e Automagao ¢ justificada local e nacionalmente. Diversos estudos apontam um
déficit na formacgao de engenheiros no pais, o Brasil possui seis engenheiros para cada
grupo de 100 mil pessoas, de acordo com estudos da Confederagao Nacional da Industria
(CNI). O ideal, de acordo com a Finep, seriam pelo menos 25 por 100 mil habitantes,

proporcao verificada nos Estados Unidos e Japao (2)).

Para suprir essa deficiéncia, o nimero de egressos dos cursos de engenharia no
pals, que é de cerca de 48 mil alunos, deveria ser mais que o dobro. Uma alternativa
apontada por especialistas seria a ampliacdo dos cursos de engenharia e superiores de
tecnologia alinhados as demandas da industria, de forma a suprir a crescente demanda
por profissionais na area, sob pena de diminui¢ao do seu ritmo de crescimento interno
@3).

Analisando especificamente o contexto do curso de Engenharia de Controle e Auto-
macao, considera-se que o setor de automacao industrial é uma das prioridades nacionais
por aumentar ativamente a competitividade da cadeia produtiva de diversos outros seto-
res ou complexos industriais, tais como: siderturgico; téxtil; plastico; petroquimico; naval;
defesa; higiene pessoal, perfumaria e cosméticos; construgao civil; automotivo; nanotec-
nologia; e biotecnologia. Por esta importancia, o CGEE — Centro de Gestao e Estudos
Estratégicos sugere ao governo federal priorizar investimentos no setor de automacao
industrial e utilizar do poder de compra do Estado, nas licita¢oes nacionais e/ou inter-
nacionais, para aquisicdo de produtos fabricados no pais com tecnologia nacional e de

servigos bem como investimentos no uso de tecnologias relacionadas a Industria 4.0 (4).

No que se refere a necessidade de formagao de talentos para atender ao dinamismo
crescente do setor de automacao industrial, este estudo aponta que a formacao técnica
de recursos humanos atual possui dificuldades de atender a demanda do mercado. Diante
disso, recomendam que, até 2024, fortes investimentos sejam feitos na formagao de pro-

fissionais capazes de auxiliar o pais a tornar-se um dos cinco maiores produtores globais
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de bens e servicos de automacao, com lideranga no mercado interno, sendo referéncia tec-
nolégica mundial, atuando com responsabilidade s6cio-ambiental e possuindo empresas
integradoras de porte internacional, com compromisso dos atores - Empresa - Institutos
Nacionais de Ciéncias (ICTs) - Governo - na execugao de politicas de apoio, investimento

e financiamento para o setor (5).

O relato destes especialistas deixa claro que o Curso de Engenharia de Controle
e Automacao da Unifei — Itabira possui grande relevancia. Além dos fatores colocados
acima, vale salientar que o Campus Itabira possui localizacao privilegiada, pois em um
raio de 136 km aglomera unidades de 6 das 10 principais industrias com sede em Minas
Gerais segundo o XXIV Ranking Mercado Comum de Empresas Mineiras 2019-2020, vide
Tabela 2

Tabela 2 — Empresas do XXIV Ranking Mercado Comum de Empresas Mineiras 2019-
2020, receita liquida, localizacao e distancia de Itabira-MG (6))

Nome da Empresa Receita Liquida 2019 | Localizagao de Unidade | Distiancia de Itabira

(R$ Bilhoes) (MG) (km)

Vale S.A. Nao Divulgado Itabira 0

Fiat Automoéveis S.A. 34,4 Betim 136

ArcelorMittal Brasil S.A. 25,9 Joao Monlevade 30

Cemig-Distribuicao S.A. 15,9 Belo Horizonte 108

Usiminas - Usinas Sider. M.G. S.A. 12,7 Belo Horizonte / Ipatinga 108

CSN Mineragao S.A. 114 Congonhas 190

A proximidade ao setor produtivo é de grande importancia para a fixacdo dos
egressos do curso de Engenharia de Controle e Automagao em empresas da regiao. Este
fato auxilia a qualificagdo da formagao oferecida pelo Campus de Itabira, pois facilita
a execucao de estagios e desenvolvimento de trabalhos de conclusao de curso. Diante
dos investimentos crescentes dos setores industrial, sidertrgico, mineracgao, elétrico, de
petrodleo e gas, biocombustiveis e telecomunicagoes no pais, acredita-se que a contratacao

de mao de obra também acompanhara esta evolugao (7).

Considerando a oferta de cursos de Engenharia de Controle e Automacao, percebe-
se que a proposta de curso na Unifei — Campus Itabira tem soélida oportunidade de
mercado. De acordo com os dados capturados no e-MEC, sistema de informacoes on—
line do Ministério de Educacao, ha 230 cursos de Engenharia de Controle e Automagao
presenciais em atividade no pais, sendo que 33 (14,3%) desses estao localizados no estado
de Minas Gerais. De todas as 33 institui¢coes mineiras que oferecem o curso de Engenharia
de Controle e Automacao, tem-se que apenas 11 sdo universidades publicas (§). Ainda

assim, desde a criacao do curso em 2010 a demanda anual tem se mantido sélida, conforme
a Tabela Bl
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Tabela 3 — Relagao candidatos por vaga do curso de Engenharia de Controle e Automacao
Unifei — Campus Itabira - 2010 a 2022 (9)

Ano Candidato-
Vaga
2010 8,8
2011 7,2
2012 5,7
2013 11,9
2014 10,8
2015 8,6
2016 7,4
2017 6,5
2018 5,0
2019 5,2
2020 48
2021 2,7
2022 2.6

Por esta demanda, expressa na relagao candidatos por vaga, acredita-se que a
procura de alunos pelo curso de Engenharia de Controle e Automacao da Unifei — Campus
Itabira é relevante. Este mesmo indicador informado pela Universidade Federal de Minas
Gerais é de 2,60 candidatos por vaga considerando as inscrigoes do vestibular 2021 (10) e
igual a 4,5 candidatos por vaga considerando as inscri¢goes no SiSU/MEC 2021 da Unifei
- Campus Ttajuba (9).

Como colocado acima, o curso de Engenharia de Controle e Automacgao vem de
encontro com as prioridades do pais. Esta proposta enquadra-se no processo natural
de evolucao da nossa universidade rumo a uma Instituicio de Ensino Superior mais
produtiva, mais eficiente e de amplo espectro de atuacao, tal como determina as suas

principais diretrizes.
A missao imposta para o curso de Engenharia de Controle e Automagao é:

Promowver a formagao continua de profissionais para atuarem na drea de Engenha-
ria de Controle e Automagao, conforme as diretrizes do Ministério da Educag¢io (MEC) e
em consonancia com a missao da Universidade Federal de Itajubd que é gerar, sistemati-
zar, aplicar e difundir conhecimento, ampliando e aprofundando a formacgdao de cidaddos e
profissionais qualificados e contribuir para o desenvolvimento sustentdvel do pais, visando

a melhoria da qualidade da vida.
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5 Objetivos

5.1

Objetivo Geral

O curso de Engenharia de Controle e Automacao da Universidade Federal de

Itajuba — Campus Itabira tem por objetivo a formagdo de recursos humanos para o

desenvolvimento cientifico e tecnoldgico da area de sistemas de controle e automacao,

assim como na aplicagao de tecnologias que visam a melhoria de produtos, processos e

servicos em geral. Ao lado da formacao técnico cientifica, enseja-se a composicao de uma

visao de mundo que ressalte o valor humano e a qualidade de vida.

5.2

Objetivo Especifico

Preparar profissionais qualificados para atuarem nas areas pertinentes a Engenha-

ria de Controle e Automacao, com competéncias e habilidades condizentes a sua atuagao

profissional, a saber:

Dominio de conhecimentos técnicos
A formacao de um Engenheiro de Controle e Automagao tem que ser fundamentada

em soOlidos conhecimentos tanto de areas correlatas como de areas especificas.

Habilidade na resolugao de problemas

Os egressos dos cursos de Engenharia de Controle e Automagao devem ter uma so-
lida experiéncia na identificagao, formulacao e resolugao de problemas de engenharia
em uma variada gama de circunstancias. Devem saber desenvolver ou utilizar meto-
dologias e técnicas relevantes para planejar, projetar e analisar sistemas, produtos

e processos, que envolvam sistemas de controle, automacao, hardware e software.

Capacidade de avaliagao

Um Engenheiro de Controle e Automagao deve ter a capacidade nao so de projetar e
conduzir experimentos, mas também de interpretar resultados, assim como, avaliar
criticamente a viabilidade econdémica, a operacao e a manutengao de sistemas e
de projetos de Engenharia de Controle e Automagdo. Em um contexto social e
ambiental, o Engenheiro de Controle e Automagao deve ter ainda a capacidade de

avaliar o impacto das atividades pertinentes a Engenharia de Controle e Automacao.

Facilidade de interacao e comunicagao

O Engenheiro de Controle e Automagao tem que ser um profissional altamente qua-
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lificado para atuar, muitas vezes em equipe, com outros profissionais da area de con-
trole, automacao e de outras areas. Para isto é imprescindivel que esse profissional

tenha facilidade para interagir com as pessoas e para se comunicar eficientemente.

« Habilidade para participar e gerenciar projetos
E muito importante que o Engenheiro de Controle e Automacéo tenha disposicao
para participar de forma ativa e efetiva nas ac¢Oes pertinentes a Engenharia de
Controle e Automacao, assim como, capacidade para coordenar, supervisionar e

gerenciar projetos e servicos de engenharia.

o Atitude de responsabilidade
O curso de Engenharia de Controle e Automacao deve atuar de modo a formar
profissionais éticos e cientes de suas responsabilidades profissionais e sociais. Esse
profissional nao pode perder de vista que sempre deve utilizar seus conhecimentos

para o bem estar da humanidade.

e Desenvolvimento do auto-aperfeicoamento
E fundamental que os egressos dos cursos de Engenharia de Controle e Automacéo
estejam em permanente busca de atualizacao técnica e profissional. Portanto, é
necessario que o Engenheiro de Controle e Automagao desenvolva, durante a sua

formagao académica, habilidades para a pesquisa e auto-aprendizagem.
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6 Forma de Acesso, Perfil do Ingressante e
Publico Alvo

6.1 Forma de Acesso e Perfil do Ingressante

O curso estd aberto a admissao de candidatos que tenham concluido o ensino
médio, ou equivalente, e que tenham sido classificados em processo seletivo de admissao.
Criado em 2010, o curso de Engenharia de Controle e Automacao da Unifei — Campus
Itabira utilizou como processo de selecao o Sistema de Selecao Unificada - SISU, do MEC,
o qual empregou os resultados do ENEM realizado ao final do ano de 20009.

De 2011 até 2019 todas as vagas iniciais, para o curso de Engenharia de Controle
e Automacao da Unifei — Campus Itabira, foram programadas para preenchimento ex-
clusivamente pelo Sistema de Selecao Unificada - SISU. Em 2020, das 50 vagas iniciais
disponiveis, 38 foram preenchidas pelo Sistema de Selecao Unificada - SISU, 10 vagas pelo
edital do Vestibular da Unifei e 2 vagas pelo edital destinado ao ingresso por vagas olimpi-
cas. A partir de 2021, as 50 vagas iniciais disponiveis para o curso voltaram ser preenchidas
exclusivamente pelo Sistema de Selecao Unificada - SISU. Anualmente, o edital de sele¢ao

¢ disponibilizado no site da Unifei: |<https://unifei.edu.br/processos-seletivos/>.

De acordo com a Lei 12.711/2012, a Unifei reserva 50% das vagas do SISU para
alunos oriundos do Ensino Médio em escolas publicas, sendo que tais vagas ainda sao

subdivididas por critérios socioecondmicos (renda familiar bruta) e posteriormente raciais.

Caso haja vagas remanescentes, semestralmente é publicado um edital pela Coor-
denagao de Processos Seletivos da Unifei no qual sdo publicadas as vagas a serem pre-
enchidas por processos de transferéncia interna (entre cursos da mesma instituigao), de
transferéncia externa (entre instituigoes brasileiras de ensino superior) e para portadores
de diploma de curso superior. Para estas vagas, o processo acontece apenas para alunos
que ja concluiram, pelo menos, um ano no curso de origem. Atualmente, este processo é
feito através de um unico edital, enquanto que em anos anteriores era feito por editais
separados. Havendo vagas remanescentes, o edital de selecao é disponibilizado no site da

Unifei: |<https://unifei.edu.br/processos-seletivos/>.

A Unifei também é participante do programa PEC-G (Programa de Estudante de
Convénio - Graduagao). O PEC-G, criado oficialmente em 1965 pelo Decreto n° 55.613
e, atualmente regido pelo Decreto n® 7.948, oferece a estudantes de paises em desenvolvi-
mento com os quais o Brasil mantém acordo educacional, cultural ou cientifico-tecnologico

a oportunidade de realizar seus estudos de graduagao em Institui¢oes de Ensino Superior
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(IES) brasileiras. Desse modo, caso haja interessados, o curso podera receber os alunos
amparados pelo PEC-G. E permitido também o acesso através de transferéncia na forma
da lei ou de outros paises, por meio de convénio ou de acordo cultural. Embora nao seja
um ingresso definitivo, a Unifei também participa do programa de mobilidade estudantil

da ANDIFES.

O aluno ingressante deve ter capacidade de discorrer sobre uma tematica e facili-
dade de transitar entre temas interdisciplinares. Espera-se um aluno com sélido dominio
dos objetivos previstos nos Parametros Curriculares Nacionais para o Ensino Médio, o
que inclui os estabelecidos na area de Ciéncias Humanas e suas Tecnologias; Ciéncias
Naturais e suas Tecnologias; Linguagens, Codigos e suas Tecnologias; Mateméatica e suas
Tecnologias. O ingressante, conforme prevé a Matriz Curricular para o ENEM, devera ser

capaz de:

+ dominar linguagens (dominar a norma culta da lingua portuguesa e fazer uso das

linguagens matemaética, artistica e cientifica);

» compreender fendmenos (construir e aplicar conceitos de vérias dreas do conheci-
mento para a interpretacao de fendmenos naturais, de processos historico-geograficos,

da produgao tecnolégica e das manifestagoes artisticas);

« enfrentar situagoes - problema (selecionar, organizar, relacionar, interpretar infor-
macoes e dados representados de diferentes formas, para tomar decisoes e enfrentar

situagoes problema);

« construir argumentagao (relacionar informagoes, representadas em diferentes formas
e conhecimento disponiveis em situagoes concretas para construir argumentagao

consistente);

« elaborar propostas (recorrer aos conhecimentos desenvolvidos na escola para a ela-
boracao de proposta de intervencao solidaria na realidade, respeitados os valores

humanos e considerando a diversidade sociocultural).

6.2 Pdblico Alvo

De acordo com o Censo Demografico realizado pelo IBGEﬂ em 2010, Itabira possui
o oitavo maior Produto Interno Bruto do Estado de Minas Gerais e em 2020 tem uma
populacao estimada em 120.904 habitantes. A cidade faz divisa com Joao Monlevade,
Santa Maria de Itabira e Sdo Gongalo do Rio Abaixo, e todas estas cidades estdao em

um raio de 35 Km de distancia da Unifei. De acordo com estas informacoes, o curso de

L IBGE - Instituto Brasileiro de Geografia e Estatistica.
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Engenharia de Controle e Automagao visa atrair estudantes de diversas regioes do Brasil,

mas sobretudo destas cidades limitrofes de Itabira.

A Tabela[dmostra de maneira sucinta as principais informagoes referentes a Itabira
e cidades limitrofes, em relacao ao nimero de habitantes, distdncia e matriculas no ensino
médid?]

Cidades Habitantes Distancia Matriculas no Ensino
(2021) Unifei (Km) Médio (2020)
Itabira 121.717 0 4.002
Joao Monlevade 80.903 31 2.778
Santa Maria de Itabira 10.867 34 509
Sao Gongalo do Rio Abaixo 11.114 35 492

Tabela 4 — Informagoes da cidade de Itabira e cidades limitrofes.

O publico alvo do curso de Engenharia de Controle e Automacao sao os estudantes
que se matricularam no ensino médio das cidades da Tabela[d] Ao todo sdo 7.781 alunos
matriculados no ensino médio no ano de 2020. Considerando que todos os alunos que se
matricularam no ensino médio pretendem entrar na universidade, em média 2594 alunos

por ano podem pleitear uma vaga para ingresso no ensino superior.

Embora o publico alvo seja o descrito anteriormente, nota-se que atualmente o
curso também atrai alunos de outras regioes de Minas Gerais (com destaque para a
regiao metropolitana de Belo Horizonte e regiao do Vale do Ac¢o) e de outros estados

(com destaque para Sdo Paulo, Espirito Santo e Rio de Janeiro).

2 Fonte: IBGE Cidades 2020.
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7 Perfil do Egresso

As DCNs requisitam em seu art. 5° que o desenvolvimento do perfil e das com-
peténcias, estabelecidas para o egresso do curso de graduacao em Engenharia, devem ser
definidos por uma, ou mais area de atuacao. Em seguida apresenta trés opgoes de areas

para definicao do perfil do egresso em engenharia.

O NDE do curso de Engenharia de Controle e Automacao Campus de Itabira
optou por adotar os itens I e I, como areas de atuacgao de seu egresso, sendo que a nova
matriz curricular contempla um maior esfor¢o para garantir ao egresso uma formagcao mais
técnica (Area I) devido as caracterfstica especificas do curso de Engenharia de Controle e
Automagao além de contemplar um menor esfor¢o, mas nao menos importante, em uma
formagao gerencial (Area IT). Essa opgao se deu no intuito de focar os esforgos em uma
vertente que condiz melhor com o verificado nas pesquisas com os egressos do curso, em

pesquisas de mercado e nas discussoes com demais professores do curso.

Deste modo o perfil profissional do egresso é dado pela redacao das areas I e II do
artigo 5 das DCNis:

“I - Atuagao em todo o ciclo de vida e contexto do projeto de produtos (bens e servi-

¢os) e de seus componentes, sistemas e processos produtivos, inclusive inovando-os.”

“II - Atuacao em todo o ciclo de vida e contexto de empreendimentos, inclusive na

sua gestao e manutengao.”

O profissional, ao longo de sua formacao, sera auxiliado no desenvolvimento das

competéncias:

o (Competéncia 1 do art. 4 das DCNs) Formular e conceber solugbes desejaveis de

engenharia, analisando e compreendendo os usuarios dessas solucoes e seu contexto;

o (Competéncia 2 do art. 4 das DCNs) Analisar e compreender os fenémenos fisicos
e quimicos por meio de modelos simbdlicos, fisicos e outros, verificados e validados

por experimentacao;

o (Competéncia 3 do art. 4 das DCNs) Conceber, projetar e analisar sistemas, pro-

dutos (bens e servigos), componentes ou processos;

o (Competéncia 4 do art. 4 das DCNs) Implantar, supervisionar e controlar as soluges

de Engenharia;
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o (Competéncia 5 do art. 4 das DCNs) Comunicar-se eficazmente nas formas escrita,

oral e grafica;
o (Competéncia 6 do art. 4 das DCNs) Trabalhar e liderar equipes multidisciplinares;

o (Competéncia 7 do art. 4 das DCNs) Conhecer e aplicar com ética a legislagao e os

atos normativos no ambito do exercicio da profissao;

o (Competéncia 8 do art. 4 das DCNs) Aprender de forma auténoma e lidar com
situagoes e contextos complexos, atualizando-se em relagao aos avancos da ciéncia,

da tecnologia e aos desafios da inovacao;

o (Competéncia definida pelo NDE) Planejar, especificar, projetar, testar e validar

sistemas baseados no controle de processos industriais;

« (Competéncia definida pelo NDE) Planejar, especificar, projetar, testar e validar
sistemas baseados na integracao e comunicagao de sistemas de automacao conhe-

cendo os principios de redes e transmissao de dados;

o (Competéncia definida pelo NDE) Implementar, escolher e testar instrumentos in-
dustriais para realizar a leitura de grandezas fisicas através de transdutores, conhe-

cendo os principios de instrumentacao e condicionamento de sinais;

o (Competéncia definida pelo NDE) Organizar, codificar, programar, implementar
e testar algoritmos para microcontroladores e controladores logico programaveis,
escolhendo os melhores processos, métodos e técnicas para o desenvolvimento do

software;

o (Competéncia definida pelo NDE) Gerenciar projetos e manter sistemas de auto-

magcao industrial;

» (Competéncia definida pelo NDE) Compreender, analisar, projetar, testar e validar

circuitos elétricos e magnéticos.

7.1 Competéncias e Habilidades

A definicao das competéncias técnicas teve o suporte das novas DCNs para os
cursos de Engenharia, de uma pesquisa com ex-alunos do curso bem como uma analise
do que o mercado almejava para o profissional em Engenharia de Controle e Automacgao.
As competéncias técnicas, em adi¢ao aquelas apresentadas pelas DCNs, foram compiladas

e organizadas segundo a abordagem do Conceive Design Implement Operate — CDIO.

Cada uma das competéncias foram subdivididas. As técnicas foram definidas pelo

NDE. As demais ji tém sua estrutura definida pelas DCNs. E importante ressaltar que
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cada uma das habilidades foi discutida com os professores da area, visando evitar so-

breposicoes desnecessarias. Ressalta-se também que as competéncias sao desenvolvidas

de modo transversal na matriz curricular, com vérias disciplinas contribuindo na forma-

¢ao do discente. Para se definir o nivel de exigéncia, cada competéncia foi subdivida em

habilidades e estas classificadas sob a Taxonomia Revisada de Bloom.

Deste modo, tem-se as competéncias gerais, técnicas e habilidades que sao utili-

zadas para definir o perfil do egresso do curso de Engenharia de Controle e Automagcao

Campus de Itabira:

1. Conhecimento Técnico

a) Analisar e compreender os fendmenos fisicos e quimicos por meio de modelos

simbdlicos, fisicos e outros, verificados e validados por experimentacao:

i.

1i.

1il.

v.

Ser capaz de modelar os fendmenos, os sistemas fisicos e quimicos, utili-
zando as ferramentas matematicas, estatisticas, computacionais e de si-
mulacao, entre outras;

Prever os resultados dos sistemas por meio dos modelos;

Conceber experimentos que gerem resultados reais para o comportamento
dos fenomenos e sistemas em estudo;

Verificar e validar os modelos por meio de técnicas adequadas.

b) Planejar, especificar, projetar, testar e validar sistemas baseados no controle

de processos industriais:

i

ii.

odelar e identificar sistemas dindmicos no tempo continuo e discreto:
Model dentifi t d t t d to;
nalisar, projetar e implementar hardwares e softwares para controlar
Analisar, t 1 tar hard ft trol
processos continuos e discretos no tempo com uma ou miultiplas variaveis

de entrada e saida.

c¢) Planejar, especificar, projetar, testar e validar sistemas baseados na integragao

e comunicacao de sistemas de automacao conhecendo os principios de redes e

transmissao de dados:

i.

ii.

1ii.

v.

Compreender sistemas de comunicagao e protocolos de camada fisica de
comunicagao em hardware para sistemas de redes de computadores e in-
dustriais;

Conhecer e entender os conceitos da cinematica e dindmica de robos;
Analisar, avaliar, selecionar e configurar plataformas de hardware para o
desenvolvimento e implementacao de aplicagoes de softwares industriais,
interface homem maquina e sistemas de supervisao de processos;
Compreender os fundamentos e realizar a instalagao de sistemas elétricos

industriais bem como o acionamento elétrico de maquinas.
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d) Implementar, escolher e testar instrumentos industriais para realizar a leitura

de grandezas fisicas através de transdutores, conhecendo os principios de ins-

trumentacao e condicionamento de sinais:

i

ii.

ii.

v.

vi.

Vil.

Conhecer e entender os conceitos de metrologia industrial;

Diferenciar as caracteristicas estaticas e dindmicas de instrumentos enten-
dendo as relagoes entre sinal e ruido;

Elencar e entender os principios de transdugao mais comuns;

Avaliar e selecionar os circuitos de condicionamento de sinais adequados
em cada situagdo, incluindo AD/DA,;

Implementar algoritmos de processamento digital de sinais;

Conhecer e implementar os meios de medi¢ao e transmissao de sinais;
Conhecer, aplicar e implementar os fundamentos e conceitos de eletronica

analogica basica.

e) Organizar, codificar, programar, implementar e testar algoritmos para micro-

controladores e controladores logico programaveis, escolhendo os melhores pro-

cessos, métodos e técnicas para o desenvolvimento do software:

i.

ii.

iii.

v.

Analisar requisitos de software, organizando as atividades do firmware
para descrevé-las em algoritmos e/ou procedimentos;

Conhecer os conceitos de programagao e implementar algoritmos em lin-
guagem de programagcao;

Compreender a familiaridade entre software e hardware para implementar
corretamente solugdes para microcontroladores e seus periféricos, tanto em
linguagem de alto nivel quanto de baixo nivel, estruturando os algoritmos
de acordo com os recursos do dispositivo;

Implementar sistemas digitais em linguagem de descricao de hardware,
analisando as especificidades dos dispositivos logicos programaveis, seja

para um sistema combinacional ou sequencial.

f) Gerenciar projetos e manter sistemas de automagao industrial:

1.

1i.

Realizar estudos de viabilidade técnico-econémica e planejamento estra-
tégico;

Gerenciar e integrar projetos e sistemas de automagao industrial conci-
liando objetivos conflitantes, recursos humanos, limitagoes de custos e

tempo.

g) Compreender, analisar, projetar, testar e validar circuitos elétricos e magnéti-

COS:

i.

Entender, dominar e aplicar as técnicas de analise de circuitos de corrente

continua, alternada e polifasicos;
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ii.

1ii.

Conhecer e interpretar as grandezas elétricas associadas a circuitos elétri-
cos e magnéticos;
Compreender e analisar fundamentos de transformadores e maquinas elé-

tricas, bem como testa-los e valida-los.

2. Competéncias e habilidades pessoais e profissionais

a) Implantar, supervisionar e controlar as solugdes de Engenharia:

i.

ii.

iii.

iv.

Ser capaz de aplicar os conceitos de gestao para planejar, supervisionar,

elaborar e coordenar a implantacao das solugoes de Engenharia;

Estar apto a gerir, tanto a forca de trabalho quanto os recursos fisicos, no

que diz respeito aos materiais e a informacao;

Desenvolver sensibilidade global nas organizagoes;

Projetar e desenvolver novas estruturas empreendedoras e solugoes inova-
doras para os problemas;

Realizar a avaliagao critico-reflexiva dos impactos das solu¢oes de Enge-

nharia nos contextos social, legal, econdomico e ambiental.

b) Conhecer e aplicar com ética a legislagdo e os atos normativos no d&mbito do

exercicio da profissao:

1.

ii.

Ser capaz de compreender a legislagao, a ética e a responsabilidade profis-
sional e avaliar os impactos das atividades de Engenharia na sociedade e
no meio ambiente;

Atuar sempre respeitando a legislacao, e com ética em todas as atividades,

zelando para que isto ocorra também no contexto em que estiver atuando;

¢) Aprender de forma autonoma e lidar com situagdes e contextos complexos,

atualizando-se em relagdo aos avancos da ciéncia, da tecnologia e aos desafios

da inovacao:

i.

1i.

Ser capaz de assumir atitude investigativa e autonoma, com vistas a apren-
dizagem continua, a producao de novos conhecimentos e ao desenvolvi-

mento de novas tecnologias;

Aprender a aprender.

3. Competéncias interpessoais: trabalho em equipe e comunicagao

a) Comunicar-se eficazmente nas formas escrita, oral e grafica:

i.

Ser capaz de expressar-se adequadamente, seja na lingua pétria ou em
idioma diferente do Portugués, inclusive por meio do uso consistente das
tecnologias digitais de informagdo e comunicagao (TDICs), mantendose

sempre atualizado em termos de métodos e tecnologias disponiveis.
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b) Trabalhar e liderar equipes multidisciplinares:

ii.

iii.

iv.

Ser capaz de interagir com as diferentes culturas, mediante o trabalho
em equipes presenciais ou a distancia, de modo que facilite a construcao

coletiva;

Atuar, de forma colaborativa, ética e profissional em equipes multidisci-
plinares, tanto localmente quanto em rede;

Gerenciar projetos e liderar, de forma proativa e colaborativa, definindo
as estratégias e construindo o consenso nos grupos;

Reconhecer e conviver com as diferengas socioculturais nos mais diversos
niveis em todos os contextos em que atua (globais/locais);

Preparar-se para liderar empreendimentos em todos os seus aspectos de

producao, de financas, de pessoal e de mercado;

4. Conceber, desenvolver, implementar e operar sistemas socialmente e empresarial-

mente

a) Formular e conceber solugoes desejaveis de engenharia, analisando e compre-

endendo os usuarios dessas solugoes e seu contexto:

i.

1i.

Ser capaz de utilizar técnicas adequadas de observacao, compreensao, re-
gistro e andlise das necessidades dos usuarios e de seus contextos sociais,

culturais, legais, ambientais e econémicos;
Formular, de maneira ampla e sistémica, questoes de engenharia, conside-
rando o usudrio e seu contexto, concebendo solugoes criativas, bem como

o uso de técnicas adequadas;

b) Conceber, projetar e analisar sistemas, produtos (bens e servigos), componen-

tes ou Processos:

i.

1i.

iii.

Ser capaz de conceber e projetar solugoes criativas, desejaveis e viaveis,
técnica e economicamente, nos contextos em que serao aplicadas;
Projetar e determinar os parametros construtivos e operacionais para as
solugoes de Engenharia;

Aplicar conceitos de gestao para planejar, supervisionar, elaborar e coor-

denar projetos e servigos de Engenharia;

7.2 Area de Atuaco e Mercado de Trabalho

O Engenheiro de Controle e Automagao é habilitado para trabalhar em concessi-

onarias de energia, automatizando os setores de geracao, transmissao ou distribuicao de
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energia; na automacao de industrias e na automacao comercial e residencial; com simu-
lacao, andalise e emulagdo de grandes sistemas por computador; na fabricagao e aplicagao

de maquinas e equipamentos elétricos robotizados ou automatizados.

Uma das caracteristicas que se espera do profissional formado pelo curso de En-
genharia de Controle e Automacao refere-se a sua capacidade de atuar como elemento
gerador de oportunidades através de conteidos de educagdo empreendedora, constante
na abordagem pedagdgica do curso. O profissional com formacao nesta area podera optar
por criar uma empresa propria na area de prestacao de servicos ou mesmo trabalhar em

uma empresa que seja usuaria das técnicas de controle e automacao.

Devido a formagao multidisciplinar, o profissional apés a sua graduacao, pode se
dirigir para estudos avancados na mesma area de formacao e areas afins ou para areas de

gestao empresarial por meio de cursos de especializa¢ao ou pos-graduacao.

Concluindo, o Engenheiro de Controle e Automagao deve conhecer os processos
que serao automatizados, sempre pensando em flexibilidade, crescimento e integracao
com outros processos, mas também em investimento com retorno econoémico, a fim de
realizar um trabalho que atenda as expectativas de produgao. Além disto, o Engenheiro
de Controle e Automagao deve saber avaliar a necessidade de gastos e propor solugoes
simples e de baixo custo, que muitas vezes implicam em modificagoes ou implementagoes

que nao estao relacionadas diretamente com a prépria automagao.
O Conselho Federal de Engenharia, Arquitetura e Agronomia emitiu a Resolugao

N© 427 em 5 de margo de 1999 discriminando as atividades do Engenheiro de Controle e
Automagao. Similar as atribuigoes relativas as diferentes modalidades da Engenharia, Ar-
quitetura e Agronomia em nivel superior e em nivel médio, ficam designadas as seguintes
atividades nas areas de atuacgao correspondentes:

Atividade 01 - Supervisao, coordenacao e orientagao técnica;

Atividade 02 - Estudo, planejamento, projeto e especificagao;

Atividade 03 - Estudo de viabilidade técnico-economica;

Atividade 04 - Assisténcia, assessoria e consultoria;

Atividade 05 - Direcao de obra e servigo técnico;

Atividade 06 - Vistoria, pericia, avaliagao, arbitramento, laudo e parecer técnico;

Atividade 07 - Desempenho de cargo e funcao técnica;

Atividade 08 - Emnsino, pesquisa, analise, experimentacao, ensaio e divulgacao téc-

nica, extensao;
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Atividade 09 - Elaboracao de orcamento;

Atividade 10 - Padronizacao, mensuragao e controle de qualidade;
Atividade 11 - Execucao de obra e servigo técnico;

Atividade 12 - Fiscalizacao de obra e servigo técnico;

Atividade 13 - Producao técnica e especializada;

Atividade 14 - Condugao de trabalho técnico;

Atividade 15 - Conducao de equipe de instalagao, montagem, operacao, reparo ou

manutencao;
Atividade 16 - Execucao de instalagdo, montagem e reparo;
Atividade 17 - Operacao e manutencao de equipamento e instalacao;

Atividade 18 - Execucao de desenho técnico
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8 Estruturacao Didatico-Pedagogica

8.1 Politicas institucionais no ambito do curso

8.2

Segundo o Plano de Desenvolvimento Institucional (PDI) da UNIFEI:

Os programas de formacao oferecidos pela UNIFEI deverao organizar-se conforme

as seguintes diretrizes didatico-pedagbgicas:

a)

Flexibilizacao curricular, com ampliacao das interfaces entre as diferentes areas
de conhecimento, adequacao da carga horaria obrigatoria, respeitadas as di-
retrizes do CNE/MEC, e realizagao de atividades em diferentes espagos de
aprendizagem, inclusive com incentivo a mobilidade intra e interinstitucional

e ao uso inventivo de novas tecnologias de informacao e comunicacao;

Metodologias de ensino centradas no aluno no intuito de desenvolver compe-
téncias e habilidades, baseadas na resolucao de problemas de forma critica,

sustentavel e socialmente relevante;
Indissociabilidade das atividades de ensino, pesquisa e extensao;

Relacao dialégica entre teoria e pratica, por meio da préatica de atividades
académicas, inter e multidisciplinares, em diferentes espacos sociais, e incentivo
as atividades com comunidades externas, como empresas, escolas de educacao

béasica, organizacoes nao governamentais e outras instituigcoes sociais;

Formacao continuada docente, com énfase em capacitacao relativa a inovacgao
pedagdgica no ensino superior;
Prevaléncia da avaliagdo formativa e processual, com possibilidades de recu-

peragao do contetudo pelo discente ao longo do processo;

Aumento do ensino pratico (laboratoérios, estdgios, projetos e etc.) nas matrizes

curriculares dos cursos de graduacao.

Principios filoséficos e técnico-metodoldgicos

O curso de Engenharia de Controle e Automagao Campus de Itabira é pautado

na valorizacao dos dois atores do processo de aprendizagem: o professor e o aluno.

O professor deve ser visto e, principalmente, valorizado como modelo de profis-

sional a ser seguido, seja por seu conhecimento tedrico e aplicado, seja pela ética, seja
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pela sua constante atualizagao em uma area do conhecimento que se desenvolve rapida e

constantemente.

Do outro lado, o aluno deve ser compreendido como aquele que esta buscando nao
apenas uma formacao técnica, mas, principalmente pela propria virtude e necessidade do
criar, deve conhecer a fundo os principios, as razoes, os motivos e as finalidades existentes
nos diversos processos que estudara ao longo de seu periodo na universidade, ordenando
as coisas e as governando com habilidade. E responsabilidade do docente despertar nos
discentes esta visdo e colaborar para o seu desenvolvimento. E esta busca constante pelo
entendimento real que motivara o avanco dos estudos e das pesquisas, contribuindo para

o aprimoramento do conhecimento.

A relacao entre docente e discente deve ser pautada, principalmente, pelo respeito
e pela ética, sem os quais a transferéncia do conhecimento e o processo de aprendiza-
gem, sao enormemente prejudicados. O discente se torna corresponsavel neste processo,
refletindo sobre seu conhecimento atual e buscando relaciona-lo com aquele que o do-
cente expoe. Cabe ao docente, nesta abordagem, mais que a simples apresentacao do
conhecimento, mas o relaciona-lo ao contexto do discente e orienta-lo em seus estudos.
Isto requer uma migracao, gradativa, da responsabilidade do aprender do docente para o
discente. Esta migracdo, no entanto, nao exime o docente de responsabilidades, mas no
fundo faz uma grande mudanca em suas atribui¢oes fundamentais: de um palestrante que
apenas demonstra, controla e refor¢a para um tutor, que supervisiona, assessora, observa

e corrige a diregao.

Esta migracao de responsabilidade é ponto fundamental para que o discente passe
de um estagio de memorizador de conteido e consiga desenvolver competéncias com
atividades cognitivas de mais alta complexidade como adaptar, transformar, descobrir,

gerar e criar.

O meio encontrado pelo curso para auxiliar neste processo ¢é através da insercao
gradual e crescente de metodologias ativas na estrutura curricular. Mesmo assim é neces-
sario lembrar que o aluno deve possuir ou adquirir uma base ampla de conhecimentos, nao
sendo possivel evoluir na escala cognitiva sem que o discente tenha os conceitos basicos
bem estruturados em si. Deste modo também ¢é necessario que em alguns momentos as
estruturas tradicionais de ensino se facam presentes, garantindo, de modo mais eficiente,

essa construcao e solidificacao da fundamentacao tedrica.

Esta visdo também é corroborada pela instituicdo quando esta define em seu PDI,

entre os principios estruturantes de sua atividade, os seguintes principios para si:

» Metodologia de ensino centrada no aluno como um dos agentes ativos na construcao

do conhecimento.
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» Projetos Pedagdgicos de Curso e projetos de disciplinas e/ou atividades como ma-

neiras de desenvolver a articulagao entre teoria e pratica.

o Préticas académico-pedagdgicas inter e multidisciplinares que incluam o uso de

novas tecnologias para a educacao.

o Trabalho cooperativo inter e multidisciplinar que gera competéncias como comuni-

cagao, expressao, flexibilidade e critica.

» Competéncias, habilidades e atitudes como aspectos a serem desenvolvidos/focados
por meio do trabalho com o conhecimento, as experiéncias e os valores que permeiam

qualquer atividade académica.

o Conhecimento construido por praticas didaticas planejadas, registradas, refletidas

e ressignificadas por meio do compartilhamento de experiéncias pedagogicas.

o Docentes valorizados e assumindo a funcao de gestores de tempo, espacos, atividades

e imprevisibilidades.

E por meio deste alinhamento de visoes entre a instituicao e o curso que se vis-

lumbra a formacao dos discentes e o constante aprimoramento dos docentes.

8.3 Politicas de Ensino

As Politicas de Ensino da Unifei salientam, na formacgao do discente, o desenvol-
vimento de um perfil que se caracterize pela competéncia técnica, ética, visao sistémica
e inovadora, raciocinio légico, senso critico, autonomia intelectual, sensibilidade as ne-
cessidades da regiao e do pais, capacidade de lideranga, de reflexdo e intervencao em
diferentes contextos. Assim, tendo em vista que as politicas da Unifei devem se basear
na necessidade de resolugao dos problemas colocados pela sociedade presente, as praticas
de ensino devem, sempre, buscar a interlocucao sociedade-universidade, fomentando as

questoes de pesquisa e de extensao com os problemas reais e emergenciais da sociedade.

Deste modo a instituicdo definiu no PDI algumas metas, das quais o NDE coloca

como énfase:

o Fortalecer o ensino de disciplinas bésicas melhorando programas de monitorias e

capacitando docentes para trabalhar com novas metodologias de ensino.

o Reduzir as taxas de retengao e evasao melhorando o Programa de Recuperacao do
Desempenho Académico (PRDA), o Programa de Assisténcia Estudantil da Unifei

(PAE) e as formas de ensino e avaliagao.
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o Aumentar o numero de parcerias com empresas a fim de ampliar convénios para

estagios obrigatoérios.

8.4 Politicas de Extensao

A Unifei tem como politica de Extensao:
e Promover a interagao com a sociedade nas dimensoes académica, social, cultural e
empresarial - empreendedorismo e inovagao;

« Garantir meios para que os parques cientificos e tecnolégicos possam ser operacio-

nalizados;

e Desenvolver o ambiente de empreendedorismo na universidade;

» Consolidar politicas de inovagao e registro de propriedade intelectual e de licencia-
mentos.

Em atendimento a sua politica de extensdo a Unifei devera:

 Elevar a participagdo de todos os grupos (Docentes, STAs e Discentes de Gradu-
acao e Pos-graduagdo) em atividades de extensdo cultural, social, tecnoldgica e de

inovacao e empreendedorismo;

o Fomentar projetos de carater social, cultural, tecnolégico, de empreendedorismo e

inovagao por meio de edital;
o Informatizar todas as operagoes de extensao;

o Promover a aproximacao entre universidade e empresas publicas e privadas por

meio de uso de beneficios fiscais, como lei do bem, lei da informética, entre outras;

o Avaliar potencialidades de laboratérios da Unifei, em acdo conjunta da PROEX
com a PRPPG, para promover possiveis compartilhamentos e atuagao em pesquisa

e extensao;

o Elevar participacao da Universidade nos resultados financeiros dos projetos de ex-

tensao tecnologica e de inovagao;

o Adequar os espagos, nos campi da Unifei, das areas destinadas aos projetos culturais

e sociais, de competicao tecnologica e de empreendedorismo e inovacao;

o Criar infraestrutura para o Parque Cientifico e Tecnologico de Itabira;
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o Fortalecer programas de inovacao e empreendedorismo para fomentar as ideias ge-

radas pela comunidade académica da Unifei.

» Propiciar, em agao conjunta da PROEX com as demais pré-reitorias, meios para a

criacdo de Fundo de Inovacao e agéncia de Pesquisa e Inovacao.

8.5 Politicas de Responsabilidade Social

O papel da Universidade, por meio dos trés pilares da educagdo superior (pes-
quisa, ensino e extensao), em ambito social e integrador, é a formagao de um profissional
cidadao mais humanista e participativo no ambiente em que se encontra inserido. Sendo
assim, a responsabilidade social é um tema que deve estar constantemente presente nas
atividades e agoes dos discentes, docentes e servidores técnico-administrativos, visando a
inclusdo social e aos desenvolvimentos econémico e social da regiao. Desta forma, a Uni-
versidade propiciard um ambiente para se propagarem habilidades necessarias a pratica
da cidadania, considerando que o bem-estar da humanidade é responsabilidade de todos

e um conteido importante a ser explorado no ensino superior.

Diante disso, deve ser de preocupacao constante na Unifei, articulada a comuni-
dade por meio da integracao com a sociedade, o desenvolvimento de a¢des que remetam
a pratica da cidadania, a partir de um cidadao sempre alerta e informado, criativo e com
capacidade de avaliar as condicoes econdmicas e sociais da regiao e do pais, reconstruir a
pratica e participar, decisiva e ativamente, da sociedade, da economia e da politica. Como
consequéncia, a gestao pautada na responsabilidade social torna-se efetiva ao passo que

orienta e estimula praticas socialmente responsaveis.

A Unifei, na perspectiva de uma instituicdo de ensino superior, deve estabelecer,
por meio de seus projetos académicos e administrativos, a necessidade de qualificacao
constante dos envolvidos, contribuindo para a formacao de uma sociedade mais respon-
savel e sustentavel, composta por cidadaos que se comprometam, principalmente, com o

desenvolvimento regional.

No que se refere as atividades de extensao universitaria da Unifei, essas tém por
premissa a relacao indissociavel com a comunidade em geral e os diversos setores da
sociedade. Seus projetos institucionais devem, portanto, atentar para os itens a seguir

listados:

o Avaliacao continua do impacto social, urbano, econdémico, tecnolégico e do ensino

das acoes de extensao e de responsabilidade social;

» Desenvolvimento de atividades culturais, artisticas e esportivas permanentes e even-

tuais, desde que geradas parcial ou integralmente pela comunidade universitaria;



Capitulo 8. FEstruturacio Diddtico-Pedagdgica 34

» Sistematizacao de banco de informagoes para planejamento, acompanhamento e

avaliacao de seus projetos e programas;

o Implementacao de nicleos e grupos transdisciplinares de extensao, que constituam
redes de cooperacao, estudo e praxis com enfoque global dos assuntos abordados

por suas acoes;

» Inclusao social das comunidades, interna e externa, e apoio a grupos institucionais
em projetos que possibilitem o acesso e a permanéncia dos grupos minoritarios no

ensino superior;

o Atuacdo junto ao campo da Educacao Basica, desenvolvendo agoes coordenadas
para a melhoria da qualidade dos professores com atuacao direta nos Ensinos Fun-

damental e Médio;

« Desenvolvimento de projetos em parceria com institui¢des publicas e privadas que,
por meio do conhecimento cientifico e tecnolégico, venham impactar comunidades

menos assistidas da regiao no sentido de torna-las autossuficientes;

» Parcerias, convénios, associagoes e intercambios com empresas e outras entidades
organizacionais, publicas e privadas, para o desenvolvimento de programas de in-
teresse mutuo, que possam contribuir para a expansao das fontes de receita da

Instituicao, garantindo ressarcimento e retribuicao a instituicao;

« Programas sustentaveis de prestacao de servicos e de consultoria para as empresas,
criando mecanismos que estimulem a organizacao dessas atividades por professores
e estudantes, que fomentem o desenvolvimento cientifico e tecnolégico do pais e que

garantam ressarcimento e retribuicao a instituicao;

o Programas para desenvolvimento do empreendedorismo através de processos de pré-
incubacao e incubagao de empresas de base tecnologica, como também, de apoio e

participagao da gestao dos parques tecnologicos dos municipios em que atua;

e Promocao de eventos que coloquem a servigo das comunidades, interna e externa, os
acervos proprios (cientifico e tecnolégico, cultural, artistico e esportivo), produtos

universitarios e agoes construidas mediante parcerias interinstitucionais.

E importante destacar que a atuacao de responsabilidade social da Unifei prima
por estender, para além de seus muros, os resultados de suas atividades, programas e pro-
jetos institucionais, de modo a garantir seu desenvolvimento académico e sua contribuicao

ao desenvolvimento regional, a interagdo com a Educagdo Bésica nas areas cientificas e
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tecnoldgicas e ao atendimento das necessidades individuais dos cidadaos, de grupos espe-
ciais, de profissionais, das empresas e dos 6rgaos publicos vinculados as comunidades em

que atua.

Neste sentido, a Unifei devera atentar permanentemente para as politicas de exten-
sdo prioritarias locais, bem como aquelas definidas por programas especiais dos governos
federal, estadual e municipais e nos espacos de discussao do Forum de Pré-Reitores de

Extensao das Instituicoes de Ensino Superior Publicas.

Para operacionalizar suas a¢oes extensionistas, a Unifei deve dar mais énfase nas
agéncias de fomento, editais piblicos e demais fontes de financiamento externo, além de
criar mecanismos para a atracdo de recursos externos. A instituicdo deve se posicionar
como op¢ao para a realizacao de atividades de pesquisas, desenvolvimento, inovacao,
prestacao de servigos, consultorias, execucao de atividades de treinamento e outras que
tenham potencial de atrair recursos de fontes externas que promovam sustentabilidade

para o cumprimento de sua Missao e desenvolvimento integral.

Por ultimo, em todas as acdes em que a instituicao se envolve, é importante
destacar a participacao do corpo discente nas atividades de extensao nao s6 como forma
de a Universidade cooperar com a melhoria do ambiente institucional, mas principalmente

como importante instrumento de sua formagdo como um ente social e como cidadao.

8.6 Politicas de Atendimento ao Corpo Discente

O Nrtcleo Pedagogico da Unifei Campus [tabira, integrante da estrutura organiza-
cional da Coordenacao de Ensino de Graduagao, é responsavel, entre outras fungoes, pelo
atendimento ao discente no que se refere as demandas académicas. Responsabiliza-se, em
conjunto com a Coordenacao de Curso, pela orientagao ao discente quanto as normas
de graduacao, critérios de aprovacao, estagios curriculares e outros projetos académicos,
além de acompanhar o desempenho académico dos estudantes e propor atividades de

apoio a aprendizagem.

Como politica de atendimento ao discente, baseia-se nos principios da transpa-
réncia, clareza e publicidade das informacoes e configura-se como espaco de escuta e
acolhimento para que sejam realizados os encaminhamentos necessarios a resolucao das
demandas estudantis. Sobretudo no que se refere a necessidade de proporcionar a perma-

néncia, com sucesso, do estudante na instituicao.

Compete ao Ntucleo Pedagdgico prestar atendimento aos pais e responsaveis sobre
rendimento dos alunos, orientando-os acerca das atividades académicas e enfatizando a
importancia da presenca familiar para o bom desenvolvimento académico do estudante.

Por meio de entrevistas e conversas com a familia, sao tragadas agdes que buscam minorar
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as dificuldades de permanéncia na instituicio bem como estratégias para a melhoria do
processo de ensino-aprendizagem. Dessa forma, o referido Nicleo posiciona-se, no Campus
de Itabira, como mediador da relagdo professor-aluno-conhecimento, em busca da melho-

ria do desempenho académico, do bem-estar e da autonomia intelectual do educando.

Composto por uma Pedagoga e uma Técnica em Assuntos Educacionais, o Nu-
cleo Pedagogico proporciona um espaco que busca integrar discentes, docentes e técnico-
administrativos para a promocao de a¢oes que permitam a nao dissociacao das atividades
de ensino, pesquisa e extensao, apoiando os eventos de divulgacao da Universidade, En-
contros da Universidade Empreendedora, Recepcao dos Ingressantes, Programa de Edu-
cagao Tutorial, permitindo assim a aproximag¢ao do aluno com a comunidade local e com

as demandas da sociedade na qual esta inserida.

Além do Ntucleo Pedagdgico, a Coordenagao de Assisténcia Estudantil (CAE)
e o Servico de Psicologia, constituidos por profissionais especializados na area de As-
sisténcia Social e Psicologia complementam a politica de atendimento ao estudante na
Unifei Campus de Itabira que desenvolvem os projetos e a¢des elaborados em consonan-
cia com o Programa Nacional de Assisténcia Estudantil/PNAES, PEC-G (Programa de
Estudantes-Convénio de Graduagao) e ao Programa Incluir/Acessibilidade na Educagao

Superior.

Por apoio estudantil, a CAE compreende por enfrentamento de demandas socioe-
conomicas dos discentes, que a democratizacao do acesso ao ensino superior seja acompa-
nhada de efetivas possibilidades de permanéncia dos estudantes com sucesso, bem como
o enfrentamento de demandas psicopedagogicas, com o objetivo de que o nosso universo
crescente de alunos possa se sentir acolhido e reconhecido em sua diversidade e singulari-
dades, como também contribuir para a melhoria do desempenho académico, a partir de

medidas que buscam combater situagoes de retencao e evasao.

A CAE gerencia o Programa de Assisténcia Estudantil que compreende agdes que
objetivam viabilizar a igualdade de oportunidades entre todos os estudantes e contribuir
para a melhoria do desempenho académico, a partir de medidas que buscam combater
situagoes de repeténcia e evasao. O Programa de Assisténcia Estudantil da Unifei, segue
as diretrizes estabelecidas pelo Programa Nacional de Assisténcia Estudantil (PNAES),

cujos objetivos sao:
o democratizar as condi¢des de permanéncia dos jovens na educacao superior publica
federal;

« minimizar os efeitos das desigualdades sociais e regionais na permanéncia e conclu-

sao da educagao superior;

o reduzir as taxas de reten¢ao e evasao;
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« contribuir para a promocao da inclusao social pela educagao. Além desses objetivos,
o programa visa atender alunos em situacao de vulnerabilidade socioecondomica,
regularmente matriculados nos cursos presenciais de graduagao nos campi de Itajuba

e Itabira.

O Programa de Assisténcia Estudantil oferece diferentes auxilios que, conforme
classificacdo socioeconomica, os alunos selecionados podem receber concessao de bolsas

de auxilio financeiro nas modalidades:

o Auxilio Permanéncia e Moradia;
o Auxilio Alimentacao;

o Auxilio Creche.

Acrescenta-se, por fim, que essa Coordenacao e o do Servico de Psicologia também
) )
sao responsaveis pelo acompanhamento psicossocial, e atendimento psicolégico por meio

de atendimento individualizado e projetos pedagdgicos, tais como:

» “Longe de casa” (envolve os alunos, sobretudo os ingressantes, em atividades como
palestras e encontros para discussao e compartilhamento de ideias sobre assuntos

referentes a rotina académica);

« “Oficinas tematicas” (oferta de oficinas no decorrer do ano com temas escolhidos pe-
los alunos, com o intuito de colaborar com a criacao de estratégias de enfrentamento

das dificuldades de estudo e relacionamento pessoal);

o Acompanhamento Social por meio de atendimento individualizado e visitas domi-

ciliares.

O Programa Incluir/Acessibilidade na Educagdo Superior representa a efetivagao
de uma politica de acessibilidade nas universidades federais, a fim de assegurar o direito
da pessoa com deficiéncia a educagao superior, fundamentado nos principios e diretrizes
contidos na Convencao sobre os Direitos das Pessoas com Deficiéncia e em legislacao

brasileira especifica.

No Campus Ttabira, o Programa Incluir/Acessibilidade na Educagdo Superior é
executado pelo Nucleo de Acessibilidade e Inclusao - NAI através de agdes institucio-
nais que garantam a inclusao de pessoas com deficiéncia a vida académica, eliminando
barreiras pedagbgicas, arquitetonicas e na comunicagao e informagao, promovendo o cum-
primento dos requisitos legais de acessibilidade e garantindo assim, as condi¢oes necessa-
rias a plena participacao e autonomia dos estudantes com deficiéncia, em ambientes que

maximizem seu desenvolvimento académico e social.
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Também existem outros programas de bolsas e demais atividades direcionadas
ao corpo discente, tais como: Monitoria, a fim de aprimorar o ensino de graduacao,
por meio de novas metodologias que fortalecam a articulacdo entre teoria e pratica e a
integracao curricular em seus diferentes aspectos; Programa de Tutoria que visa reforcar a
aprendizagem de estudantes cursando disciplinas com indice significativo de reprovagoes;
Programa de Iniciagdo Cientifica, que desperta a vocagao cientifica e o desenvolvimento
tecnoldgico e de inovagao nos discentes de graduacgao; Programa de Educacao Tutorial
(PETS), que apoia atividades académicas que integram ensino, pesquisa e extensao, além

de Bolsas de Extensao.

O protagonismo estudantil é também uma forma de atendimento estudantil en-
tre os pares, reconhecido e incentivado pela Unifei. Os estudantes se organizam e sao
representados por meio Diretério Central dos Estudantes (DCE), instancia deliberativa
maxima, composta por todos os alunos da Unifei de ambos os campi, que corresponde a
Representacao Estudantil e assuntos Académicos, Sociais e Culturais e Atlética, do corpo
discente da Unifei no Campus de Itajuba e Itabira. Comissoes permanentes ou provi-
sorios agem com o apoio do DCE mas com autonomia em seu trabalho. Os alunos do
curso de Engenharia de Controle e Automagao organizaram o Centro Académico (Centro

Académico de Engenharia de Controle e Automagao).

8.7 Esforco de Internacionalizacao do Curso

Existe uma iniciativa institucional de internacionalizar o curso. Por internaciona-

lizacao entende-se 3 possibilidades:

« O envio de discentes do curso para institui¢oes estrangeiras;
e O recebimento pelo curso de discentes estrangeiros;

o A compatibilizacao da estrutura curricular atual com aquelas praticadas no exterior.

Para o primeiro item, a instituicao tem promulgado editais semestrais por meio
da Diretoria de Relagoes Internacionais (DRI) apresentando aos alunos as oportunidades

presentes.

Os professores do curso também tém participado de editais para firmar convénios
com instituicoes estrangeiras. Atualmente conta-se com dois projetos Brafitec que con-

templam bolsas para alunos da universidade cursarem parte de sua graduacgao na Franca.

A universidade participa do Programa de Estudante de Convénio - Graduagao
(PEC-G) que oferece oportunidades de formagao superior a cidadaos de paises em de-

senvolvimento com os quais o Brasil mantém acordos educacionais e culturais. Outras
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iniciativas tém sido buscadas, principalmente com instituigoes francesas (dado os convé-

nios Brafitec existentes) e com institui¢oes americanas (dado o projeto Capes-Fulbright).

O terceiro item ¢ importante por trés motivos. O primeiro ¢é para equiparar a for-
macao dada aos discentes da Unifei com as principais universidades do exterior, tanto em
termos de conteido quanto em termos de competéncias e habilidades. O segundo motivo
¢ facilitar a implementagao de convénios de dupla diplomacao, reduzindo as disparida-
des das estruturas curriculares. O terceiro é estimular a vinda de alunos estrangeiros,
reduzindo o impacto que a falta de compatibilizacdo poderia gerar no processo formativo

desses alunos.

8.8 Tecnologias de Informacdo e Comunicacdo (TIC) no processo

ensino aprendizagem

A universidade atualmente conta com trés sistemas no que tange as tecnologias
de informagao e comunicacao: o Sistema Integrado de Gestao de Atividades Académicas
(SIGAA), Google for Education e Moodle.

O SIGAA é “um pacote de solugoes modernas para os procedimentos relacionados
a area académica da instituicdo, permitindo o gerenciamento das informagdes e atividades
em todos os niveis de ensino”. Ele gerencia toda a vida académica do discente, permitindo
que este possa, remotamente, realizar as matriculas, imprimir documentos com autenti-
cagao digital, buscar informagoes sobre volumes disponiveis na biblioteca e participar das

avaliacOes institucionais. Entre os documentos gerados automaticamente tém-se:

Atestados de matricula;
« Historicos;
o Declaragoes de vinculos;

o Certificados de participagoes em projetos.

O SIGAA conta também com um ambiente virtual de aprendizagem (AVA), que
apesar de ser focado para as disciplinas a distancia é extensivamente utilizado para com-
plementar as atividades presenciais do curso. Nele é possivel disponibilizar materiais de
apoio aos alunos e agendar as atividades da turma. O AVA também apresenta diversos

modos de comunicagao com os discentes:

o Mural de noticias com informagoes publicadas pelo docente;

o Ambiente de forum para troca de experiéncias e discussao de atividades;
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o Chats on-line para comunicagao entre discentes e docentes;
« Criacao de enquetes.

O SIGAA conta também com uma apresentacao especifica para dispositivos méveis

(celulares e tablets).

Para complementar os recursos do SIGAA a instituicdo possui convénio com o
sistema Google for Education. Nesse sistema os professores e discentes tém acesso ao

G-Suite que disponibiliza:
o um ambiente multiusuario para criacao e gerenciamento colaborativo de documen-
tos, planilhas e apresentagoes;
e espago de armazenamento e versionamento de arquivos on-line;
« e-mail integrado com agenda e com as demais ferramentas do sistema;
e espago para criagdo de féruns para turmas;
o ferramenta de comunicacao remota com suporte a som e video;
« ambiente virtual de sala de aula para apresentacao de contetido e execugao colabo-

rativa de atividades.

Por fim, a Unifei participa da Universidade Aberta do Brasil (UAB), provendo
cursos a distancia por meio de infraestrutura prépria baseada na plataforma Moodle.
Essa ferramenta é utilizada na criacdo de cursos de apoio aos cursos presenciais, com a

adocao de aulas gravadas em video e ferramentas de interagdo e avaliacdo dos alunos.
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9 Sistemas de Avaliacao

9.1 Sistema de Avaliacao do Projeto de Curso

A avaliacdo do Curso de Engenharia de Controle e Automagao ocorrerda tanto
interna quanto externamente, conforme prevé o Sistema Nacional de Avaliacao do Ensino
Superior - SINAES, criado pela Lei n°. 10.861 de 14 de abril de 2004, caracterizada por

instrumentos quantitativos e qualitativos do processo ensino aprendizagem.

Esse duplo processo avaliativo tem como objetivo geral a formagao e o desen-
volvimento de um projeto académico baseado nos principios da democracia, autonomia,

pertinéncia e responsabilidade social.

9.1.1 Avaliacdo Externa a Universidade

Conforme calendéario de avaliacao nacional de cursos, os alunos participarao do
Exame Nacional de Desempenho de Estudantes (ENADE). O Exame integra o Sistema
Nacional de Avaliagao da Educagao Superior (SINAES), criado em 2004, que tem o obje-
tivo de aferir o rendimento dos alunos dos cursos de graduagao em relacao aos contetudos,

habilidades e competéncias do profissional a ser formado.

O resultado da avaliagao externa deve ser utilizado como parametro e metas para o
aprimoramento do curso. A tltima turma de egressos do curso de Engenharia de Controle
e Automacao participou do ENADE 2019 e ao curso foi atribuido o conceito ENADE 4.

Outra fonte de informacao ¢ a avaliacao de revistas especializadas como por exem-
plo, o Guia da Faculdade. As publicacoes dessas revistas avaliam os cursos de graduagao
com o objetivo de auxiliar os estudantes do ensino médio na escolha dos cursos. As avali-
agoes sao realizadas por instrutores, normalmente professores e coordenadores de curso.
A tltima avaliagdo realizada em 2020 atribuiu ao curso de Engenharia de Controle e

Automacao Campus de Itabira o conceito 4 estrelas.

9.1.2 Avaliacado Interna a Universidade
9.1.2.1 Comissdo Prépria de Avaliacdo (CPA):

O Sistema Nacional de Avaliagao da Educagao Superior (Sinaes), instituido pela
Lei n® 10.861 (11), determinou a obrigatoriedade da atuacao da Comissao Propria de Ava-
liagdo (CPA), a qual auxilia na qualificagdo das praticas institucionais nas universidades.

A principal responsabilidade da CPA é promover a autoavaliacao institucional — plane-
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jando, elaborando, coordenando e monitorando o processo — e proceder a interlocucao

entre a Universidade e os 6rgaos de regulagao, avaliacao e supervisao.

Na Universidade Federal de Itajuba (Unifei), a primeira CPA foi nomeada em
2004, a partir da Portaria n® 274/2004 - Reitoria (12)), com o principal propésito de
conduzir o processo de avaliacao interno da instituicao, de sistematizagao e de prestacao
das informacoes solicitadas pelo Instituto Nacional de Estudos e Pesquisas Educacionais
Anisio Teixeira (Inep). Uma vez instalada, a CPA tem como um de seus objetivos articular
discentes, docentes, funcionérios e diretores em um trabalho de avaliacdo continua da

atividade académica, administrativa e pedagogica da instituicao.

O processo de autoavaliacdo que a Unifei tem realizado desde 2006 tem evoluido
progressivamente no intuito de proporcionar, de maneira sempre mais robusta, uma ampla
compreensao da realidade universitaria, trazendo subsidios para a tomada de decisces
por parte dos seus gestores, uma vez que os resultados obtidos apresentam informagoes
relevantes para a construcao da consciéncia de desenvolvimento institucional e para que

se implementem ac¢oes com foco no aprimoramento e expansao do ensino ofertado.

A autoavaliacao é realizada em consonancia com o Plano de Desenvolvimento
Institucional (PDI) da Unifei e estabelecida como uma forma de autoconhecimento que
envolve todos os segmentos que atuam na universidade de forma a analisar as atividades
académicas desenvolvidas (13), categorizadas pela Nota Técnica n® 065 do Inep (13),
dentro das seguintes dimensoes:

1. Dimensao 1: A missao e o PDI;
2. Dimensao 2: A politica para o ensino, a pesquisa, pés-graduagao e extensao;

3. Dimensao 3: A responsabilidade social da instituicao;

4. Dimensao 4: A comunicacao com a sociedade;

5. Dimensao 5: As politicas de pessoal, as carreiras do corpo docente e técnico-administrativo;

6. Dimensao 6: Organizacao e gestao da instituigao;

7. Dimensao 7: Infraestrutura fisica;

8. Dimensao 8: Planejamento e avaliagao;

9. Dimensao 9: Politicas de atendimento aos estudantes;

10. Dimensao 10: Sustentabilidade financeira.

Os participantes da CPA, bem como o periodo de seu mandato, suas competéncias

e atribuigcoes sao definidos conforme previsto nos artigos 300, 301, 302, 303, 304 e 305
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de seu Regimento Interno, disponivel para consulta no site da comissao, e nomeados por

portaria da Reitoria da Unifei cuja vigéncia também é definida pelo referido regimento.

Compdem a metodologia da CPA atividades de sensibilizagao visando obter grande
numero de adesoes ao processo, aplicacao de questiondrios, andlise dos dados obtidos,

elaboracao de relatorio e divulgacao.

O ciclo de avaliacoes é semestral e realizado por meio de questionario eletrénico,
disponibilizado no sistema académico (SIGAA) da universidade e por meio do processa-

mento das informagoes obtidas pelos membros da CPA.

O relatorio final do periodo avaliado é disponibilizado na pagina da CPA a to-
dos os segmentos (docentes, servidores técnicos administrativos, discentes, ex-discentes e

comunidade externa) e também encaminhado para o INEP/MEC.

9.1.2.2 Indicadores do curso
A Norma para os Programas de Formagao em Graduacao da Unifei, aprovada

pelo Conselho de Ensino, Pesquisa, Extensdo e Administragdo (CEPEAd) em dezem-
bro de 2018, estabelece os indicadores dos cursos. Uma série de informacoes, expressas
em formulas matematicas visa subsidiar a tomada de decisao por diferentes érgaos da
Universidade. Sao objetos de andlise e decisao do Colegiado de curso. Os Indicadores
definem:

a) Numero de Alunos Ideal por curso;

b) Ntmero de Alunos Admitidos por curso;

¢) Sucesso na Admissao;

d) Sucesso na Formagao;

e) Evasao;

f) Taxa de Evasao;

g) Retencao;

h) Taxa de Retengao;

i) Vagas Ociosas;

j) Taxa de Vagas Ociosas.

As expressoes matematicas para o calculo destes indices estao listadas na Norma

de Graduacao.
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9.1.3 Formas de utilizacao dos resultados das avaliacdes

O relatoério com os resultados do processo de autoavaliacao institucional é produ-
zido pela CPA, considerando os ciclos avaliativos. H4, assim, sequencialmente, a produgao

e a postagem em ambiente virtual do MEC de um relatério parcial e de um relatério final.

Durante um ciclo avaliativo, aplicam-se o instrumento para todos os segmentos e
os questiondrios relativos ao desempenho docente (a ser respondido pelo corpo discente)
e a avaliacdo de turmas (a ser respondido pelo corpo docente) préximo ao fim de cada

periodo letivo.

A publicacao dos dados da avaliagao anterior é feita, para toda a Universidade,
nos meses de marco e agosto do ano vigente, a divulgagdo do processo avaliativo é feita

em abril e setembro e a coleta de dados, nos meses de maio e outubro.

Na elaboracao do relatorio sao levados em conta os achados pertinentes a gestao
e ao planejamento bem como as informagoes que o INEP/MEC espera receber, conforme
diretrizes e legislacao vigente. Os relatérios sao postados no ambiente virtual do MEC
conforme o que preconiza a legislacao e apresentados para o CEPEAd. Os dados relativos
as unidades académicas sao disponibilizados aos respectivos diretores, coordenadores e

presidentes do NDE de cada curso e os docentes tém acesso individual a sua avaliacao.

Vale destacar a possibilidade de utilizagao dos resultados como indutores do orga-
mento anual da instituicao, no estabelecimento das prioridades de custeio e investimento.
Nesse sentido, as agoes destacadas pela CPA, em seu relatério anual, poderao ser elen-
cadas e, a partir de uma légica participativa de decisao, executadas no ano corrente.
Dessa forma, pretende-se destacar uma parcela do orcamento com essa finalidade, que
terd maior importancia quanto maior for a participacao da comunidade no processo de

avaliacao institucional.

9.2 Procedimentos de acompanhamento e de avaliacdo dos pro-

cessos de ensino aprendizagem

Sobre o processo avaliativo dos alunos, existem duas abordagens distintas: uma
voltada para a andlise do desempenho geral do aluno e outra para cada disciplina de

modo isolado.

A primeira abordagem é baseada em 4 indicadores atualizados semestralmente:
MC, IECH, IEPL e IEA. Cada um dos indicadores visa levantar informacoes acerca de

uma caracteristica do desempenho do discente.

« A Média de Conclusao (MC) é a média ponderada do rendimento académico final
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nos componentes curriculares em que o discente conseguiu éxito ao longo do curso.
Esse indice apresenta informagoes que se relacionam a quanto o aluno conseguiu
se desenvolver nas disciplinas que cursou. Seu valor é entre 6 (nota minima de

aprovacao) e 10 (nota méaxima)

« O Indice de Eficiéncia em Carga Horéria (IECH) é o percentual da carga horaria
utilizada pelo discente que se converteu em aprovacao. Ele indica a capacidade do
aluno em ser aprovado em disciplinas, sendo seu rendimento entre as disciplinas que

se matriculou. Seu valor é entre 0 e 1.

« O Indice de Eficiéncia em Perfodos Letivos (IEPL) ¢é a divisdo da carga horaria
acumulada pela carga horaria esperada referente a cada periodo. Esse indice indica
o alinhamento do estudante com o que era esperado. Valores inferiores a 1 nesse
indice indicam que o aluno estd atrasado, frente ao esperado. Valores superiores a 1
indicam que o aluno estd adiantado. Seu valor é entre 0 e 1.1 (saturado para efeitos

de célculo do préximo indice).

« O Indice de Eficiéncia Académica (IEA) é o produto da MC pelo IECH e pelo IEPL.
O IEA visa trazer um pardmetro de comparacao mais amplo, levando em conta as
notas que o aluno obteve (MC), sua eficiéncia em aprovagdo nas disciplinas (IECH)

e sua defasagem com o ritmo normal do curso (IEPL).

O detalhamento do céalculo de todos os indices pode ser encontrado na Norma de

Graduacgao da Unifei.

A metodologia de avaliagao em cada disciplina, é diferente, dependendo do nivel
em que a disciplina se encontra. Disciplinas iniciais serao avaliadas com o método tra-
dicional de provas e trabalhos. Realizar mudancas muito bruscas no inicio da graduagao
quando os alunos ainda estao acostumados com a metodologia tradicional de ensino e

avaliagdo pode ser contraproducente.

Ja, nas disciplinas de nivel mais avancado, as avaliacoes sao mais voltadas ao
resultado dos projetos e ao desenvolvimento das habilidades e competéncias esperados.
Desse modo, desloca-se a énfase na memorizacao de conhecimento para a avaliagdo de

resultados.

9.2.1 Avaliacdo do Discente

Conforme a Norma para os Programas de Formacao em Graduagao da Unifei,
os componentes curriculares do curso de Engenharia de Controle e Automacao Campus

Itabira sao organizados em quatro tipos:

o Disciplinas;
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o Trabalho de Conclusao de Curso;

Estagio Supervisionado;

Atividades Complementares;

Atividades de Extensio.

Essa mesma norma estabelece a verificacdo do rendimento escolar desses compo-
nentes e o sistema de avaliacao do processo de ensino e aprendizagem dos graduandos.
A verificacao do rendimento escolar é feita por componente curricular, abrangendo os
aspectos de frequéncia e aproveitamento, ambos eliminatérios e de responsabilidade dos

docentes.

Entende-se por frequéncia o comparecimento as atividades didaticas de cada com-
ponente curricular. Sera considerado aprovado em frequéncia o aluno que obtiver pelo me-
nos 75% de assiduidade nas atividades tedricas e pelo menos 75% nas atividades préticas
previstas. E obrigatéria a proposicao de atividades de avaliacio cuja forma, quantidade e
valor relativo devem constar obrigatoriamente dos planos de ensino. Para cada atividade
de avaliagao sera atribuida uma nota de 0 a 10, variando até a primeira casa decimal,

ap6s arredondamento da segunda casa decimal.

9.2.2 Notas e critérios de aprovacao

Segundo a norma para os cursos de graduacao, o rendimento académico de cada
unidade de ensino é calculado a partir dos rendimentos académicos nas avaliagoes da
aprendizagem realizadas na unidade, célculo este definido previamente pelo professor e
divulgado no plano de curso do componente curricular. Em cada componente curricular,
a média parcial é calculada pela média aritmética dos rendimentos escolares obtidos em
cada unidade. As disciplinas fundamentalmente praticas podem, caso definido no PPC,
ser organizadas em uma tnica unidade. As disciplinas tedricas devem ser divididas em

duas unidades.

Para aprovacao nos componentes curriculares, o discente devera obter média par-
cial igual ou superior a 6,0 (seis) além da frequéncia minima. O discente que nao atingir
os critérios de aprovacao definidos tem direito a realizacdo de uma avaliacao substitutiva.
Essa avaliagao substitui o valor da menor unidade (em disciplinas com duas unidades)

ou repoe uma atividade avaliativa (disciplinas com uma unidade).
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9.3 Avaliacao do Docente

A avaliagdo de desempenho dos docentes é realizada tanto no &mbito institucional,
quanto no ambito interno do curso. Institucionalmente, a avaliacao é realizada pela CPA,
responsavel pelo estabelecimento e acompanhamento de politicas de valoracao e avaliagao
do corpo docente, conforme pardmetros dos SINAES; pela Comissao Permanente de Pes-
soal Docente (CPPD), que acompanha o rendimento dos docentes em periodo de estagio
probatério; e pela Comissdo de Etica, responsével por zelar pela ordem, respeito, bons
costumes e os principios éticos. Internamente ao curso, a avaliagao pode ser realizada
a partir da coleta da opiniao dos alunos, ao final de cada disciplina, pela aplicagao de

formulario de avaliacgao.
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10 Perfil do Docente

O corpo docente do curso pode ser dividido em dois grupos: professores de disci-

plinas do ciclo basico e professores de disciplinas do ciclo profissionalizante e especifico.

No ciclo bésico a rotatividade de docentes é maior, visto que as disciplinas sao
ofertadas por outros institutos que atendem a demanda de todos os cursos do Campus
de Itabira. No ciclo profissionalizante e especifico existe uma melhor definicao quanto aos
professores que lecionam cada disciplina. A alteracao na alocacao de disciplinas ocorre
apenas em casos de aposentadoria/contratagdo de novos docentes ou de afastamentos
temporarios, seja por motivo de saide ou para capacitacao. Dada a estabilidade da alo-
cagdo, os professores sdao, em geral, os proprios responsaveis por estruturar o contetido
das disciplinas e a sequéncia de atividades, com objetivo de sempre manter os topicos

atualizados com a evolugao tecnolégica.

O corpo docente do curso tem composicao bastante diversificada no que se refere
a formacao académica, a area especifica de atuagao no ambito da Engenharia de Controle

e Automacao, a experiéncia profissional e a capacitacao técnica e pedagogica.

Todos os membros sao servidores efetivos da instituicao, lotados no Instituto de
Ciéncias Tecnologicas - ICT do Campus de Itabira e trabalham em regime de dedicacao
exclusiva. Desses, 77% possuem titulo de doutor e 23% possuem titulo de mestre, nao

havendo portanto nenhum docente com titulacdo de bacharel ou licenciado.

O tempo médio de permanéncia do corpo docente, definido como a média do tempo
de atuagdo de seus componentes no curso, é de 7,4 anos. Na Tabela [5] estdo relacionados
os docentes do Instituto de Ciéncias Tecnologicas com as informacgoes relevantes acerca

de sua formagao e vinculo com a instituigao.
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Tabela 5 — Docentes do Instituto de Ciéncias Tecnolégicas — ICT

Docente Titulagao | Inicio do Exercicio
Andre Chaves Magalhaes Mestrado 10/02/2014
Arthur Costa de Souza Doutorado 02/10/2020
Aurélio Luiz Magalhaes Coelho Doutorado 09/06/2014
Camile Aredes Moraes Doutorado 10/01/2024
Carlos Henrique da Silveira Doutorado 17/12/2013
Claudia Akemi Izeki Doutorado 08/03/2010
Clodualdo Venicio de Sousa Doutorado 25/05/2010
Dair José de Oliveira Doutorado 01/03/2010
Dean Bicudo Karolak Doutorado 04/10/2017
Diego Camilo Tami Lopez Doutorado 23/03/2022
Diogo Leonardo Ferreira da Silva Doutorado 01/11/2017
Eben Ezer Prates da Silveira Doutorado 01/03/2010
Eduardo Ribeiro Felipe Doutorado 06/10/2021
Elcio Franklin de Arruda Doutorado 18/05/2015
Ericson Marquiere Reis Silva Mestrado 05/05/2014
Fabiana Costa Guedes Doutorado 01/08/2008
Fadul Ferrari Rodor Doutorado 24/01/2017
Fernanda Rodrigues da Silva Doutorado 01/02/2011
Fulvia Stefany Silva de Oliveira Doutorado 05/09/2023
Geovane Luciano dos Reis Doutorado 04/05/2017
Giovani Bernardes Vitor Doutorado 17/02/2017
Guilherme Monteiro de Rezende Doutorado 08/07/2013
Joao Lucas da Silva Doutorado 28/05/2014
José Eugénio Lopes de Almeida Doutorado 24/07/2009
Juliano de Almeida Monte-Mor Doutorado 04/03/2010
Luiz Felipe Pugliese Doutorado 17/01/2017
Matheus Henrique Marcolino Doutorado 15/01/2019
Paulo José Lage Alvarenga Mestrado 23/02/2012
Paulo Marcio Moreira e Silva Doutorado 01/03/2019
Rafael Emilio Lopes Doutorado 02/06/2014
Rafael Francisco dos Santos Doutorado 24/07/2009
Rodrigo Aparecido da Silva Braga Doutorado 11/03/2010
Roger Jinio Campos Doutorado 12/03/2010
Ronaldo Eugénio de Sousa Filho Doutorado 22/04/2019
Rossana de Paula Junqueira Mestrado 10/12/2015
Sandro Carvalho Izidoro Doutorado 01/08/2008
Tiago de S& Ferreira Doutorado 12/07/2013
Tiago Gaiba de Oliveira Doutorado 28/01/2019
Walter Aiomi Nagai Mestrado 08/03/2010
Waner Wodson Aparecido Gongalves Silva | Doutorado 05/06,/2014
Wendell Fioravante da S. Diniz Doutorado 25/07/2022
Willian Gomes de Almeida Mestrado 19/01/2017
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11 NDE, Colegiado e Coordenacao do Curso

11.1 Ndcleo Docente Estruturante (NDE)

Conforme consta no Parecer n® 4, de 17 de junho de 2010, expedido pela Comissao

Nacional de Avaliagdo da Educacao Superior (CONAES), o Nicleo Docente Estruturante

(NDE) foi criado com o intuito de qualificar o envolvimento docente no processo de

concepcao, consolidagdo de um curso de graduacao e continua atualizacao do Projeto
Pedagdgico do Curso (PPC). O NDE do Curso de Engenharia de Controle e Automagao

Campus de Itabira segue as normas aprovadas nos conselhos superiores da Unifei.

11.1.1 Funcionamento do NDE

Do regimento geral da universidade e do regimento do ICT tém-se

Art. 37. Cada curso tera um Nicleo Docente Estruturante (NDE), constituido por

um grupo de docentes do curso.

Paragrafo tnico. O NDE deve ser constituido por membros do corpo docente do

curso, que exercam lideranga académica no ambito do mesmo, percebida na produ-

¢ao de conhecimentos na area, no desenvolvimento do ensino, e em outras dimensoes

entendidas como importantes pela Instituicao, e que atuem no desenvolvimento do

curso.

Art. 38. Compete ao NDEs:

I-

IT -
III -

IV -

Elaborar, acompanhar a execucao e propor atualiza¢oes continuas do Projeto
Pedagégico do Curso (PPC) e/ou estrutura curricular e disponibilizé-las ao

Colegiado do Curso para deliberacao;
Contribuir para a consolidacao do perfil profissional do egresso do curso;

Zelar pela integracao curricular interdisciplinar entre as diferentes atividades

de ensino constantes no PPC;

Indicar formas de incentivo ao desenvolvimento de linhas de pesquisa e ex-
tensao, oriundas de necessidades da graduacao, de exigéncias do mercado de
trabalho e afinadas com as politicas publicas relativas a area de conhecimento

do curso;

Zelar pelo cumprimento das diretrizes curriculares nacionais para o curso de

graduacao e normas internas da Unifei;
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VI - Propor agoes a partir dos resultados obtidos nos processos de avaliagao internos

e externos.

Art. 39. O NDE sera constituido por um minimo de 5 (cinco) docentes pertencentes
ao corpo docente do curso, preferencialmente garantindo-se a representatividade das

areas do curso.
§1°2 O Presidente do NDE sera eleito dentre seus pares.

§22 O Coordenador do Curso deve ser membro do NDE.

8§32 Pelo menos 60% dos membros do NDE devem possuir titulagdo académica
obtida em programas de pés-graduacao stricto sensu, preferencialmente com

o titulo de doutor e com experiéncia docente.

§4° Todos os membros devem estar em regime de tempo integral.

§52 O mandato dos membros do NDE serd de 3 (trés) anos.

§6° A renovacao sera no maximo de 60% (sessenta por cento) dos membros do
NDE.

Art. 40. O funcionamento do NDE se dara da seguinte forma:

I - O NDE devera reunir-se ordinariamente pelo menos duas vezes por semestre
e, extraordinariamente, sempre que for convocado, por requerimento, pelo seu

presidente ou por pelo menos 1/3 (um tergo) de seus membros efetivos;

IT - As convocagoes deverdao acontecer com antecedéncia minima de 48 (quarenta e

oito) horas, a nao ser em caso de urgéncia, em que o prazo podera ser reduzido;

ITI - Na convocagao para reunioes ordinarias e extraordinarias devera constar dia,

local, hora e pauta dos trabalhos;

IV - As reunioes se instalardo com a presenca da maioria absoluta dos seus mem-
bros, isto é, a partir do niimero inteiro imediatamente superior a metade do

total de seus membros. Esse também serd o seu quérum para deliberagoes;

V - Perderda o mandato o membro do NDE que faltar, sem justificativa plausivel,

a duas reunioes no semestre;

VI - A ata da reuniao do NDE sera apreciada na reuniao seguinte e, apds aprova-
¢ao, deverd ser assinada pelos membros que participaram da reuniao corres-

pondente.
Art. 41. Cada NDE terda um Presidente.

Paragrafo tinico. O NDE elegera dentre seus membros, por maioria simples e em

escrutinio tnico, o Presidente,que terd um mandato de 3 (trés) anos.
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Art. 42. Ao Presidente do NDE compete:

I - Convocar e presidir as reunioes do NDE, com direito, somente, ao voto de

qualidade;

IT - Representar o NDE;

IIT - Coordenar a integragao do NDE com o Colegiado do curso e demais érgaos da
instituicao;

IV - Confeccionar a ata das reunides e arquivar na secretaria do Instituto;

V - Exercer outras atribuicoes inerentes ao cargo.

11.1.2 Composicao do NDE

O Nicleo Docente Estruturante do curso de Engenharia de Controle e Automagao

¢é atualmente constituido pelos docentes:

 Prof. Dr. Dair José de Oliveira (Presidente)

o Prof. Dr. Diogo Leonardo Ferreira da Silva

o Prof. Dr. Fadul Ferrari Rodor

o Prof. Dr. Luiz Felipe Pugliese

o Prof. Dr. Roger Junio Campos

o Prof. Dr. Tiago Gaiba de Oliveira

o Prof. Dr. Tiago de Sa Ferreira

« Prof. Dr. Marcio Martins Lage Junior (Area Bésica)

« Prof. Dr. Rodrigo Aparecido da Silva Braga (Suplente)
Um resumo do curriculo de cada membro do NDE é apresentado a seguir:

Dair José de Oliveira: Possui graduagao em Engenharia Industrial Elétrica pelo
Centro Universitario do Leste de Minas Gerais (2000), mestrado em Engenharia Elé-
trica pela Universidade Federal de Minas Gerais (2002) e doutorado em Engenharia
Elétrica pela Universidade Federal de Minas Gerais (2007), com periodo sanduiche
na Université de Rouen, Franca. Atualmente é Professor Adjunto da Universidade
Federal de Itajuba. Tem experiéncia na area de Engenharia Elétrica, com énfase em
Eletronica Industrial, Sistemas e Controles Eletronicos. Atuando principalmente
nos seguintes temas: Identificagdo de Sistemas, Sistemas dinamicos, processamento
e sintese de sinais. Curriculo Lattes: <http://lattes.cnpq.br/3419633201719867 >


http://lattes.cnpq.br/3419633201719867
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Diogo Leonardo Ferreira da Silva: Possui graduacao em Engenharia de Controle
e Automacao (2010) pela Universidade Federal de Itajuba e Mestrado em Engenha-
ria Elétrica (2013) pela mesma institui¢ado. Concluiu o Doutorando em Engenharia
Elétrica pela Universidade Federal de Itajuba, tendo realizado periodo sanduiche na
University of Tennessee nos EUA. Fez Pés-Doutorado em Engenharia de Computa-
¢ao pela Universidade Federal de Itajuba em 2017. Atualmente é professor adjunto
nas areas de eletronica analdgica e digital na Universidade Federal de Itajuba -
Campus Itabira. Suas principais areas de interesse sao: Sistemas de controle, au-
tomagao e controle de processos, inteligéncia artificial, sistemas digitais e circuitos
eletronicos. Curriculo Lattes: <http://lattes.cnpq.br/0724081659277206>

Fadul Ferrari Rodor: Possui graduacao em Engenharia de Controle e Automagao
pela Universidade Federal de Itajubd (2009), mestrado em Engenharia Elétrica pela
Universidade Federal de Itajuba (2012) e doutorado em Engenharia Elétrica pela
Universidade Federal de Itajubd (2017). Atualmente é professor da Universidade
Federal de Itajuba no Campus Itabira. Tem experiéncia na area de Engenharia
Elétrica, com énfase em Eletronica Industrial, Sistemas e Controles Eletronicos.
Curriculo Lattes: |[<http://lattes.cnpq.br/6005927979152448>

Luiz Felipe Pugliese: Graduado em Engenharia de Controle e Automagao pela
Universidade Federal de Itajuba (UNIFEI). Mestre (2015) e doutor (2019) em
Engenharia Elétrica com énfase em Automacao e Sistemas Elétricos Industriais
pela Universidade Federal de Itajuba. Professor da Universidade Federal de Ita-
jubd Campus Itabira. Tem interesse nas areas de Engenharia Elétrica, com én-
fase em Eletronica Industrial, Sistemas e Controles Eletronicos. Pesquisador do
Grupo de Pesquisa em Sistemas Dindmicos (GPDIN) Curriculo Lattes: |<http:
//lattes.cnpq.br/5733182007836823>

Roger Junio Campos: Possui graduacao em Engenharia Elétrica pelo Centro
Universitario do Leste Deminas Gerais (2005), mestrado em Engenharia Elétrica
pela Universidade Federal de Minas Gerais (2008) e doutorado em Engenharia
Elétrica pela Universidade Federal de Minas Gerais (2023). Atualmente ¢ adjunto
da Universidade Federal de Itajuba. Tem experiéncia na area de Engenharia Elé-
trica, com énfase em Andlise de Séries Temporais, atuando principalmente nos se-
guintes temas: cdlculo numérico, algoritmos numéricos, temporal analysis, hybrid
wildfire detection method e deep convolutional neural network. Curriculo Lattes:
<http://lattes.cnpq.br/0517235589979132>

Tiago de Sa Ferreira: Possui graduagao em Engenharia Elétrica pela Univer-
sidade Federal de Minas Gerais (2011) e mestrado em Engenharia Elétrica pela

Universidade Federal de Minas Gerais (2013). Atualmente é professor assistente B1


http://lattes.cnpq.br/0724081659277206
http://lattes.cnpq.br/6005927979152448
http://lattes.cnpq.br/5733182007836823
http://lattes.cnpq.br/5733182007836823
http://lattes.cnpq.br/0517235589979132
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da Universidade Federal de Itajuba, Campus Itabira. Tem experiéncia na area de
Engenharia Elétrica, com énfase em Eletronica Industrial, Sistemas e Controles Ele-
tronicos e Sistemas Elétricos de Poténcia. Desenvolve sua pesquisa junto ao grupo
de Controle e Conversao de Energia Elétrica (CCEE) da Unifei e ao Grupo de Ele-
tronica de Poténcia (GEP) da UFMG, estudando fontes de alimentagao e controle
de conversores eletronicos, bem como tecnologia para geracao de energia elétrica a
partir de fontes alternativas e eletronica de poténcia aplicada a sistemas de energia.
Curriculo Lattes: <http://lattes.cnpq.br/2756879201144419>

Tiago Gaiba de Oliveira: Possui graduagao em Engenharia Elétrica pelo Centro
Universitario do Leste de Minas Gerais(2012), mestrado em Modelagem e Con-
trole de Sistemas pelo Centro Federal de Educacao Tecnolégica de Minas Ge-
rais(2015) e doutorado em Engenharia Elétrica pela Universidade Federal de Minas
Gerais(2018). Atualmente é Revisor de periédico da IET CONTROL THEORY
& APPLICATIONS (ONLINE), Revisor de periédico da IEEE TRANSACTIONS
ON INDUSTRIAL ELECTRONICS e Professor Adjunto da Universidade Fede-
ral de Itajuba. Tem experiéncia na area de Engenharia Elétrica, com énfase em
Eletronica Industrial, Sistemas e Controles Eletronicos. Atuando principalmente
nos seguintes temas: Sintese, Controladores, Nao Lineares, Rede. Curriculo Lattes:

<http://lattes.cnpq.br/8417588276454700>

Marcio Martins Lage Junior: Possui graduacao em Fisica pela Universidade
Federal de Minas Gerais (1995), mestrado em Fisica pela Universidade Federal de
Minas Gerais (1999) e doutorado em Fisica pela Universidade Federal de Minas
Gerais (2005). Atualmente é professor adjunto da Universidade Federal de Itajubd
no Campus de Itabira. Tem experiéncia na area de Fisica, com énfase em Fisica
da Matéria Condensada, atuando principalmente nos seguintes temas: espectrosco-
pia infra-vermelha, espalhamento Raman, materiais ceramicos, cristais, fluoretos e
terras raras. Curriculo Lattes: |[<http://lattes.cnpq.br/7028403949638900>

Rodrigo Aparecido da Silva Braga: Possui graduacao em Engenharia de Com-
putagao pela Universidade Federal de Itajuba (2004) e mestrado em Engenharia Elé-
trica com énfase em Sistemas Elétricos de Automacao Industrial pela Universidade
Federal de Itajubd (2007) e doutorado em Engenharia Elétrica com énfase em Mi-
croeletronica pela Universidade Federal de Itajuba (2018). Tem experiéncia na area
de engenharia de software, redes de computadores, eletronica e sistemas embarca-
dos. Atualmente é Professor Adjunto - Nivel C2 da Universidade Federal de Itajuba
- Campus Itabira. Curriculo Lattes: |[<http://lattes.cnpq.br/4343678779982973>


http://lattes.cnpq.br/2756879201144419
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11.2 Colegiado do Curso

11.2.1 Funcionamento do Colegiado

A organizacao e atuacao do colegiado esta pautada pelos artigos 31 a 34 do regi-

mento do ICT, onde se lé:

Art. 31. O Colegiado de Curso é responsavel pelo planejamento, acompanhamento

e controle de cada curso de graduacao.
Art. 32. Compete ao Colegiado de Curso:

[ - Eleger o Coordenador de Curso;

IT - Propor nomes para comporem o NDE, encaminhando a Assembleia do Instituo

para aprovacao;

IIT - Deliberar sobre o Projeto Pedagégico do Curso (PPC), encaminhando a As-

sembleia do Instituto para aprovacao;
IV - Promover a implementacao do PPC;
V - Aprovar alteragdes nos planos de ensino das disciplinas propostos pelo NDE;

VI - Elaborar e acompanhar o processo de avaliagao e renovagao de reconhecimento

do curso;
VII - Estabelecer mecanismos de orientagcao académica ao corpo discente do curso;
VIII - Criar comissoes para assuntos especificos;

IX - Designar coordenadores de Trabalho de Conclusao de Curso (TCC), Estagio,

Mobilidade Académica e Atividades Complementares;
X - Analisar e emitir parecer sobre aproveitamento de estudos e adaptacoes;
XTI - Julgar, em grau de recurso, as decisoes do Coordenador do Curso;
XII - Decidir ou opinar sobre outras matérias pertinentes ao curso.

§1°¢ As atribuigoes dos coordenadores de TCC e Estagio estao definidas na Norma

de Graduacao.

§2° As atribuigoes dos coordenadores de Mobilidade Académica e Atividades Com-

plementares serao definidas no PPC de cada curso.

Art. 33. O Colegiado de Curso terd no minimo 5 (cinco) e no maximo 10 (dez)

membros, observando-se a seguinte proporcao:

I - Pelo menos 60% (sessenta por cento) dos membros deverdo ser docentes res-
ponsaveis por disciplinas das areas que caracterizam a atuacgao profissional do

graduado;
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IT

I1I -
§1°

Art.

IT -

III -

IV -

VI -

Até 30% (trinta por cento) dos membros serdo docentes, responsaveis pelas

demais disciplinas;
Pelo menos um membro do corpo discente do curso.

O mandato dos membros docentes do colegiado sera de 2 (dois) anos, permitida

a reconducao.

O mandato dos membros discentes do colegiado serd de 1 (um) ano, permitida

a reconducao.

O representante discente e seu suplente serdo indicados pelo érgao de repre-

sentacao estudantil reconhecido pela Universidade e vinculado ao curso.
34. O funcionamento do Colegiado de Curso se dara da seguinte forma:

O Colegiado devera reunir-se ordinariamente pelo menos duas vezes por semes-
tre e, extraordinariamente,sempre que for convocado, por requerimento, pelo
seu Coordenador de Curso ou por pelo menos 1/3 (um tergo) de seus membros

efetivos;

As convocagoes deverao acontecer com antecedéncia minima de 48 (quarenta e

oito) horas, a nao ser em caso de urgéncia, em que o prazo podera ser reduzido;

Na convocacao para reunioes ordinarias e extraordinarias devera constar dia,

local, hora e pauta dos trabalhos;

As reunioes se instalardo com a presenca da maioria absoluta dos seus mem-

bros. Esse também serd o seu quérum para deliberagoes;

Perdera o mandato o membro do Colegiado que faltar, sem justificativa plau-

sivel, a duas reunioes no semestre;

As deliberagoes do Colegiado serao aprovadas por maioria simples, cabendo

ao presidente apenas o voto de qualidade.

Todas as reunioes sao registradas em ata, que é assinada e disponibilizada no site

da Unifei para consulta.

Os

alunos possuem dois meios de acesso ao colegiado, por meio de requerimento

deixado na secretaria do instituto ou por intermédio do discente representante. Os reque-

rimentos sao pautados no colégio pelo coordenador de curso.

11.2.2 Composicao do Colegiado

O colegiado do curso de Engenharia de Controle e Automagao é atualmente cons-

tituido pelos docentes:
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o Presidente do Colegiado
Prof. Dr. Tiago Gaiba de Oliveira (Coordenador do curso).
o Professores da area especifica do curso

Prof. Dr. Roger Junio Campos (Coordenador adjunto);

Prof. Dr. Diego Camilo Tami Lopez (Coordenador de Trabalho de Conclusao
de Curso);

Prof. Dr. Fadul Ferrari Rodor (Coordenador de Estagio);
Prof. Dr. Luiz Felipe Pugliese
Prof. Dr. Tiago de S& Ferreira (Coordenador de Mobilidade Académica).

« Professores da Area Bésica
Prof. Dr. Marcio Martins Lage Junior.
« Representante dos Discentes

Augusto Arédes Araujo MArtins;
Gabriel Antonio Carvalho (Suplente).

» Professor Suplente

Prof. Dr. Guilherme Monteiro de Rezende.

11.2.3 Histérico da Coordenacao de Curso

Para o processo inicial da criacdo e implantacao do curso de Engenharia de Con-
trole e Automagao em Itabira, foi nomeado um docente da mesma &area, porém lotado no
Campus de Itajuba. Couberam ao docente, todas as tarefas relacionadas a implantacao
do curso, ai incluidos projeto pedagdgico do curso e definicdo de areas para concurso de
docentes. O docente foi o Professor Dr. Luis Henrique de Carvalho Ferreira (Enderego

Lattes: http://lattes.cnpq.br/3369026753730781)

A partir do inicio do ano de 2011 a coordenagao do curso foi assumida por docentes

lotados em Itabira, conforme:
o Jan/2011 a Dez/2012 - Prof. Me. Roger Junio Campos
(Enderego Lattes: http://lattes.cnpq.br/0517235589979132);

o Jan/2013 a Set/2013 - Prof. Me. Ivan Lucas Arantes
(Enderego Lattes: http://lattes.cnpq.br/5479372692717483);
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o Out/2013 a Set/2015 - Prof. Dr. Caio Fernandes de Paula
(Enderego Lattes: http://lattes.cnpq.br/7178376145659564);

o Out/2015 a Jul/2017 - Prof. Me. André Chaves Magalhaes
(Enderego Lattes: http://lattes.cnpq.br/5528681307504888);

» Ago/2017 a Dez/2017 - Prof. Dr. Renan Lima Pereira
(Enderego Lattes: http://lattes.cnpq.br/5444385226234657);

o Jan/2018 a Dez/2019 - Prof. Dr. Fadul Ferrari Rodor
(Enderego Lattes: http://lattes.cnpq.br/6005927979152448).

o Jan/2020 a Dez/2021 - Prof. Dr. Diogo Leonardo Ferreira da Silva
(Enderego Lattes: http://lattes.cnpq.br/0724081659277206).

11.3 Atuacao do Coordenador do Curso

Do regimento geral da universidade e do regimento do ICT tém-se:

Art.

35. Cada Colegiado de Curso tera um Presidente, que serd o Coordenador de

Curso.

§1°

§3°

Art.

IT -
III -

O Colegiado de Curso elegera dentre seus membros, por maioria simples e em
escrutinio inico, o Coordenador de Curso, que terd um mandato de 2 (dois)

anos.

Havera um Coordenador Adjunto indicado pelo Coordenador eleito, entre os
membros do Colegiado de Curso, que tera como atribuicao atuar como Coor-
denador de Atividades Complementares e substituir o Coordenador em suas

auséncias ou impedimentos.

O Coordenador de Curso e o Coordenador Adjunto deverdo ser docentes res-
ponsaveis por disciplinas das areas que caracterizam a atuacgao profissional do

graduado.

O Coordenador de Curso poderé delegar ao Coordenador Adjunto ou a outro
membro do Colegiado, algumas de suas competéncias.

36. Ao Coordenador de Curso compete:

Convocar e presidir as reunides do Colegiado de Curso, com direito, somente,
ao voto de qualidade;

Representar o Colegiado de Curso;

Supervisionar o funcionamento do curso;
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IV -
V-
VI -
VII -
VIII -

IX -

XI -

XII -

XIIT -
XIV -

Tomar medidas necessarias para a divulgagao do curso;
Participar da elaboracao do calendario didatico da graduagao;
Participar da Camara Superior de Graduacao;

Promover reunioes de planejamento do curso;

Orientar os alunos do curso na matricula e na organizacao e selecao de suas

atividades curriculares;
Decidir sobre assuntos da rotina administrativa do curso;
Propor semestralmente os horarios das disciplinas do curso ao Diretor do ICT;

Efetivar o ajuste de matricula dos discentes no periodo estabelecido no calen-

dario didatico da graduagao;

Exercer as fungoes dos coordenadores de TCC, Estagio, Atividades Comple-

mentares e Mobilidade Académica em suas auséncias ou impedimentos legais;
Confeccionar a ata das reunioes e arquivar na secretaria do Instituto;
Exercer outras atribui¢oes inerentes ao cargo.

Paragrafo tnico. O Coordenador de Curso podera delegar ao Coordenador

Adjunto ou a outro membro do Colegiado, algumas de suas competéncias.
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12 Infraestrutura

E fundamental, para a boa conducio do curso, que a estrutura fisica da institui-
¢ao se identifique com alguns atributos que compéem o conceito de uma Instituicao de
Ensino Superior, ou seja, que conte com campi projetados para privilegiar a integragao
dos alunos, a convivéncia entre professores e alunos de diferentes dreas em que o processo
de amadurecimento e crescimento do ensino superior possa, na medida do possivel, se

realizar.

Para atender as necessidades de infraestrutura fisica e logistica, a Unifei se res-
ponsabiliza, conforme seu PDI (14), por disponibilizar as condigbes bésicas de energia,
agua, conforto, seguranca e abrigo, além de, especificamente, garantir:

« atendimento aos portadores de necessidades especiais;

» salas de aulas espacosas, confortaveis, flexiveis, dotadas de infraestrutura adequada

para uso de computadores e com conforto térmico, actstico e iluminacao;

» laboratorios de ensino devidamente equipados que permitam a maior proximidade
possivel com o que existe nas empresas de melhor desempenho nas areas de formagao

da instituicao;

» bibliotecas dotadas de acervo bibliografico atualizado e acesso aos principais bancos
de dados via internet, com espagos para trabalho em grupo e individual que atendam
aos indicadores de horario, espaco e acervo compativeis com a qualidade académica

desejada;

« rede de computadores e salas de informéatica com internet para apoio aos estudantes,

inclusive fora dos horarios de aulas;

» sala de professores e coordenadores de cursos, confortaveis e equipadas com com-

putadores e internet;
e equipamentos de multimidia para suporte didatico-pedagdgico;

» centro de convivéncia para alunos e professores, dotado de espacos condizentes para

encontros e atividades culturais;
o auditoérios;
o locais de permanéncia dos alunos fora do horéario das aulas;

e centro de atendimento ao aluno;



Capitulo 12. Infraestrutura 61

e servigo de apoio reprografico;
 locais para alimentacao;
» equipamentos de seguranca e rotas de fuga; e

e comunicacao visual completa e eficiente.

A Unifei, para melhorar o atendimento as pessoas com deficiéncia (PcD), tem
disponibilizado cerca de R$250 mil anualmente para adaptacido dos campi, segundo o
plano de promocao da acessibilidade. Esse recurso financeiro tem possibilitado a instala-
¢ao e a manutencao de plataformas elevatorias em diversos prédios, adequagao de rampas,
passeios e acessos, instalacao de piso tatil, tanto interno quanto externo, adequacao de

instalacoes sanitarias apropriadas para esses usuarios, entre outras melhorias.

Vale destacar que a prioridade recai sobre os itens concernentes as atividades
finalisticas da instituicao, como salas de aula, laboratorios, bibliotecas e infraestrutura
de TI. A andlise ¢é feita pelo Comité Gestor de Infraestrutura (CGlnfra), garantindo,
assim, que a instituicao conte com discussoes colegiadas, desprovidas do personalismo de

decisoes da alta ctipula da Administracdo Central na definicdo de obras e reformas.

Especificamente a estratégia de gestao da infraestrutura da universidade segue as

seguintes diretrizes:

o Nao fragmentar a licitacdo de materiais da execucao e mao de obra. Todas as
licitagoes serao completas e de responsabilidade da empresa vencedora do certame

licitatério;

» Projeto completo e detalhado. Sob hipdtese alguma se admitira o processo licitatorio
de execucao do projeto sem que o mesmo atenda integralmente todas as demandas
de escopo e detalhamento técnico, com o propoésito de reducao de termos aditivos

aos contratos;

» Rigorosa fiscalizacdo do andamento das obras pelo fiscal de obras acompanhado do
Cliente Responsavel, o qual supervisionarda o andamento do processo de execuc¢ao

segundo a 6tica do futuro usudrio;

o Estrito cumprimento de tabelas de referéncia de prego da construcao civil e inclusao
do elemento orgamentario referente ao BDI (Beneficios e Despesas Indiretas) em

cada obra licitada, ao limite estabelecido pela legislagao;

» No caso de obras financiadas por 6rgaos de fomento como a FINEP, a contrapartida

da universidade sera precedida pela execu¢do do recurso da agéncia financiadora.
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Através da parceria pioneira entre governo local, Prefeitura Municipal de Itabira
(PMI), setor privado (VALE), Ministério da Educagao (MEC) e a Universidade Federal
de Itajubd (Unifei), encontra-se em fase de implantacdo o Campus da Unifei no municipio
de Itabira/MG, chamado de “Campus Theodomiro Carneiro Santiago”, cujas atividades
tiveram inicio em Julho de 2008, com a realizacao de seu primeiro processo seletivo para

vestibular.

O Convénio de Cooperacao Técnica e Financeira, firmado entre a Unifei, a mine-
radora VALE, o MEC e a PMI, garante a construcao e implementacao do novo Campus.
A prefeitura do municipio de Itabira é responsavel por prover a infraestrutura necessaria
ao levantamento e ao funcionamento da universidade e dod—las (terreno e benfeitorias)
para a instituicao de ensino, enquanto, a mineradora auxilia na compra de equipamentos

laboratoriais.

Inicialmente, as atividades da Unifei em Itabira estavam sendo operadas de forma
concentrada nas instala¢oes do Parque Tecnologico de Itabira (ITEC), até a conclusaodo
primeiro prédio do Complexo Avancado de Itabira, ocorrido no 1° semestre de 2011. As-
sim, quase que na totalidade, toda a infraestrutura (salas de aula, salas de professores,
salas de técnico-administrativos e laboratérios) foi transferida para o espago do Distrito
Industrial II. A area destinada e alocada ao Complexo Universitario 2 possui aproxima-
damente 600.000 m? junto ao bairro Distrito Industrial II da cidade. Em termos de area
construida, a Universidade conta com o Edificio José de Alencar (também denominado
de Prédio 1), que possui cerca de 4.000 m? distribuidos em quatro pavimentos, além de 4
anexos, destinados a laboratorios, salas de aula, restaurante e a espagos reservados para
almoxarifado da instituicao. Em dezembro de 2015 foi inaugurado oficialmente o segundo
edificio da instituicao (ou Prédio II), que teve sua construgao iniciada em 2013. O edificio
conta com cerca de aproximadamente 12.000 m? sendo 11.000 m? destinados a salas de

aula, laboratoérios, biblioteca, cantina, banheiros, areas de conveniéncia entre outros.

Ainda hé a previsao da construcdo de novos prédios no Campus, prevendo uma
area total construida de aproximadamente 110.000 m?, para abrigar espacos de convi-
véncia, areas esportivas, teatro, laboratérios e outros. O corpo docente do Campus de
Itabira é composto por aproximadamente 160 professores, além de 96 servidores técnico-
administrativos, atendendo a uma populagao universitaria de aproximadamente de 2.500,
atualmente. Os servidores docentes e técnico-administrativos serdo contratados de acordo

com vagas disponibilizadas pelo MEC, por meio de concurso publico.

O projeto do Campus de Itabira prevé que o crescimento da infraestrutura deve
ser realizado em decorréncia dos investimentos dos parceiros, sobretudo a Prefeitura Mu-
nicipal de Itabira (PMI) e a empresa Vale. O planejamento, durante a vigéncia do PDI,

é que sejam construidos 6 prédios académicos de aproximadamente 10.500 m? cada e 1
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prédio administrativo de aproximadamente 4.000 m? (14).

A proposta do Campus de Itabira é de uma universidade essencialmente inovadora
e tecnoldgica, com ensino e pesquisa voltados as demandas atuais e futuras de mercado,
incentivo ao empreendedorismo e comprometimento com o desenvolvimento local e regi-

onal.

A Tabela[6] apresenta a contabiliza¢do da destinagao do Campus de Itabira, o qual

sedia o curso.

Tabela 6 — Quantificacao e destinagdo das areas no Campus de Itabira em 2021.

. Campus Itabira

Ambientes Quantidade | Area (m?)
Area de Lazer 1 1.586,00
Auditérios 1 135,65
Banheiros 24 839,50
Bioblioteca 1 358,00
Instalagoes Administrativas 35 1.199.,40
Laboratérios 70 5022,16
Salas de Aula 23 1.961,50
Salas de Coordenacao 3 112,50
Salas de Docentes 29 1.100,30
Cantinas/Copas/Cozinhas/Restaurantes 3 706,33
Areas de outros Servigos 07 211,90
Outros 43 13.053,31
TOTAL 240 26.286,55

Fonte: Diretoria de Obras/Pré-Diretoria de Obras e Infraestrutura (15).

12.1 Espaco de Trabalho para Docentes em Tempo Integral

O Prédio 2 da Unifei Campus Itabira (inaugurado no final do ano de 2015) pos-
sui 30 salas de professores. Em média sao 04 docentes em cada sala, para os quais sdao
disponibilizados, individualmente, 1 computador, 1 mesa em “L”, 1 cadeira presidente
giratdria, 1 gaveteiro e 1 armario. Também sao disponibilizados materiais de expediente

destinados ao desenvolvimento de suas atividades didaticas.

12.2 Espaco de Trabalho para o Coordenador

O Coordenador do curso utiliza o seu préprio gabinete ou o seu espago na sala
da coordenacao de curso localizados no Prédio 2 da Unifei Campus Itabira, para exercer

trabalho de coordenacao.
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As reunioes do colegiado do curso e do NDE sao realizadas em laboratérios do
ICT que nao estao sendo utilizados para aulas no momento das reunioes. Para eventuais
reunides com os alunos do curso é utilizado o gabinete do coordenador ou uma sala de

aula da universidade.

12.3 Salas de Aula

As salas de aula da Unifei sdo administradas pela Coordenacao de Ensino de
Graduagdao (CEG) que, a cada semestre letivo, aloca as salas de aula para todas as

disciplinas ofertadas para o curso.

Para as disciplinas da area especifica, hda uma sala de aula disponivel para cada
periodo que esta sendo ofertado no semestre vigente. Para as disciplinas comuns as en-
genharias, as salas de aula tém capacidade maior que o nimero de ingressantes em um

unico curso.

12.4 Acesso dos Alunos a Equipamentos de Informatica

As disciplinas praticas do curso sao realizadas nos laboratérios didaticos. Os sis-
temas e softwares dos computadores dos laboratérios sao atualizados semestralmente

durante os periodos de férias.

O instituto anualmente realiza uma andlise do parque do laboratério instalado
e prioriza os laboratérios que serao inseridos nos editais do Comité Gestor de Recursos

Laboratoriais (CGLab) para atualizagao de equipamentos.

A Biblioteca do Campus Itabira oferece os servigos de pesquisa on-line via internet
e de acesso a internet por meio da Rede Nacional de Pesquisa (RNP). A Biblioteca tem
espaco de computadores com acesso a internet disponivel aos alunos e area de acesso

Wi-Fi com mesas e tomadas.

A cobertura de Wi-Fi também se estende para todo o Campus, inclusive fora dos
prédios. O acesso ¢ feito através de login na rede EDUROAM, que permite que o mesmo
login seja utilizado em qualquer instituicao afiliada, em mais de 101 paises. S6 no Brasil,

a rede pode ser encontrada em mais de 2630 locais, conforme Figura [T}

12.5 Registros Académicos

O controle da vida académica do aluno ¢é feito pelo Sistema Integrado de Gestao
de Atividades Académicas (SIGAA). O sistema funciona em rede e tem acessos dife-

renciados para: coordenador, aluno, professor, e servidores técnico—administrativos que
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Figura 1 — Localizagao das redes EDUROAM.

Fonte: |<https://monitor.eduroam.org/map__service__loc.php>.

Cordova

ocupam cargos/fungoes especificas para gerenciarem o sistema. No Departamento de Re-
gistro Académico da Unifei dao entrada e sdo arquivados os documentos indispensaveis
ao controle da vida académica do aluno. Esses documentos pertencem ao arquivo perma-

nente da Universidade.

12.6 Biblioteca

Integrantes importantes para o desenvolvimento da instituicao, as bibliotecas da
Unifei buscam manter seu acervo bibliografico atualizado e contam com planejamento e
orcamento especificos para tal fim. O acervo de livros é atualizado anualmente, mediante
solicitagdo dos professores a Pro-Reitoria de Graduacao e a Pré-Reitoria de Pesquisa e
Po6s-Graduagao. O acréscimo do acervo resulta de compras por licitacoes ou de doacoes

espontaneas.

O Campus de Itabira conta com 67 assentos, desses 20 sao de estudo em grupo, 45
sao baias de estudo individual e 2 sdo baias individuais para cadeirantes. Conta, também,
com 3 computadores para acesso ao catalogo da biblioteca (16). A descricao do acervo,
dos servigos oferecidos e do horario de atendimento da biblioteca do Campus de Itabira

pode ser observada na Figura 2]

Os planos de ensino das disciplinas devem registrar no minimo 2 bibliografias
basicas, que sdao definidas apenas apos constatagao de quantidade suficiente para atendi-
mento dos alunos. Sao levados em conta os diferentes cursos que também utilizam aquela

bibliografia no mesmo semestre.

A estrutura da bibliografia complementar é a mesma da bibliografia obrigatoria. A
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Campus Itabira: Biblioteca Setorial

O Horario de funcionamento
De Segunda a sexta-feira das Th00 as 19h00

* 2 assistentes administrativos
(1 amstiado).

Servi ,
G ervigos oferecidos

+  Empréstimo automatizado ¢ consulta local;

*  Reserva e renovacdo de livros on-line;

+  Computadores para consulta ao acervao;

*  Orientagiio aos usudrios no uso da biblioteca e
PEsqUISAS:

+  Catalogagio/classificagio;

Acervo atual por drea de conhecimento

Ciéncias Agranas 12

Ciéncias Biologicas 632

Citncias Exatas ¢ da Terma 5112

lﬁ Pessoal técnico administrativo Ciéncias Humanas 824
- T T ) s
loiado na unidade Ciéncias Sociais Aplicadas 1.973

Ciencias da Sande 788

+ 3 lubhotecinos; Engenharias 6,552

I,iqliili:ilica. Letras e Antes B15

Biblioteca Virtual Universitinia da Pearson;
Portal de Peniddicos da CAPES;
Repositério Institucional da Unifei;

Ficha catalografica;

Onentagdo para normahizagio mbhiografica;
Empréstimo entre bibliotecas.

= Acesso on-line as Normas da ABNT;

Figura 2 — Acervo e informagoes diversas da biblioteca do Campus de Itabira.
Fonte: Coordenagdo Biblioteca Setorial de Itabira - Fig. 5 - p. 148 (14)

diferenca se encontra na quantidade de volumes. Para cada disciplina, sdo elencadas, no
minimo, 5 bibliografias complementares, devendo haver ao menos 2 exemplares de cada

na biblioteca.

Todo o acervo é controlado pelo sistema académico integrado, permitindo que o
aluno, ja no espago virtual da disciplina, possa consultar a disponibilidade de livros e
efetuar a reserva. O sistema também da acesso aos docentes para realizar solicitagao de

compra de livros e gerar relatérios das novas aquisigoes.

12.7 Laboratérios

A Unifei possui varios laboratorios didaticos, cuja manutencao, utilizagdo e atu-
alizagdo sao de responsabilidade das Unidades Académicas. As disciplinas dos diversos
cursos de graduagao da universidade utilizam esses espagos no processo de aprendizagem

dos alunos.

Os laboratérios didaticos estao a servigo das disciplinas que possuem atividades
préaticas. Em razao da maioria de seus cursos de graduacao na érea da Engenharia (dos 35
cursos, 23 sao de Engenharia), exige-se da Universidade um grande nimero de laboratérios

didaticos nos quais os contetudos tedricos podem ser aplicados, conferidos e atestados.

Os laboratoérios e ambientes para praticas didaticas atendem a todos os objetivos

estratégicos, respeitam os aspectos ambientais, legais e de seguranca, além de buscar,
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quando possivel, sua autossustentacao.

Cumpre ao CGLab a avaliagao do direcionamento de recursos destinados ao fun-
cionamento dos laboratoérios, sobretudo os de alto custo de manutencao. Esse papel se
justifica, sobretudo, pela expansao da Universidade e pela necessidade de implementa-
¢ao de uma politica de gerenciamento pautada na racionalizacao do uso dos recursos da
instituicao.

Vale destacar, também, que, nos editais de contratacdo docente, estd prevista a
exigéncia de aulas laboratoriais, priorizando, assim, as atividades praticas dos curriculos

dos cursos de graduacao oferecidos na instituicao.

O convénio firmado para viabilizar o projeto de expansao estabelece o compro-
metimento da Vale com o provimento dos equipamentos destinados aos laboratérios dos
cursos, que sao utilizados nas atividades de formacdo, geragdo e aplicacao de conheci-

mento (ensino e pesquisa).

Os laboratérios podem ser divididos em Basicos, que atendem as disciplinas co-

muns a todos os cursos, e em Especificos.

12.7.1 Laboratérios Basicos

12.7.1.1 Laboratério de Fisica — LABFIS

Laboratorio de ensino destinado a realizagao de aulas praticas de Fisica Geral, o
publico-alvo sao alunos dos 09 cursos de engenharia da Unifei Campus Itabira. Instalado
no Prédio II — Salas 2303, 2304 e 2305 conta com &rea total de 231 m?2. Atende as

disciplinas Laboratoério de Fisica A e Laboratorio de Fisica B.

12.7.1.2 Laboratério de Quimica Geral Experimental — LabQGE

Laboratorio de ensino destinado a realizacao de aulas praticas da disciplina de
Laboratério de Quimica Geral, o publico-alvo sao alunos dos 09 cursos de engenharia da

Unifei Campus Itabira. Instalado no Prédio II — Sala 2105 conta com 4rea total de 60 m?.

12.7.1.3 Laboratério de Desenho Assistido por Computador — LCAD

Laboratorio de ensino e extensao destinado a realizacao de aulas praticas para
as disciplinas de Laboratério de Programacao e Laboratorio de Estrutura de Dados.

Instalado no Anexo II - Médulo 2 conta com area total de 90 m?.

12.7.1.4 Laboratério de Fenomenos de Transporte — LFent

Laboratorio de ensino destinado a realizacao de aulas préaticas para as disciplinas

de Fenomenos de Transporte, Transferéncia de Calor, Termodinamica e Mecanica dos
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Fluidos. Instalado no Prédio IT — Sala 2306 conta com area total de 60 m?2.

12.7.2 Laboratoérios Especificos
12.7.2.1 Laboratério de Acionamentos Controlados — LAC

Laboratorio de ensino destinado a realizacao de aulas praticas para a disciplina
de Laboratério de Acionamentos Controlados. Instalado no Prédio IT — Sala 2106B conta

com &rea total de 80 m?2.

12.7.2.2 Laboratério de Automacao Industrial — LAI

Laboratorio de ensino com equipamentos destinados a experimentos envolvendo a
programacao e estudo de controladores 16gico-programéaveis (CLP), comunicagao de dados
entre CLPs, desenvolvimento e estudo de sistemas de supervisao industrial e interfaces
homem-maquina e modelagem de sistemas de automacgao. Instalado no Prédio II — Sala
2109 conta com area total de 40 m?. Atende as disciplinas Laboratério de Automacao de
Sistemas Industriais I, Laboratorio de Automacao de Sistemas Industriais II e Laboratorio

de Redes Industriais.

12.7.2.3 Laboratério de Calibracdo e Afericio — LCA

Laboratorio de ensino para todos os cursos da Unifei que possuem em sua matriz
curricular a disciplina de Instrumentacao e Calibracao. Instalado no Prédio I — Sala 2214

conta com area total de 80 m?.

12.7.2.4 Laboratério de Circuitos Basicos e Eletrotécnica — LCBE

Laboratorio de ensino destinado a realizacao de aulas praticas para a disciplina
de Laboratério de Circuitos Elétricos. Instalado no Prédio II — Sala 2113 conta com area
total de 50 m?.

12.7.2.5 Laboratério de Circuitos Integrados — LCl

Laboratorio de ensino destinado a realizacao de aulas préaticas para as disciplinas
de Laboratério de Circuitos Integrados Analégicos e Laboratério de Circuitos Integrados
Digitais. Instalado no Prédio I — Salas 1207/1208 conta com &rea total de 58 m?.

12.7.2.6 Laboratério de Controle — LC

Laboratorio de ensino e pesquisa destinado a realizagdo de aulas praticas para
as disciplinas que envolvem o conceito de controle de sistemas dinamicos. Instalado no

Prédio IT — Sala 2211 conta com &rea total de 80 m?. Atende as disciplinas Laboratério de
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Sistema de Controle I, Laboratério de Controle Adaptativo e Preditivo, Laboratério de
Identificagao de Sistemas, Laboratério de Controle Multivariavel e Robusto e Laboratorio

de Identificacdo de Sistemas Dinamicos Nao Lineares.

12.7.2.7 Laboratério de Eletrénica Analégica — LEA

Laboratorio de ensino destinado a realizacao de aulas préaticas para as disciplinas
de Laboratério Eletronica Basica I e Laboratério de Eletronica Basica II. Instalado no

Prédio I — Sala 1314 conta com area total de 60 m?2.

12.7.2.8 Laboratério de Eletronica de Poténcia — LEP

Laboratorio de ensino destinado a realizacao de aulas praticas para a disciplina
de Laboratorio de Eletronica de Poténcia. Instalado no Prédio II — Sala 2314 conta com

area total de 80 m?2.

12.7.2.9 Laboratério de Eletronica Digital — LED

Laboratorio de ensino destinado a realizacao de aulas préaticas para as disciplinas
de Laboratoério de Laboratério de Circuitos Légicos e Laboratério de Eletronica Digital.

Instalado no Prédio I - Sala 1310 conta com &rea total de 40 m?2.

12.7.2.10 Laboratério de Geracdo de Energia Elétrica — LGE

Laboratorio de ensino destinado a realizacao de aulas préaticas para as disciplinas
de Condicionamento e Geragao de Energia Alétrica. Instalado no Prédio II — Sala 2107

conta com area total de 150 m?.

12.7.2.11 Laboratério de Hidraulica e Pneumatica — LHP

Laboratério de ensino destinado a realizacao de aulas préaticas para a disciplina
de Laboratério Instrumentacao Hidraulica e Pneumatica. Instalado no Prédio IT — Sala

2110 conta com area total de 40 m?.

12.7.2.12 Laboratério de Instalacoes Industriais — LII

Laboratorio de ensino destinado a realizacao de aulas praticas para a disciplina
de Laboratorio de Instalagoes Elétricas Industriais. Instalado no Prédio IT — Sala 2106A

conta com area total de 100 m?2.



Capitulo 12. Infraestrutura 70

12.7.2.13 Laboratdrio de Instalacoes Residenciais, Medidas Elétrica e Instrumentacdo — LIR-
MEI

Laboratorio de ensino destinado a realizacao de aulas praticas para a disciplina de
Laboratorio de Medidas Elétricas e Instrumentacao. Instalado no Prédio II — Sala 2111

conta com area total de 60 m?2.

12.7.2.14 Laboratério de Maquinas Elétricas — LME

Laboratorio de ensino destinado a realizacao de aulas praticas para as disciplinas
de Laboratorio de Maquinas Elétricas I, Laboratorio de Maquinas Elétricas II e Labora-
torio de Conversao eletromecanica de Energia. Instalado no Anexo II — Sala 2 conta com

area total de 80 m?.

12.7.2.15 Laboratério de Microprocessador/ Sistemas Embarcados/ Telecomunicacdes/Sistemas
Operacionais — LMSETSO

Laboratoério de ensino destinado a realizacao de aulas praticas para as disciplinas
que envolvem o conceito de microprocessadores, processamento digital de sinais, princi-
pios de telecomunicacao e sistemas operacionais. Instalado no Prédio IT — Sala 2209 conta
com &rea total de 80 m?. Atende as disciplinas Laboratério de Sistemas Embarcados e de
Tempo Real, Laboratério de Principios de Comunicacao, Laboratério de Microcontrola-

dores Laboratério de Processamento Digital de Sinais.

12.7.2.16 Laboratério de Rede/Computacdo Grafica — LRCG

Laboratorio de ensino destinado a realizacao de aulas préaticas para as disciplinas
que utilizam do conceito de redes de computadores, computagao grafica e processamento
de imagem. Instalado no Prédio II — Sala 2207 conta com &rea total de 80 m?. Atende a

disciplina de Laboratorio de Logica de Programacao.

12.7.2.17 Laboratério de Robdtica — LR

Laboratorio de ensino e pesquisa destinado a realizagdo de aulas praticas para
as disciplinas de Laboratorio de Roboética Mével e Laboratério de Eletronica Digital.

Instalado no Prédio II — Sala 2314 conta com &rea total de 80 m?2.

12.7.2.18 Laboratério de Sistemas Dindmicos — LSD

Em conjunto com o Laboratério de Controle, este laboratério conta com equipa-
mentos destinados a experimentos praticos e pesquisa envolvendo a obtencao de modelos
de diversos processos fisicos, andlise das caracteristicas destes modelos, aplicacao de di-

versas teorias de controle e projeto de filtros analdgicos e digitais. Instalado no Prédio 11
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— Sala 2212 conta com &rea total de 80 m?. Atende as disciplinas Laboratério Sistemas
de Controle I, Identificacao de Sistemas, Laboratorio de Controle Adaptativo e Preditivo

e Laboratorio de Processamento Digital de Sinais.

12.7.2.19 Laboratério de Smart/Inteligéncia Artificial — LSIA

Laboratorio de ensino destinado a realizacao de aulas préaticas para as disciplinas
que utilizam do conceito de inteligéncia artificial e computagao moével. Instalado no Prédio
IT — Sala 2208 conta com drea total de 80 m?. Atende a disciplina de Laboratério de Légica

de Programacao.

12.7.2.20 Laboratério de Suporte a Projetos — LSP

Laboratorio destinado a atender alunos de ensino, pesquisa e extensao de todos
os cursos da Unifei Campus Itabira. Laboratorio com equipamentos e ferramentas para
propiciar suporte a projetos de discentes e docentes, desenvolvimento de projetos de inicia-
¢ao cientifica, tecnologica e empreendedora, bem como apoio para os demais laboratérios.

Instalado no Prédio I — Sala 1316 conta com &rea total de 25 m2.

12.7.2.21 Espaco Maker

O Espaco Maker tem como objetivo, fomentar a cultura do “faga vocé mesmo”
na comunidade, por meio de ideias, ferramentas, matérias-primas e outros meios neces-
sarios para o desenvolvimento de projetos de prototipagao. Dirigindo-se seus servigos ao
publico universitario, empresas, inovadores independentes e startups, possibilitando a es-
tes players orientagoes quanto a prototipagem rapida, locagao de maquinas, workshops e

servigos personalizados acompanhados de uma abordagem voltada a inovagao.
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13 Organizacao Curricular

A estrutura curricular do curso de Engenharia de Controle e Automacao esta

formada por seis componentes curriculares:

» Disciplinas basicas, profissionalizantes e especificas de carater obrigatério;
» Disciplinas optativas;

» Estagio Supervisionado;

o Trabalho de Conclusao de Curso;

o Atividades Complementares;

e Atividades de Extensio.

As disciplinas estao organizadas por semestre. A carga horaria semanal a ser
cumprida pelo aluno é sugerida ser de no maximo 28 horas. A estrutura curricular foi
organizada de forma a proporcionar ao aluno desde o primeiro ano, contato com disciplinas

relacionadas com a area de formacao.

Na Tabela (7| a seguir estao listados os componentes curriculares do curso de Enge-
nharia de Controle e Automacao. Em cada periodo héd o Cédigo, Nome da Disciplina,
Créditos da Tedrica (T), Créditos da Pratica (P) e a Carga Horaria Total

(h/a).
A Tabela [§| relaciona o resumo dos Componentes Curriculares do curso de Enge-

nharia de Controle e Automagao. Considere que cada hora—aula (h/a) do curso equivale

a exatos 55 minutos.

No Apéndice [D] sao apresentados todos os planos de ensino das disciplinas por

periodo.

As Diretrizes Curriculares Nacionais para a Educacio das Relagdes Etnico-Raciais
e para o Ensino da Historia e Cultura Afro-Brasileira, Africana e Indigena, Diretrizes
Nacionais para a Educacdo em Direitos Humanos, Politicas de Educacao Ambiental sao
trabalhadas de forma transdisciplinar ao longo de toda a matriz curricular, principalmente
nas disciplinas Ciéncia, Tecnologia e Sociedade, Cidadania e Responsabilidade Social e

Ciéncias do Ambiente, e também por meio de atividades de extensao.

A disciplina de Libras - Lingua Brasileira de Sinais é oferecida como disciplina

optativa.



Tabela 7 — Componentes Curriculares.

Demais
Componentes|
EPRi1001
Sistemas de Disciplinas
Producgédo I Optativas

T(2)P(0)
32

EPRi6002

(b/a)
96

Gestao de
Projetos

T(4)P(0)
64

ECOi2216 EPRi1101

Redes de
Computado-
res

Sistemas de
Producéo II

T(2)P(2)
64

ELTi2208 ECAi2205
Eletronica Instrumentagao
Analdgica 11 e

Fundamentos
de Medidas

T(2)P(0)
32

T(4)P(0)
64

T(4)P(0)
64

ELTi2204 ELTi2209 ECAi2206
Eletronica Laboratério Laboratério
Analégica T de Eletrénica de Instru-
Analdgica IT mentacao e
Fundamentos
de Medidas
T(4)P(0) T(0)P(1) T(0)P(2)
64 16 32

ADINOLLITY) 0DIDZIUDLA() T 0InRdn))

€.
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30
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ECO0i2204
Algoritmos e
Estrutura de
Dados I

T(4)P(0)
64

90
Periodo

10°
Periodo

Demais
Componente

J

4° 5° 6° 7° 8°
Periodo Periodo Periodo Periodo Periodo
ELTi2205 ECAi2203
Laboratério Sistemas de

ELTi2202
Eletronica

de Eletronica Controle T
Analégica I
T(0)P(2) T(4)P(0)
16 64
EELi2205 ECAi2204
Circuitos Laboratorio

Digital I Elétricos 11 de Sistemas
de Controle I
T(4)P(0) T(2)P(0) T(0)P(1)
64 32 16
ELTi2203 EELi2206
Laboratorio Laboratorio
de Eletrénica de Circuitos
Digital T Elétricos
T(0)P(1) T(0)P(2)
16 32
EELi2204 EELi2207
Circuitos Circuitos
Elétricos I Magnéticos
T(4)P(0) T(2)P(0)
64 32
ECO0i2205 ECAi2202
Programacao Sinais e
Orientada a Sistemas
Objetos
T(1)P(1) T(4)P(0)
32 64

ADINOLLITY) 0DIDZIUDLA() T 0InRdn))

2
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Tabela 8 — Resumo das cargas horarias dos Componentes Curriculares do Curso de Engenharia

de Controle e Automacgao.

| Elemento Curricular | Total (h/a) | Total (h) |
Disciplinas Basicas 1232 1129,3
Disciplinas Profissionalizantes 944 865,3

Disciplinas Optativas 06 | s |

| Estdgio Supervisionado | 175 [ 1604 |
| Atividades Complementares |

405,3

Atividades de Extensao

371,6

| Total |

4053,3

37156 |




14 Componentes Curriculares do Curso

Engenharia de Controle e Automacao

Nas tabelas a seguir sao utilizadas as seguintes siglas:

o AST: Aulas por Semana Teorica;

o ASP: Aulas por Semana Pratica;

o CHT: Carga Horéria Teoérica em Horas—Aula;

o CHP: Carga Horaria Pratica em Horas—Aula;

« CHTL: Carga Horaria Total em Horas-Aula.

12 Periodo

de

"

| Cédigo Componente Curricular | AST | ASP | CHT| CHP | CHTL |
HUMIi01 Ciéncia, Tecnologia e Sociedade 1 0 16 0 16
MATI2301 Calculo I 4 0 64 0 64
MATi2302 Geometria Analitica e Algebra Linear 4 0 64 0 64
ECO0i2202 Légica de Programacio 2 2 32 32 64
EMTi2203 Quimica Geral 2 0 32 0 32
EMTi2204 Laboratério de Quimica Geral 0 1 0 16 16
EMEi2202 Desenho Aplicado 2 0 32 0 32
ECAi2201 Introducdo & Engenharia de Controle e 1 0 16 0 16
Automacgio
Total 16 3 256 48 304
2¢ Periodo
| Cédigo Componente Curricular | AST | ASP | CHT| CHP | CHTL |

HUMIi02 Lingua Portuguesa I 2 0 32 0 32
MATi2303 Calculo IT 4 0 64 0 64
MATi2304 Probabilidade e Estatistica 4 0 64 0 64
MATi2305 Algebra Linear em nivel Intermediario 4 0 64 0 64
FISi2301 Fundamentos de Mecéanica 4 0 64 0 64
ECO0i2204 Algoritmos e Estrutura de Dados I 4 0 64 0 64

Total 22 0 352 0 352
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32 Periodo

| Cédigo | Componente Curricular | AST | ASP | CHT| CHP | CHTL |

FISi2302 Fundamentos de Mecanica Ondulatéria e 2 0 32 0 32
Termodindmica
FISi2303 Laboratério de Fisica A 0 2 0 32 32
MATIi2306 Calculo III 2 0 32 0 32
MATiI2307 Equacées Diferenciais Ordinarias 4 0 64 0 64
EMEiO06 Mecanica Estatica 2 0 32 0 32
EELi22240 Materiais Elétricos 2 0 32 0 32
ELTi2202 Eletronica Digital I 4 0 64 0 64
ELTi2203 Laboratorio de Eletronica Digital 1 0 1 0 16 16
EELi2204 Circuitos Elétricos I 4 0 64 0 64
ECOi2205 Programacao Orientada a Objetos 1 1 16 16 32
Total 21 4 336 64 400
4° Periodo

[ Cédigo | Componente Curricular | AST | ASP | CHT | CHP | CHTL |
FISi2304 Fundamentos de Eletromagnetismo 4 0 64 0 64
MATi2308 Calculo Numérico 4 0 64 0 64
EMEi07 Fenomenos de Transporte 4 0 64 0 64
EMEiO8 Laboratdério de Fen6menos de Transporte 0 1 0 16 16
ELTi2204 Eletronica Analégica I 4 0 64 0 64
ELTi2205 Laboratdrio de Eletronica Analégica I 0 1 0 16 16
EELi2205 Circuitos Elétricos II 2 0 32 0 32
EELi2206 Laboratério de Circuitos Elétricos 0 2 0 32 32
EELi2207 Circuitos Magnéticos 2 0 32 0 32
ECAi2202 Sinais e Sistemas 4 0 64 0 64
Total 24 5 384 80 464

52 Periodo

[ Cédigo | Componente Curricular | AST | ASP | CHT| CHP| CHTL |
HUMi2204 Cidadania e Responsabilidade Social 2 0 32 0 32
EPRiB002 Introducio a Economia 2 0 32 0 32
FISi2305 Fundamentos de Optica e Fisica Moderna 2 0 32 0 32
ELTi2208 Eletronica Analégica II 4 0 64 0 64
ELTi2209 Laboratério de Eletronica Analégica II 0 1 0 16 16
ECAi2203 Sistemas de Controle 1 4 0 64 0 64
ECAi2204 Laboratdrio de Sistemas de Controle 1 0 1 0 16 16
ELTi2206 Eletronica Digital IT 2 0 32 0 32
ELTi2207 Laboratério de Eletronica Digital I 0 1 0 16 16
EELi2212 Conversao Eletromecanica de Energia 4 0 64 0 64
EELi2213 Laboratério de Conversao Eletromecéanica de 0 2 0 32 32

Energia

Total 20 5 320 80 400
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62 Periodo

| Cédigo | Componente Curricular | AST | ASP | CHT| CHP | CHTL |

ECO0i2216 Redes de Computadores 64

ECAi2205 Instrumentacio e Fundamentos de Medidas 4 0 64 0 64

ECAi2206 | Laboratério de Instrumentacido e Fundamentos 0 2 0 32 32
de Medidas

Total 16 9 256 144 400

72 Periodo

[ Cédigo | Componente Curricular | AST | ASP | CHT| CHP | CHTL |

82 Periodo

[ Cédigo | Componente Curricular [ AST | ASP | CHT|] CHP| CHTL |
EPRi1001 Sistemas de Producgao 1 2 0 32 0 32
EPRi6002 Gestao de Projetos 4 0 64 0 64
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92 Periodo

| Cédigo | Componente Curricular | AST | ASP | CHT| CHP | CHTL |
EAMi30 Ciéncias do Ambiente 2 0 32 0 32
EPRiB001 Administracao 2 0 32 0 32
EPRi1101 Sistemas de Producgao II 2 0 32 0 32
Total 8 0 128 0 128

Tabela 9 — Carga Hordria: sub-total em horas—aula.

Carga Horaria (Subtotal em horas—aula) Tedrica Pratica Total
2560 624 3184

Demais Componentes

Componente Descrigao Carga Horaria
Curricular Total
Disciplinas Conforme Tabela |E| 96 horas-aula
Optativas

Atividades de Conforme Apéndice |[C|- Lista de 405,3 horas-aula
Extensao Atividades de Complementacgio

Tabela 10 — Carga Horéria Total do Curso.

Carga Horaria Total (Disciplinas + Demais Componentes) Total
4053,3

(h/a)
3715,6
(h)
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Disciplinas Optativas

E permitido ao aluno cursar as Disciplinas Optativas a partir do 6° Periodo,
conforme oferta, pré-requisitos e nimero de vagas. Conforme Tabela[11]com carga horéaria

minima de 96 horas/aula (tedérica ou pratica).

Tabela 11 — Disciplinas Optativas do Curso de Engenharia de Controle e Automacao.

[ Cédigo | Componente Curricular | AST | ASP | CHT| CHP| CHTL |
ECAi2226 Projeto de Sistemas de Automacao 0 2 0 32 32
ECAi2227 Controle Multivaridvel e Robusto 2 1 32 16 48
ECAi2228 Introdugio e Automacgido dos Processos de 3 0 48 0 48

Fabricagao
ECAi2229 Introducdo ao Controle Inteligente 2 1 32 16 48
ECAi2230 Identificacdo de Sistemas Dindmicos Nao 2 1 32 16 48
Lineares

ECOi2206 Algoritmos e Estrutura de Dados II 4 0 64 0 64
ECO0i2207 Projeto e Analise de Algoritmos 4 0 64 0 64
ELTi2232 Circuitos Integrados Analégicos 2 0 32 0 32
ELTi2233 Laboratério de Circuitos Integrados Analégicos 0 2 0 32 32
ELTi2222 Circuitos Integrados Digitais 2 0 32 0 32
ELTi2223 Laboratério de Circuitos Integrados Digitais 0 2 0 32 32

ECOi35 Desenvolvimento de Sistemas WEB 2 2 32 32 64
EMEi2203 Desenho Auxiliado por Computador 0 2 0 32 32
EPRi4003 Gestao da Qualidade 4 0 64 0 64
EPRi3001 Pesquisa Operacional 0 2 0 32 32
EPRi1004 Planejamento e Controle da Produgéo I 4 0 64 0 64

LETO007 Libras - Lingua Brasileira de Sinais 3 0 48 0 48
ELTi2212 Sistemas de Comunicagao 4 0 64 0 64
ELTi2213 Laboratério de Sistemas de Comunicacao 0 1 0 16 16
ELTi2218 Sistemas Embarcados e de Tempo Real 2 0 32 0 32
ELTi2219 Laboratério de Sistemas Embarcados e de 0 2 0 32 32

Tempo Real

EELi2216 Acionamentos Controlados 4 0 64 0 64
ECO038 Maratona de Programacao 2 0 32 0 32
ECAi2224 Robdtica Mébvel 4 0 64 0 64
ECAi2225 Laboratério de Robética Moével 0 1 0 16 16
ECAi2223 Laboratério de Manufatura Integrada por 0 1 0 16 16

Computador

EELi2217 Laboratdrio de instalagées industriais 11 0 1 0 16 16

EELi2234 Conversores Estaticos para Condicionadores de 4 0 64 0 64
Energia
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15 Estagio Supervisionado

A interagdao do graduando com atividades profissionais é estimulada por meio da
obrigatoriedade da realizacao do estégio supervisionado. O Estagio curricular supervisio-
nado é o componente curricular que compreende as atividades de aprendizagem profissi-
onal, cultural e social proporcionadas ao estudante pela participagao em situagoes reais,

na comunidade nacional ou internacional, junto a pessoas juridicas.

Para a integralizagao do curso de Engenharia de Controle e Automacao, o aluno,
para realizar o estagio obrigatério, precisa perfazer 75% da carga horaria total do curso,
ou seja, a partir do oitavo periodo, apés a integralizagdo minima de 3026,7 h/a (2774,4
horas), no minimo 175 h/a (160 horas) em atividades de estagio supervisionado. Estégios

anteriores ao oitavo periodo serao considerados como atividades complementares.

Com relacao a jornada de atividades do estagiario, esta é prevista pela lei N

11.788 em seu décimo artigo:

Art. 10. A jornada de atividade em estdgio sera definida de comum acordo entre a
instituicdo de ensino, a parte concedente e o aluno estagiario ou seu representante
legal, devendo constar do termo de compromisso ser compativel com as atividades

escolares e nao ultrapassar:

I- 4 (quatro) horas didrias e 20 (vinte) horas semanais, no caso de estudantes
de educacao especial e dos anos finais do ensino fundamental, na modalidade

profissional de educagao de jovens e adultos;

IT - 6 (seis) horas didrias e 30 (trinta) horas semanais, no caso de estudantes do
ensino superior, da educacao profissional de nivel médio e do ensino médio

regular.

estdgio relativo a cursos que alternam teoria e pratica, nos periodos em
10 O estigio relati 1t teori it fod
que nao estao programadas aulas presenciais, poderd ter jornada de até 40
(quarenta) horas semanais, desde que isso esteja previsto no projeto pedagogico

do curso e da instituicao de ensino.

§20 Se a instituicao de ensino adotar verificagoes de aprendizagem peridédicas ou
finais, nos periodos de avaliacao, a carga horaria do estagio sera reduzida pelo
menos a metade, segundo estipulado no termo de compromisso, para garantir

o bom desempenho do estudante.

Para o curso de Engenharia de Controle e Automacao, fica previsto, na auséncia
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de atividades presenciais, a realizagdo de até 40 (quarenta) horas semanais em acordo

com o paragrafo primeiro da referida legislagao.

O fluxo de atividades para registro e formalizagao do estagio pode ser dividido em

3 etapas:

1. Contato inicial com a empresa: Para a realizacdo do estagio supervisionado
o aluno faz o contato inicial com a empresa. A empresa formaliza com a Unifei
o contrato de estdagio. O aluno deve procurar também um docente da instituicao
para ser seu orientador académico nas atividades de estdgio. E responsabilidade
da empresa definir um supervisor. Uma autorizacao para realizar o estdgio com 40
horas semanais pode ser emitida pelo coordenador de estagio se as condigoes forem

satisfeitas.

2. Acompanhamento do estagio: O controle e acompanhamento do estagio sao
realizados pela Coordenacao de Estagio, do orientador académico e do supervisor,

por meio dos formuldrios apresentados ao final do Apéndice [A]

3. Finalizacao e registro: O aluno deve entregar os documentos requisitados ao
orientador académico para que este avalie o estagio e encaminhe o resultado para o
coordenador de estidgio. O coordenador realiza o registro das horas no histérico do

aluno.

O detalhamento das regras para o estagio supervisionado estd disponivel no re-
gulamento para realizacdo do estdgio académico no Apéndice [A] e no regulamento para

estagios de discentes da Unifei no anexo D da norma de graduagao (17)).
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16 Trabalho de Conclusdo de Curso (TCC)

O Trabalho de Conclusdo de Curso (TCC) constitui atividade académica de sis-
tematizacao de conhecimentos e devera ser elaborado pelo discente, sob orientacao e

avaliagao docente.

O TCC tem como objetivo possibilitar ao aluno a vivéncia de um processo de
iniciagdo profissional em uma tematica de interesse, na area do curso, associando teoria

e pratica na sua formacgao.

O detalhamento das regras para o TCC esta disponivel no regulamento para a
realizagdo do trabalho de conclusdo de curso no Apéndice [B] e no regulamento para o

componente curricular trabalho de conclusao de curso no anexo C da norma de graduagao
(17).

Esta secao define os procedimentos de responsabilidade do PPC e apresenta um
resumo da norma nos pontos mais criticos. Com relacao as defini¢goes e restrigoes:
o A carga horaria destinada a execu¢ao do TCC é de 128 h/a, divididas em duas

componentes semestrais: TCC 1 com 51 h/a e TCC 2 com 77 h/a;

e A componente TCC 1 é pré-requisito total para TCC 2;

O aluno terd no maximo 4 semestres, a partir da 1* matricula em TCC 1, para
finalizar o TCC;

o« O TCC 1 podera ser cursado a partir do 9° periodo;

e O TCC devera ser realizado individualmente;

e O texto do TCC 1 é avaliado por uma banca examinadora;

o A apresentacao e o texto do TCC 2 sao avaliados por uma banca examinadora;

O fluxo de atividades para registro e formalizacao do TCC pode ser dividido em

3 etapas:

1. Definicao de tema, orientador e matricula em TCC 1: Para a realizacao do
TCC o aluno faz o contato inicial com o orientador, que devera ser professor da
Unifei. Apoés a definicdo do tema, em conjunto, o aluno deve requisitar a matricula

para o coordenador de TCC.
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2. Execucao da pesquisa e apresentagao do TCC 1: Sob orientacao do professor,
o discente faz a pesquisa bibliografica e os experimentos iniciais. Ao fim do semestre,
o discente deve entregar um documento para uma banca. E responsabilidade do
orientador enviar a ficha de avaliacao para o coordenador de TCC para lancamento

da nota.

3. Matricula em TCC 2, execucao da pesquisa e apresentacao: Sendo apro-
vado em TCC 1, o aluno esta habilitado para matricula em TCC 2. Sob orientagao
do professor, o discente finaliza os experimentos e o texto final no formato de um
artigo cientifico. O aluno deve apresentar os resultados para uma banca que julgara
o texto final e a apresentacdo. E responsabilidade do orientador enviar a ficha de

avaliagdo para o coordenador de TCC para langcamento da nota.

No Apéndice [B] estdo as informacgoes e os modelos para redacao do TCC 1 e do
TCC 2.
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17 Atividades Complementares

As atividades de complementacao visam propiciar ao graduando a interagao direta
com atividades profissionais, de pesquisa e extensao e em areas que promovam o seu

desenvolvimento técnico e pessoal, preferencialmente em contato com a sociedade.

Para a integralizacao do curso de Engenharia de Controle e Automacao é neces-
sario perfazer 470,3 h/a (431,1 h) horas em atividades de complementagao, das quais
no minimo 405,3 h/a (371,6 h) devem ser enquadradas como extensao, a fim de atender
a Meta 12.7 da Lei n® 13.005/2014 do Plano Nacional da Educagao PNE 2014-2024 e
cujas diretrizes foram estabelecidas pela Resolucao N° 7, de 18 de dezembro de 2018. Isto

representa 11,6% do total da matriz curricular do curso em atividades nao académicas.

Diversas atividades contabilizam horas como complementares. O Apéndice[C|apre-
senta uma lista, ndo exaustiva, das opgoes disponiveis aos alunos. Algumas das atividades

tém sua carga utilizada como extensao.

O aluno pode escolher quaisquer combinacao e quantidades de atividades apre-
sentadas para cumprir a carga horaria de complementares e de extensao. Atividades nao
listadas poderdo ser consideradas ap6s deliberacdo do colegiado do curso. E responsabi-
lidade do aluno a execucao de atividades complementares e de extensao em quantidade

de horas compativeis com o minimo previsto neste PPC.

As atividades que constam como extensionistas, deverao atender aos critérios,
definidos pela legislagao e pela normativa interna, para terem sua carga computada como

extensao. Mais informagoes na secao a seguir.

O registro da atividade complementar para o aluno é realizado pelo coordenador
adjunto do curso de Engenharia de Controle e Automagao no Sistema Académico. A carga

horaria da atividade é atribuida ao aluno assim que o cadastro for realizado.

Se o aluno optar por cursar disciplinas que nao pertencam a estrutura curricular
de seu curso, o procedimento segue o mesmo para as disciplinas obrigatorias: o aluno
solicita a matricula, cursa a disciplina e a nota ¢ inserida no histérico escolar do aluno,
via Sistema Académico, que ja faz a contabilizacdo da carga horaria como atividade

complementar.

A PROEX fomenta diversas atividades complementares através de editais proé-
prios, com fornecimento de recursos para trés grandes areas: Cultural e Extensao Social;
Empreendedorismo e Inovagao; Extensao Tecnolégica e Empresarial. Maiores informa-

¢oes, bem como a listagem dos editais abertos, podem ser encontradas em ([I8§]).
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As atividades de extensao, iniciacdo cientifica, monitoria, projetos de competicao

empresas juniores e atividades de cultura por possuirem uma maior estrutura, tanto

por parte da universidade quanto por parte dos projetos e atividades realizadas, serao

apresentadas em maiores detalhes nas préximas secgoes.

17.1 Atividades de Extensao

Para a atividade complementar ser considerada como extensao ela devera obedecer

aos requisitos propostos na Resolugdo CNE/CES N© 7, de 18 de dezembro de 2018, que

apresenta o seguinte texto em seu artigo sétimo:

Art. 7°. Sao consideradas atividades de extensao as intervenc¢oes que envolvam
diretamente as comunidades externas as institui¢des de ensino superior e que este-
jam vinculadas a formagao do estudante, nos termos desta Resolucao, e conforme

normas institucionais proprias.

As atividades de extensao do curso de Engenharia de Controle e Automagao obe-

decem também a Norma para Curricularizacao da Extensao nos Cursos de Graduacao da

Unifei disponivel em (19). O artigo 52 dessa norma prevé que as atividades de extensao

poderao ser organizadas e executadas nas seguintes modalidades:

L.

II.

I1I.

IV.

Programa: ¢ um conjunto de atividades integradas, de médio e longo prazo, orienta-
das a um objetivo comum e que visam a articulagao de projetos e outras atividades
de extensao, cujas diretrizes e escopo de interacao com a sociedade integram-se as
linhas de ensino e pesquisa desenvolvidas pela Unifei, nos termos do Regimento

Geral do Plano de Desenvolvimento Institucional 2019-2023;

Projeto: é a agdo de carater educativo, social, cultural, cientifico, tecnologico ou
de inovagao tecnoldgica, com objetivo especifico e prazo determinado, vinculado ou

nao a um programa;

Curso/oficina: é um conjunto articulado de atividades pedagdgicas, de carater ted-
rico e/ou pratico, nas modalidades presencial ou a distancia, seja para a formagao
continuada, aperfeicoamento ou disseminagao do conhecimento, planejado, organi-
zado e avaliado de modo sisteméatico, com carga horaria e critérios de avaliacao bem
definidos;

Evento: é a a¢do de curta dura¢ao que implica a apresentagao e/ou exibigao ptblica,
livre ou com clientela especifica do conhecimento ou produto cultural, artistico, es-

portivo, cientifico e tecnoldgico desenvolvido, conservado ou reconhecido pela Unifei;
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V. Prestagao de servigos: refere-se ao estudo e a solucao de problemas dos meios pro-
fissional ou social e ao desenvolvimento de novas abordagens pedagogicas e de pes-

quisa, bem como a transferéncia de conhecimentos e tecnologia a sociedade.
Sao excluidas do rol de atividades de extensao, segundo o artigo 6°:

I. programas de inicia¢ao cientifica (PIBIC, PIBIT, PIVIC);
IT. programas PIBID e Residéncia Pedagogica dos cursos de licenciatura;
ITI. programas de monitorias em disciplinas da Unifei;

IV. atividades complementares em que o discente nao exerca o papel de protagonista

da atividade e nao interaja com a comunidade externa a Unifei.

O fluxo de atividades para registro e formalizagdo da extensao pode ser dividido

em 3 etapas:

1. Busca do projeto e registro: Para a realizacdo da extensdo, o discente deve
encontrar uma atividade compativel, na qual ele realize alguma intervencao que
envolva diretamente a comunidade externa a Unifei e que esteja vinculada a sua
formacao discente. Em seguida, o discente devera procurar um docente coordenador
da atividade de extensao que entao realiza o registro da atividade, tanto na PROEX

quanto no sistema académico.

2. Acompanhamento da extensao: O controle e acompanhamento da extensao sao

realizados pela coordenacao de extensao e pela PROEX.

3. Finalizacao e registro: O aluno entregara os documentos requisitados e o relatorio
final para o coordenador da atividade de extensao para que este avalie as atividades
de extensao. Apds avaliacao, o coordenador realiza o registro das horas no histérico

do aluno e finaliza a atividade de extensao na PROEX.

17.2 Pesquisa e Iniciacao Cientifica

As atividades de pesquisa realizadas pelos discentes do curso de Engenharia de
Controle e Automagao sdo em sua maioria organizadas em programas de iniciagdo cien-
tifica, norteados pelo regulamento geral dos programas de iniciagao cientifica disponivel
em (20)).

Estes programas tem como objetivos promover, incentivar e integrar discentes,

docentes e pesquisadores em atividades de pesquisa e inovacao tecnologica.
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O regulamento cita ainda em seu Art. 3°, os objetivos especificos almejados pela

instituicao:

a. Despertar a vocagao cientifica e incentivar a formacgao de novos pesquisadores

b. Incentivar docentes pesquisadores a integrar docentes de graduacao, ensino médio

e fundamental as suas atividades de pesquisa

c. Promover acoes e politicas de incentivo ao ingresso de estudantes a programas de

pos graduacgao stricto-senso
d. Reduzir o tempo de permanéncia de discentes nos programas de pos graduagao

e. Promover aos discentes o pensamento critico e reflexivo, a pratica e técnicas de

pesquisa e investigagdo de novos conhecimentos

A gestao dos programas de iniciagao cientifica institucionais é coordenada e pro-

movida pela PRPPG, através da diretoria de pesquisa.

As pesquisas podem ser desenvolvidas com ou sem apoio financeiro. Atualmente
a universidade conta com trés fontes de recursos para bolsas: CNPq, FAPEMIG e finan-
ciamento proprio. Ocasionalmente ha disponibilizacdo de bolsas por meio de projetos de

extensao financiados por outros 6rgaos.

17.3 Atividades de Monitoria

As atividades de monitoria sao uma oportunidade para os discentes, que realizam
as atividades de monitores, de terem experiéncias proximas a docéncia, enquanto desen-
volvem habilidades de solu¢ao de problemas, de relacionamento interpessoal e até mesmo

empatia e organizacao pessoal.

Para os demais discentes, as monitorias auxiliam na melhoria do seu aprendizado,
provendo uma oportunidade de acompanhamento mais proximo e personalizado durante

a graduagao.

Estas atividades sao regulamentadas pela Norma de Regulamentacao de Monitoria
disponivel em (21)) e possuem editais especificos para o preenchimento das vagas. Estas

podem ser remuneradas ou voluntarias, ndao podendo ultrapassar 32 horas semanais.

Os monitores nao podem realizar atividades em horarios incompativeis com suas
demais responsabilidades académicas, nem ministrar aulas em substituicao ao professor

responsavel pelo componente curricular.
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17.4 Empresas Juniores

Outra grande vertente de atividades complementares sao as empresas Juniores.
Elas sao empresas criadas, gerenciadas e operacionalizadas por discentes com apoio de
docentes em pontos especificos, normalmente na orientagao em projetos mais complexos.
Em geral prestam servigos a comunidade por valores menores. Algumas das atividades
executadas pelos discentes dentro das empresas juniores podem ser caracterizadas como

extensionistas.

As empresas juniores permitem o discente se desenvolver em varias vertentes:
tecnicamente nos projetos, pessoalmente e interpessoalmente na conducao das atividades
em grupos e nas atividades de gestao. Por envolver prestacao de servicos a sociedade, e
em varios casos a populacao carente local, nao é raro também que os alunos desenvolvam
seu senso de responsabilidade social. A seguir tem-se uma lista com um descritivo das

empresas juniores do Campus de Itabira.

BOLT}

Bolt Junior Solugées em Engenharia Mecénica (@boltconsultoriajr): A
empresa Bolt Jr. atua prestando consultoria nas diversas areas da engenharia me-
canica para empreendedores de Itabira e regidao. Nossas solugoes atendem desde
pequenas e microempresas até grandes companhias e cooperativas. Visamos fazer
parte da historia dos clientes. Para isso, nosso objetivo é levar as soluc¢oes individu-
ais para cada cliente, gerando assim reducao de custos, aumento de produtividade
e vendas e, consequentemente, crescimento do faturamento. O que essa EJ oferece?
Modelagem 2D e 3D, projeto de maquinas e mecanismos, manuten¢do mecanica,
projeto e analise estrutural, otimizagao térmica, sistema de exaustao e ventilagao,

andlise de carga térmica. Site: <https://www.boltconsultoriajr.com>.

Brick Jr.

Brick Junior (@brick__ej): A Brick Junior oferece uma ampla gama de servigos
especializados de consultoria para ajudar a expandir o seu negocio. Acompanhamos
nossos clientes em todas as etapas, focando em suas necessidades ao apresentar novas
ideias e desenvolver estratégias eficientes com solugoes escalaveis e de alta qualidade.

O que a EJ oferece? Pesquisa de transporte e transito, logistica de entregas, estudo


https://www.boltconsultoriajr.com
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de trafego, estudos geotécnicos, controle tecnoldgico de materiais, levantamento
topografico, estudo de patologias, projetos ferroviarios, projetos sociais e minicursos.

Site: <https://brickjunior.wixsite.com /brickjr>.

;<>>; ATLAS
A =

Atlas Solugées em Tecnologia (@atlastecnologia): A Atlas é uma empresa
junior do Campus de Itabira da Unifei com a proposta de desenvolver soluc¢oes tec-
nolégicas de qualidade e confiabilidade por meio de projetos nas areas de Engenharia
Elétrica, Engenharia de Controle e Automacao e Engenharia da Computacao, capa-
zes de expandir a midia de alcance, diminuir os gastos, elevar a eficiéncia na realiza-
¢ao das tarefas cotidianas de dos clientes, além de automatizar processos exaustivos
com sustentabilidade e, principalmente, manter o negécio tecnologicamente atuali-
zado. O que a EJ oferece? Elétrica: Projetos de energia fotovoltaica, plantas elétricas
residenciais e industriais. Eletronica: automagcao industrial, leitor biométrico, pager,
solugoes sob demanda. TI: desenvolvemos softwares, sistemas, aplicativos mobile,

mejs na web, e-commerces e websites. Site: <https://atlasjr.com.br>.

Consultoria Ambiental

Dharma Junior Consultoria Ambiental (Qdharmajr_ ): A Dharma foi fun-
dada em 2016 e atua na area da Engenharia Ambiental. A empresa atua no muni-
cipio de Itabira-MG e em toda a regiao adjacente, contribuindo com a sociedade
por meio da prestacao de servicos com o comprometimento de oferecer solugoes
inovadoras e sustentaveis, bem como de promover o desenvolvimento dos alunos da
universidade. A precificagao dos servigos é feita de forma competitiva e vantajosa
para o cliente. A Dharma conta também com o apoio de profissionais extremamente
capacitados, sempre dispostos a auxiliar a equipe, sendo estes principalmente os
professores e ex-alunos da universidade, especialmente aqueles que ja contribuiram
com a empresa. O que a EJ oferece? Outorga de uso da dgua, Cadastro de Uso
Insignificante do Recurso Hidrico, Projetos e solucdes de geracao de energia solar
fotovoltaica, Cadastro Técnico Federal de Atividades Potencialmente Poluidoras e
Utilizadoras de Recursos Ambientais (CTF/APP), Licenciamento Ambiental, Ge-
oprocessamento, Plano de Gerenciamento de Residuos Sélidos (PGRS), Estudo de
impacto de vizinhanca, Cadastro Ambiental Rural (CAR), Certificado de Cadastro
de Imével Rural (CCIR), Imposto Territorial Rural (ITR), Ato Declaratério Ambi-
ental (ADA), Numero do Imével na Receita Federal — NIRF, Educacao Ambiental.
Site: <https://www.dharmajr.com.br>.


https://brickjunior.wixsite.com/brickjr
https://atlasjr.com.br
https://www.dharmajr.com.br

Capitulo 17. Atividades Complementares 92

Tetra Empresa Junior de Engenharia de Materiais (Qtetra.jr): A Tetra é
uma Empresa Junior na area da Engenharia de Materiais formada por graduandos
e auxiliada por professores da Universidade Federal de Itajubd — Campus Itabira.
A empresa atua prestando soluc¢oes na area da Engenharia de Materiais, sendo as
principais: consultoria, caracterizacao, selecao, gestao da qualidade e reciclagem de
materiais. Podem ser estudados pela empresa todos os tipos de materiais, sejam
eles metais, polimeros, ceramicas, biomateriais ou compdésitos. Através de analises,
é possivel determinar a composicao de um material desconhecido pelo cliente, ofere-
cer possibilidades de utilizagao deste material ou recicla-lo, além de analisar falhas e
apresentar solugoes através de consultorias. Com essas solugoes, o objetivo é de apri-
morar os processos produtivos, gerando lucro e melhores resultados para o negdcio
do cliente. Por estar instalada em uma Universidade Federal, a empresa conta com
laboratérios com tecnologia de ponta, além de uma equipe altamente qualificada. O
que a EJ oferece? Valorizacao de residuos, analises laboratoriais, analise de falhas,
otimizacao de processos, ensaios mecanicos, solugoes de embalagens, consultorias.

Site: | <https://www.tetrajr.com>.

UP CONSULTORIA JR.
Empresa Junior da Universidade
Federal de Itajuba - Campus Itabira

Unifei Projetos — UP Consultoria Junior (@Qupconsultoriajr): A Unifei
Projetos e Consultoria Jr. estd inserida no Movimento Empresa Junior, que esta
transformando o Brasil e formando profissionais diferenciados, verdadeiros empreen-
dedores comprometidos com um proposito e capazes de gerar impacto em qualquer
ambiente. As empresas formadas por estudantes, movimentam milhdes de reais e
desenvolvem projetos com grandes marcas pelo Brasil. Federada junto a Federacao
das Empresas Juniores de Minas Gerais (FEJEMG) em 2012 e gerida por estu-
dantes de engenharia da Universidade Federal de Itajuba — campus de Itabira,
a UP Consultoria Jr. foi reconhecida como Empresa Junior de alto crescimento
por cinco anos consecutivos (2016 ,2017, 2018, 2019 e 2020). O que a EJ oferece?
Gestao Financeira: precificagdo, planejamento financeiro. Gestao Estratégica: pla-
nejamento estratégico, pesquisa de clima, estudo de viabilidade econémica, pesquisa
de mercado. Gestao de negdcios: inventario. Gestao da produc¢ao: mapeamento de

processos, racionaliza¢do da produgdo. Site: |[<https://upconsultoriajr.com.br>.
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17.5 Projetos de Competicao Tecnoldgica

Os projetos de competicao tecnolégica da Unifei Campus Itabira sao abertos para
a participacao de docentes e discentes de toda a universidade, permitindo a interacao
entre ensino, pesquisa e extensao. Evidencia-se, assim, a interdisciplinaridade e a trans-

disciplinaridade.

As atividades realizadas em todos os projetos serao consideradas como complemen-
tares mediante a entrega de certificado assinado pelo professor coordenador do projeto. A
seguir tem-se uma lista com descritivo dos projetos de competicao tecnolégica do Campus
de Itabira.

U =

T~
~
~

ironracers

FORMULA SAE

Iron Racers (@ironracers): A equipe Iron Racers é um projeto de extensao
com a missao de proporcionar a estudantes graduandos de engenharia da Univer-
sidade Federal de Itajuba — Campus Itabira, a oportunidade de aplicar conheci-
mentos adquiridos em sala de aula a partir da participagdo em uma competicao
automobilistica. Para isso, a equipe deve desenvolver um carro do tipo “Férmula”.
Os estudantes devidamente registrados no projeto devem fazer desde a pesquisa
e planejamento do projeto até a construcao e regulagem do carro. Ao final, eles
participarao de uma competicao entre estudantes de diversas universidades. Essa
competicao é organizada pela SAE BRASIL, organizacao responsavel pela dissemi-
nacao de tecnologia por meio de programas estudantis, congressos e debates sobre

os mais diversos campos atuantes no meio automotivo.

Mountain Baja (@mountainbaja): O projeto visa representar a Unifei em Com-
peticoes Baja SAE BRASIL. A equipe executora do projeto tem como visao estar
entre as 10 melhores equipes de Baja SAE do Brasil até 2022 e a missao de permitir
e auxiliar que os alunos participantes do projeto apliquem seus conhecimentos e
adquiram novas habilidades por meio do desenvolvimento de um protétipo compe-
titivo para o mercado de veiculo off-road, além de representar a universidade nas
Competigoes Nacionais e Regionais Sudeste de Baja SAE. A Equipe possui experi-

éncia em oito competicoes: trés Etapas Regionais (2014, 2019 e 2020) e cinco Etapas
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Nacionais (2014, 2017, 2018, 2019 e 2020). A competi¢ao Regional de 2020, devido
ao periodo de pandemia, nao pode ser realizada de maneira presencial, contudo, o
intuito foi aproveitar a oportunidade para avaliar mais afundo o desenvolvimento
do projeto, proporcionando uma maior troca de conhecimento, além de preparar
para os requisitos técnicos que poderao entrar em vigor em 2022. Nas tltimas com-
peticoes, a Equipe Executora vem obtendo melhoria continua significativa nos seus
processos e em suas colocagoes, tendo atingido a 12% colocacao na tultima Regional
Sudeste (2020), 12% posicao na 26 Competi¢do Baja SAE BRASIL (2020) e 18*
colocagao na Etapa Regional Sudeste (2019).

L.O.T.S Aerodesign (@lotsaerodesign): A equipe L.O.T.S (Low Of The Sky)
Aerodesign, tem como propésito representar a Universidade Federal de Itajuba —
Unifei, Campus de Itabira em competi¢oes organizadas e promovidas pela SAE
Brasil. Constituida por académicos de engenharia e através da disponibilizacao
de recurso e espago cedidos pela instituicdo, a equipe conseguiu se consolidar. A
L.O.T.S busca aplicar os conceitos aprendidos durante o curso de engenharia, como
a fisica classica e a administracao, na elaboracao de um projeto e na construcao
de uma aeronave radio controlada, a fim de que essa possa participar, anualmente,
na competicao sediada em Sao José dos Campos (SP). A competicdo ocorre em
duas etapas: a primeira é a analise do projeto, realizada pelos profissionais da SAE
Brasil, a segunda sao as competicoes de voo, as quais visam conferir se a equipe
obteve éxito nos requerimentos e desafios prescritos no regulamento. Por meio da
competicao, a L.O.T.S contribui diretamente com o avango técnico e cientifico dos
membros da equipe, visto que os estudantes envolvidos sempre buscam inovar para
conseguirem cumprir os desafios propostos, os quais se baseiam em obstaculos reais

da industria aerondutica.

Drumonsters (@drumonsters): A Equipe de Robética Drumonsters - Engenha-
ria Aplicada surgiu como uma homenagem ao poeta itabirano Carlos Drummond
de Andrade, fato que orgulha seus conterraneos e a comunidade académica. A Dru-

monsters tem como objetivo contribuir para o desenvolvimento pessoal e técnico
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dos seus participantes, por meio da construcao de robds e participacdo em compe-
ticoes de robdtica. Os desafios encontrados pela equipe durante o planejamento, a
construcao e a programacao de robos maéveis tém potencial para contribuir signifi-
cativamente para a formagcao dos discentes envolvidos. Além disso, acredita-se que a
divulgacao dos trabalhos e resultados obtidos pela equipe possa servir de incentivo
para despertar ou aumentar o interesse da comunidade local pela tecnologia e a
engenharia. A parceria da equipe com entidades locais tem sido elo significativo e
contribuido para estreitamento da relacao entre a sociedade itabirana e a Unifei.

Esse tipo de atividade mostra-se alinhada a realidade deste século.

COMPOSITA

nnnnn

Composita (Qcomposita_sampe): As atividades desta equipe estdo voltadas
para a participagao no Desafio Académico em Composites SAMPE Brasil, que tem
como meta a construcdo de um protétipo de uma viga simplesmente apoiada em
material composito. Tal Desafio foi escolhido pela equipe proponente por ser ca-
paz de contribuir de forma significativa para a formacao profissional dos alunos
envolvidos, devido a experiéncia real de execucao de um projeto, que obedece a
regras e especificagOes preestabelecidas e é avaliado e validado por uma banca de
profissionais altamente qualificados e reconhecidos na industria de Materiais Com-
positos. Ainda, a participacao da Equipe COMPOSITA neste Desafio Académico
permite oferecer uma grande visibilidade para a Unifei e seus competidores, e por
meio desta visibilidade, podem surgir oportunidades de parcerias, estagios, empre-
gos, bolsas de estudo, etc. Somado a isso, a participacao dos professores e alunos
em tal Desafio pode trazer contribuicoes expressivas para a area de Engenharia de
Materiais a partir da melhoria continua no projeto, dimensionamento e manufatura

de componentes em materiais compositos.

Sagreg-

Sagres (@Qequipesagres): A Equipe Sagres tem como objetivo o desenvolvimento
de um barco movido a energia solar para a participacao em competigoes e desafios.
Sendo assim, a equipe visa desenvolver pesquisa, sustentabilidade, responsabili-
dade social, promover o empreendedorismo frente a universidade, aos académicos

e a sociedade em geral, mediante a uma integragao académica e comunitéria, pro-
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porcionando conhecimentos acerca de novas tecnologias que venham a solucionar

problemas frequentes no atual panorama social e cultural.

17.6 Atividades Culturais e de Extensio Social

Com relagao as atividades culturais e sociais, a universidade possui diversos pro-
jetos ativos. Cada projeto possui ao menos um docente como coordenador, sendo que

alguns contemplam varios docentes também como participantes.

Periodicamente sao realizadas chamadas de financiamento e inscricao de projetos
através de editais gerenciados pela PROEX. A seguir tem-se os projetos de atividades
culturais e de extensao social com descritivo do Campus de Itabira que foram registrados
até o ano de 2021. Anualmente o registro dos projetos devem ser renovados por seus

coordenadores.

4
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Bateria Calangodum (@bateriacalangodum): A Bateria Universitaria Calan-
godum tem o intuito de difundir o samba, raiz da cultura musical brasileira, para
toda a universidade e comunidade. Com a iniciativa de levar a musica de maneira di-
datica, inclusiva e divertida, a bateria propicia aos participantes uma oportunidade
de aprimorar seus conhecimentos e habilidades na area musical com instrumentos
de percussao, além de estimular a interagao e o bem-estar dos discentes e servidores
da Unifei.

Tsunami Cheerleading (@tsunamicheer): A Equipe Tsunami tem o intuito de
proporcionar bem-estar e saide aos atletas por meio de atividades fisicas e pratica
do cheerleading, além de incentivar e promover a inclusao do esporte na vida dos
jovens da comunidade Itabirana. A pratica deste esporte promove aos atletas e
participantes da Equipe Tsunami, melhor satude fisica e mental, bem-estar, aumento
das habilidades motoras e cognitivas como também estimula o trabalho em equipe

e as relagoes interpessoais por se tratar de um esporte de equipe.
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Forré do Lindo (@forrodolindo): O uso da danga como prética pedagdgica au-
xilia na criatividade, além de favorecer no processo de construcao de conhecimento.
Este projeto tem como objetivo refletir a importancia da danca na Universidade
como instrumento de socializacdo para a formacao de cidadaos criticos, participa-
tivos e responsaveis. Nao importa o estilo, o fato é que ndo ha quem nao goste de
ouvir uma musica em casa, no carro, durante uma caminhada ou realizando tarefas
simples do dia a dia. A danga é como uma terapia que envolve corpo e mente. Ao
aumentar a pressao sanguinea, ela atua na melhora do sistema imunoldgico, no sis-
tema enddcrino, nos érgaos dos sentidos e na coordenagao motora, ajudando ainda
na prevencao e no tratamento de diferentes doencgas. Desta forma, este projeto vem
a somar com a qualidade de vida dos alunos e colaboradores do Campus de Itabira

da Unifei, além de toda a comunidade do municipio.

Coletivo 4a arte (@coletivodarte): E um projeto de extensio realizado no Cam-
pus de Itabira da Unifei, que tem como objetivo incentivar a experimentacao ar-
tistica por meio da producgao e realizacdo de espetaculos, abrindo espago para a
vivéncia de palco e de publico. Os espetaculos ocorrem no campus e, eventual-
mente, em espacos publicos da regiao. A ideia é promover a arte como ferramenta

de reflexado e transformacao social.

Projeto de Extensa@o
Maquinas de Leonardo Da Vinci: Um dos maiores génios dos séculos 15 e
16, Leonardo da Vinci, planejou modelos de diversas maquinas, cujos principios
construtivos sao utilizados até os dias de hoje. Com o objetivo de apresentar as
idealizagoes deste mestre, abordando a sua engenhosidade tecnolégica, este projeto
visa a construcao de maquinas de Leonardo da Vinci, como por exemplo a maqui-
nas de movimento perpétuo, a escavadeira, o martelo. Estas maquinas que serao
utilizados em Exposicoes e feiras de ciéncias. Para a realizagdo das atividades as
maquinas produzidas pelos alunos durante o decorrer do periodo de execucao do

projeto serao expostas e para apresentd-las poderao ser abordadas diversas areas

do conhecimento de forma interdisciplinar, para qualquer nivel de escolaridade.
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Clube de Leitura “Os Casmurros” (@Qoscasmurros): O projeto é uma pro-
posta de leitura peridédica de diversos géneros literarios. As discussoes enfocam
muitas interfaces da literatura como outras areas do conhecimento que, durante o
encontro, conduzirao os académicos a agugarem o seu pensamento critico. Em 2021

projeto ja se encontra em sua 3* edigao.

Conflitos rurais do Médio Rio Doce (MG): Fortalecimento das estratégias de
resisténcia de comunidades quilombolas a grandes empreendimentos econémicos. A
regiao do Médio Rio Doce, Minas Gerais, é marcada pela exploracao mineral e pela
producao agropecuaria, com destaque para o gado de corte e o plantio de eucalipto.
Propulsoras de conflitos diversos envolvendo os usos e apropriacoes dos recursos
naturais, estas atividades econémicas sao historicamente ligadas ao desmatamento
de matas nativas, a expulsao de pequenos agricultores, a desarticulagdo de comuni-
dades tradicionais e as dentincias sobre condi¢oes de trabalho precarias e analogas
a escravidao nas agroindustrias e industrias extrativas. Dentre as categorias sociais
envolvidas nestes conflitos destacam-se as comunidades quilombolas, formada por
descendentes de pessoas escravizadas, que lutam pelo reconhecimento das suas ter-
ras para se proteger do avanco de empreendimentos agropecuarios, imobiliarios e

minerarios e, também, para valorizar a sua cultura.

&
REDE

MACD

Rede Camaco (@redecamaco): A Rede Camaco constitui um centro de desen-
volvimento de tecnologias sociais e de fomento a economia solidaria a partir de um
modelo de produgao da ciéncia e de aplicacao da tecnologia em prol do desenvolvi-
mento social da regido de Itabira (Mato Dentro). A rede tem dois focos: a atuagao
no contexto da periferia urbana, por se tratar de territério vulneravel socialmente,
mas de grande potencial produtivo e de criagdo de circulos curtos de comércio; e a
agricultura familiar, forma de uso da terra que permite maior distribuicao de renda,

criacao e uso de técnicas que respeitam o meio ambiente e as tradigoes e culturas
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regionais e que contribuem para a soberania alimentar local. A demanda por maior
apoio extensionista é pujante nestes territorios, assim, o objetivo deste projeto é dar
suporte universitario através do fomento a economia solidaria e desenvolvimento de

tecnologias sociais.

(1

UNIFEI | FUNCESI

Maré Verde (@mareverdeitabira): O projeto foi inicialmente criado ap6s par-
ticipacoes da Unifei — Campus [tabira no Projeto Rondon Nacional. Os alunos e
professores participantes desejavam trazer as a¢oes do projeto para o contexto de
Itabira e regiao. Por algum tempo a ideia ficou estagnada até que em setembro de
2016 o sonho comecou a se tornar realidade e hoje o projeto conseguiu sua prépria
identidade. Com a missao de formar uma rede colaborativa integrada e a fim de be-
neficiar de forma permanente as comunidades, a Unifei e a Funcesi tém construido
em um esfor¢o conjunto uma maré verde de esperanca e solidariedade na cidade de
[tabira.

’ ) Engenheiros
Sem Fronteiras
Ntcleo IGabira

Engenheiros Sem Fronteiras - Nicleo Itabira (@esfitabira): Desde 2012
unindo esforgos com varias escolas, creches, conselhos, associa¢oes, projetos sociais,
cursos profissionalizantes, faculdades e universidades na cidade de Itabira — MG,
a equipe dos Engenheiros Sem Fronteiras - Ntucleo Itabira tem desenvolvido ag¢des
de impacto social na regiao. Atualmente sao sete diferentes areas fixas de atuacgao
no projeto: comunicacao, diversao, educacao financeira, eletricidade, inclusao digi-
tal, meio ambiente e, mais recentemente, musica. Divididos em equipes focadas em
cada uma dessas areas, os voluntarios oferecem, ao longo de todo o ano, cursos com
certificagdo, palestras e oficinas, promovem eventos comemorativos e desenvolvem
projetos de engenharia com foco nas necessidades da comunidade. Discentes de di-
ferentes cursos de graduacao da Unifei - campus Itabira colaboram na gestdao do
projeto e na execucao das agoes, aplicando conhecimentos tedricos e praticos relaci-
onados direta e indiretamente & engenharia para solucionar problemas e beneficiar
a comunidade local, transformando a realidade através da educacgdo e inserindo
cada vez mais a Universidade na sociedade. Estima-se que o projeto ja impactou
diretamente mais de 4000 pessoas, entre discentes, servidores e pessoas de Itabira

e regiao.
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CoreTech

CoreTech (Qcoretechproj): Projeto voltado para a divulgacao de conhecimento
a respeito de tecnologia utilizando redes sociais. O CoreTech visa promover a va-
lorizagdo da drea da Computagao (e dreas relacionadas) por meio da troca de in-
formacao entre professores, profissionais e estudantes do ensino médio e/ou profis-
sionalizante interessados pela area de TI, com foco especifico na interacao entre os
diferentes atores no contexto regional de Itabira. Adicionalmente, o projeto também
visa a inclusao social visando atingir o ptblico surdo-mudo, oferecendo a disponibili-
zacao dos materiais elaborados com legendas e/ou libras em plataformas digitais de
conteido multimidia, como exemplo, livestream do Youtube, Facebook, Instagram

entre outros.

Ensino de Légica em Programacao: Visto que os computadores estao sendo
amplamente utilizados no dia-a-dia, solucionando problemas, proporcionando efici-
éncia em trabalhos, no armazenamento e na distribuicao de informagoes, realizando
conexoes sociais, etc, a programacao de computadores se torna uma habilidade im-
portante dentro deste contexto. Mesmo assim, ensinar programacao para criancgas e
adolescentes ainda hoje caracteriza-se como um desafio nas escolas brasileiras. Neste
sentido, este projeto possui como foco a estruturacao e oferta de curso de introdugao
a légica de programacao para alunos do ensino fundamental e médio de escolas em
Itabira. Dentro dos promissores resultados, espera-se que os alunos aprendam 16-
gica, desenvolvam uma solugao frente a um problema, facam experimentos e, entao,

atinjam os resultados desejados.

NewArmStrong

NewArmStrong (@equipenewarmstrong): O avango da tecnologia propicia
inovacoes, ideias e equipamentos capazes de mudar a vida das pessoas, principal-

mente quando se trata de tecnologia assistiva que é responsavel por criar meios
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de facilitar, ajudar e/ou proporcionar uma vida de melhor qualidade as pessoas
que possuem alguma deficiéncia, dessa forma proporcionando a sua inclusao social.
Como objetivo principal do projeto, visa-se o desenvolvimento e a construcao de
proteses motoras destinadas aos seres humanos por meio da tecnologia da impres-
sdo 3D por FDM (modelagem por fusdo e deposi¢ao). As préteses desenvolvidas
utilizarao materiais biodegradaveis a um baixo custo de producao, as quais serao
doadas para pessoas com deficiéncia fisica motora. A equipe busca cada vez mais
conhecimento e experiéncia na area de desenvolvimento de proteses a fim de realizar
um trabalho eficaz. Em primeiro plano, a equipe desenvolvera e construira préteses
menos complexas e, em segundo plano, estudara a viabilidade de desenvolvimento e
producao de equipamentos mais tecnoldgicos e eficazes como, por exemplo, proteses

bionicas.

Unifei Finance Itabira (Qunifeifinance.itabira): Esse é um projeto de exten-
sao vinculado a Universidade Federal de Itajuba — Campus Itabira que tem como
objetivo fomentar a discussao sobre financas e investimentos no ambiente univer-
sitdario e para toda comunidade itabirana. Ao participar do Unifei Finance Itabira,
o aluno desenvolvera algumas habilidades interpessoais e uma melhor conexao com
os atores do mercado financeiro. Dentre os beneficios, destacam-se a criagdo de
uma rede de aprendizado compartilhada entre os integrantes da equipe e o de-
senvolvimento de habilidades como oratéria, contabilidade empresarial, economia,

planejamento, estatistica e softwares especificos.

feel

Feira de Estagios em Engenharias de Itabira - FEEI (@feeiunifei): O Es-
tagio Supervisionado ¢ o inicio da pratica profissional que a Universidade oferta aos
seus alunos. Dessa forma, faz-se extremamente importante a proposicao de estra-
tégias institucionais que promovam e facilitem a interacao entre Universidade e o
setor produtivo visando preparar os alunos para o mercado de trabalho. Uma das
iniciativas mais consolidadas até o momento no campus de Itabira da Unifei é a
Feira de Estdgios em Engenharias de Itabira (FEEI). A FEEI foi criada em 2018

por iniciativa de um grupo de professores para oferecer contetido e conhecimentos
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que possam auxiliar no desenvolvimento e aprimoramento profissional e pessoal dos
alunos, que futuramente fardo parte do mercado de trabalho. Devido a mudanca
do formato presencial para o digital em 2020, houve um aumento do engajamento
nas redes sociais da FEEI, que ndo mais se limita aos alunos da Unifei, mas a qual-
quer pessoa que acesse os conteudos. Ressalta-se que a FEEI tem trazido resultados
incrementais, como a aproximagao de empresas, mediacao na busca de vagas de es-
tagio ou emprego, além dos impactos positivos do aprendizado e o desenvolvimento

dos alunos.

Time Enactus - Unifei Itabira (Qenactusitabira): O Time Enactus da Unifei
— Campus Itabira busca se tornar referéncia no desenvolvimento de projetos que
tragam solugoes inovadoras para problemas que afetem comunidades da cidade de
Itabira e que possam ser replicaveis em outras comunidades. O projeto visa im-
pactar a comunidade Itabirana principalmente por meio do empreendedorismo e

empoderamento de pessoas.

5
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Nossa Calgada (@nossa.calcada): Esse é um projeto realizado em parceria com

o LabMap (Laboratoério de Agao Direta para a Mobilidade a pé). O LabMap oferece
apoio e mentoria de uma rede de profissionais e organizacoes atuantes em areas dis-
tintas. O objetivo do trabalho é elaborar um manual de conservacao e fiscalizacao
das calcadas na cidade de Itabira em Minas Gerais. Para atingir o objetivo, a equipe
do projeto esta focada em transformar a ideia pela mobilidade a pé na pratica por
meio do desenvolvimento de agoes e apoio a sua implementacao. O compartilha-
mento do conhecimento bem como o fortalecimento da rede de contatos local e
nacional sdo inerentes ao processo. Como resultados, espera-se a conscientizagao
da populacao com relacao a importancia da caminhabilidade e a divulgacao de

ferramentas (manual) para a construgao de calgadas acessiveis a todos os publicos.
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Projeto Ser Crianga (@sercrianca20): O foco deste projeto é o mundo di-
gital e suas consequéncias nos desenvolvimentos fisico e cognitivo das criancas e
dos adolescentes. O publico infantil foi diretamente atingido pelos efeitos negativos
da pandemia. Um dos efeitos foi o aumento a exposicao de telas e outras midias
digitais. Os impactos decorrentes as midias digitais sao diversos, tais como: ado-
ecimento musculoesquelético, depressao, transtornos de sono, de alimentacao e de
agressividade, isolamento social e aumento da ansiedade. Diante desses efeitos ci-
tados, faz-se necessario buscar meios para atenuarem tais maleficios. Apesar de na
literatura existir diversas orientagoes sobre tais exposicoes, nem sempre elas sao de
facil entendimento, lidicas e ou acessiveis aos diversos publicos. Este projeto surgiu
mediante esta demanda e o principal objetivo é criar videos e materiais informativos
que possam ser acessados por pais, discentes e docentes das escolas municipais e
estaduais. Espera-se com esse material aumentar a compreensao de todo o publico
envolvido, bem como criar um canal de comunicacdo de facil acesso e intuitivo.
Por meio de um cronograma sistematizado, mensalmente, os pais, discentes e do-
centes receberao um video com informagoes esclarecedoras, contextualizadas e de

orientagdo com vistas a atenuar os problemas supramencionados.
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APENDICE A — Diretrizes para Realizacio

Art. 1°

Art. 2°

Art. 3°

Art. 4°

do Estagio Académico

CAPITULO I
DA NATUREZA E DAS FINALIDADES

Para os fins dispostos nesta diretriz, conforme Lei N°11.788, de 25/09/2008, o esté-
gio é o ato educativo escolar supervisionado desenvolvido no ambiente de trabalho,
que visa a preparacgao para o trabalho produtivo de educandos que estejam frequen-
tando o ensino regular em instituicoes de educagao superior, previsto no Projeto
Pedagogico do Curso de Engenharia de Controle e Automagdo, como parte inte-
grante do itinerario formativo do discente regularmente matriculado no curso de

Engenharia de Controle e Automacao.

O estéagio a que se refere o Art. 12 desta diretriz visa ao aprendizado de competéncias
proprias da atividade profissional, objetivando o desenvolvimento do discente para

a vida cidada e para o trabalho.

§ 1° O estagio deve proporcionar o aprimoramento do ensino e do aprendizado,
consistindo em um instrumento de associacao entre treinamento pratico, aper-

feicoamento técnico-cultural, cientifico e de relacionamento humano.

§ 2° O estéagio deve ser planejado, realizado e acompanhado de acordo com os cur-
riculos, programas e calendarios académicos; com as diretrizes expedidas pela

Pro-Reitoria de Graduagao e com as disposicoes dessa Diretriz.

CAPITULO II
DA CLASSIFICACAO DOS ESTAGIOS

O estagio podera ser classificado como obrigatorio ou nao obrigatoério.

Paragrafo tnico. O estigio obrigatério e o nao obrigatério poderao ser realizados

no exterior, desde que sejam atendidos os requisitos estabelecidos nesta Diretriz.

O estagio obrigatério é realizado apds o aluno perfazer 75% da carga horaria total
do curso, ou seja, a partir do oitavo periodo, apds a integralizacdo minima de
3026,7 h/a (2774,4 horas) em conteido obrigatério do curso, ao qual o docente
responsavel, apos avaliacao, julga-lo como tal, sendo a carga horaria contemplada
na matriz curricular de 175h/a (160 horas), requisito para aprovagao mediante a

avaliacao e obtencao de diploma.
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Art. 5°

Art. 6°

Art. 7°

O estagio nao obrigatdrio constitui atividade opcional e complementar a formacao

académico-profissional do discente, acrescida a carga horaria regular e obrigatéria.

§ 12 O estagio nao obrigatorio ¢ desenvolvido como atividade complementar.

§ 2° As atividades complementares a que se refere o § 1° deste artigo deverao ser
registradas no historico escolar mediante a avaliacdo e definicao da Diretriz

para realizacao de Atividades Complementares.

§ 3° As atividades realizadas em programas de iniciacao cientifica, elaboracao de
projetos desenvolvidos como trabalho de conclusdo de curso (TCC), monito-
rias, atividades de extensao e a participagao em projetos especiais coordenados

por professores da Unifei nao poderao ser equiparadas ao estagio obrigatorio.

Serao considerados campos de estagio os ambientes de trabalho pertinentes ao de-
senvolvimento de atividades de aprendizagem social, profissional e cultural aderen-
tes as areas de conhecimento nos campos de atuacao do curso de Engenharia de
Controle e Automagao. Devendo reproduzir para o estagiario uma situagao de tra-
balho similar aquela na qual se encontram atualmente os profissionais da area de

formacao futura do discente, ofertados por:

I — Pessoas juridicas de direito privado;

1 - ()rgéos da administragao publica, direta, autarquica e fundacional de qualquer

um dos Poderes da Unido, dos Estados, Distrito Federal e Municipios;
IIT — Institui¢oes de ensino ou institutos de pesquisa;

IV — Profissionais liberais de nivel superior, devidamente registrados em seus res-

pectivos conselhos de fiscalizacao profissional ou érgaos equivalentes;

V — Organizagoes do terceiro setor.

Paragrafo tinico. E recomendavel que o estagio seja desenvolvido fora do am-
bito da universidade, para permitir ao discente a vivéncia de experiéncia nao

académica.

CAPITULO III
DAS CONDICOES GERAIS PARA A REALIZACAO DOS
ESTAGIOS

As atividades desenvolvidas no ambiente de trabalho pelos discentes serdao consi-
deradas atividades de estagio quando observarem os seguintes requisitos e procedi-

mentos:
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I-—

IT -

I1T —

IV —

VI

§ 27

§ 3

§ 49

§ 57

Comprovacao de Matricula e Frequéncia Regular do discente no curso de En-

genharia de Controle e Automacéao, atestadas pela Unifei;

Celebragao e formalizagdo de Termo de Compromisso (Anexo A-I) entre o
Discente (ou seu representante ou assistente legal) e a unidade CONCEDENTE
de Estagio e a Unifei;

Compatibilidade entre as atividades desempenhadas no estagio e aquelas pre-
vistas no Termo de Compromisso (Anexo A-I) a que se refere o inciso II
deste artigo, firmadas através do Plano de Atividades de Estdgio (Anexo A-
IT), elaborado em acordo das 3 (trés) partes, os quais estes anexos (Anexo
A-I e Anexo A-II) devem ser entregues a Coordenagao Geral de Estégios

(Campus Itabira) que estd localizada no Niucleo Pedagégico de Itabira.

Inclusao e registro da atividade de estagio no SIGAA, sendo compulséria a
Matricula no Componente Estagio Supervisionado, para o caso de Estagio
Obrigatorio;

Acompanhamento e avaliagao, pelo professor orientador, das atividades desen-

volvidas no estagio;

Acompanhamento, pelo supervisor vinculado ao campo de estagio, das ativi-

dades desenvolvidas.

A realizagado de estagio em campos de estagio da Unifei nao dispensa a cele-

bragao do Termo de Compromisso (Anexo A-I) entre as partes envolvidas.

A formalizacao das atividades do discente, na condi¢ao de estagiario, ficara
condicionada a assinatura pelas partes envolvidas no Termo de Compromisso
(Anexo A-I) e Plano de Atividades de Estagio (Anexo A-II), devendo o
representante da Unifei receber os documentos, para assinatura, no prazo ma-

ximo de até 30 dias apds a data de inicio do estagio.

No caso de estagio obrigatorio, o periodo letivo no qual o estagio deve ser regis-
trado no SIGAA deve ser, no minimo, igual ao periodo de oferta da atividade;
conforme registrado na matriz curricular vinculada ao discente. Caso o tempo
de realizacao do estagio seja menor do que a carga horaria do periodo letivo,

o estagio deve ser registrado como nao obrigatorio.

Nao serd permitido encaminhamento para estagio, nem a permanéncia em
estagio ja iniciado, de discentes que estejam com o programa suspenso e/ou

infrequentes no curso.

O prazo maximo para a realizacao do estagio nao podera ser superior ao prazo
maximo de integralizacao do curso, salvo quando existir prorrogacao de prazo
por meio de processo administrativo, respeitado o limite de 02 (dois) anos na

mesma empresa - exceto quando se tratar de estagiario com deficiéncia.
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Art. 8°

Art. 9°

Art. 10°

Art. 11°

§ 6° A realizacao de estagio na modalidade home office nao pode ser superior a 50%
da carga horaria do estagiario. Em casos excepcionais, como pandemias decla-
radas ou qualquer outro motivo de for¢a maior, o estagiario devera se adequar

as regras da CONCEDENTE no que se refere a realizagdo dessa modalidade.

Em casos em que se fizer necesséario, os documentos para formalizacao e realizagao do
estagio poderao ser assinados digitalmente, desde que todos os envolvidos possuam

certificados digitais dentro dos padroes legais exigidos.

Em favor do estagiario, devera ser ofertado imediatamente seguro contra acidentes
pessoais, cuja apolice seja compativel com valores de mercado, conforme estabe-
lecido no Termo de Compromisso (Anexo A-I) de forma obrigatéria pela parte
CONCEDENTE;

CAPITULO 1V
DO TERMO DE COMPROMISSO

O Termo de Compromisso (Anexo A-I) a que se refere o inciso II do Art. 7° s6
podera ser firmado mediante convénio com a CONCEDENTE, excetuando-se os
casos nos quais a CONCEDENTE for a prépria Unifei.

O Termo de Compromisso (Anexo A-I) devera contemplar, obrigatoriamente, os

seguintes itens:

I — Identificagao e e assinatura do estagiario (ou de seu representante legal);

IT — Identificacao e assinatura da instituicdo, na figura da Pro-Reitoria de Gradu-
acao, e do CONCEDENTE;

IIT — Identificagao e assinatura do agente de integracao, se houver;

IV — Assinatura do coordenador de estagio do curso de Engenharia de Controle e
Automagao ou do Diretor do Instituto de Ciéncias Tecnolégicas no caso de

auséncia do Coordenador de estagio do curso;
V — Qualificagdo do professor orientador e do supervisor;

VI — Indicacao expressa do nimero do Convénio e do Processo Administrativo da

Unifei que o originou;

VII - Mencao de que o estdgio nao acarretard qualquer vinculo empregaticio;

VIII — O valor mensal da bolsa, auxilio transporte, alimentacgao e saude, entre outros,

quando for o caso;

IX — Vedacao expressa a possibilidade de qualquer espécie de cobranca ou desconto

pelo agente de integracao na bolsa de estigio, quando for o caso;
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X —
XI —
XII —

XIIT —
XIV —
XV —

XVI —

XVII —

§ 2°

§ 37

§ 40

§ 6°

Carga horéria semanal da jornada de atividades a ser cumprida pelo estagiario;
O periodo de realizagao do estagio;

Obrigagao de apresentar relatérios intermediarios e final ao coordenador de

estdgio e a Coordenagao Geral de Estagios (Campus Itabira);
Condigoes de desligamento do estagiario;
O recesso a que o estagiario tem direito;

O ntmero da apodlice de seguro de acidentes pessoais, CNPJ e razao social da

seguradora;

Plano de atividades de Estdgio (Anexo A-II) e cronograma compativel de
acordo com as exigéncias e padroes especificos definidos pela Coordenacao de

Estagio do curso de Engenharia de Controle e Automacao;

Mencao ao compromisso de nao receber outra bolsa, exceto as de natureza

socio-assistencial, e nao ter vinculo empregaticio, quando pago pela Unifei;

Os incisos deste artigo, exceto o inciso I, poderao ser alterados por meio de

aditivos até o tltimo dia de vigéncia do Termo de Compromisso ().

Nos casos de estagio obrigatério realizado no Brasil, a responsabilidade pela

contratagao do seguro podera, alternativamente, ser assumida pela Unifei.

Cabera a parte CONCEDENTE do estagio nao obrigatério a contratacao do
seguro a que se refere o inciso XV deste artigo, cuja apolice devera ser compa-

tivel com os valores de mercado.

Nos casos de estagio obrigatorio realizado no exterior, cabera ao discente pro-

videnciar a contratagdao do seguro.

A abertura, o fechamento e a tramitacao do registro do estagio no SIGAA
da Unifei sao de responsabilidade do Coordenador de Estagio do curso de

Engenharia de Controle e Automacao.

O Termo de Compromisso (Anexo A-I) devera ser apresentado em 03 (trés)

vias, todas originais.

Art. 122 Podera ocorrer o desligamento do discente do estagio quando:

I-—
IT -

I1T —

Encerrar-se o periodo de estagio;

A qualquer tempo, observado o interesse e a conveniéncia de qualquer uma
das partes, a saber: estagiario, supervisor ou CONCEDENTE, ou institui¢cao

de ensino;

Em decorréncia do descumprimento do plano de atividades de estégio;
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IV —

VI -

VII —

Pelo nao comparecimento, sem motivo justificado, por mais de 5 (cinco) dias
consecutivos ou nao, no periodo de 1 (um) més, ou por 30 (trinta) dias durante

todo o periodo do estagio;
Pela interrupcao do curso de graduagdo na Unifei, proviséria ou definitiva;

Decorrida a terga parte do tempo previsto para a duragao do estagio, se com-
provada a insuficiéncia na avaliacdo de desempenho no érgao, na entidade
CONCEDENTE ou na instituicao de ensino;

Por conduta incompativel do estagiario com a exigida pela entidade CONCE-

DENTE ou pela instituicao de ensino.

Pardgrafo tinico. O Termo de Compromisso (Anexo A-I) sera rescindido por
meio de Termo de Rescisao, encaminhado pelo discente, pelo supervisor ou
pela CONCEDENTE a Coordenagao Geral de Estagios (Campus Itabira), para
assinatura e, em seguida, ao Coordenador de Estagios do curso de Engenharia
de Controle e Automacao, para registro definitivo no SIGAA, indicando o

motivo.

CAPITULO V

DA JORNADA DE ATIVIDADES, DURACAO DO ESTAGIO E

PERIODO DE RECESSO

Art. 132 A jornada de atividades em estagio sera definida de comum acordo entre a Unifei, a

unidade CONCEDENTE do campo de estégio e o discente estagiario (ou seu repre-

sentante ou assistente legal), devendo ser compativel com as atividades escolares,

de forma que nao cause prejuizo as atividades académicas do discente. A jornada

de atividades deve se limitar a 6 (seis) horas didrias e 30 (trinta) horas semanais.

5§10

§ 30

Nos periodos de prova, a carga horaria do estagio sera reduzida a metade, me-
diante comprovacao por declaragao assinada pelo docente responsavel pela ava-
liagdo. Tal redugao deverd estar prevista no Termo de Compromisso (Anexo
A-T).

Para os cursos que alternam teoria e pratica, nos periodos em que nao estao
programadas aulas presenciais, a jornada de atividades em estagio podera ter

carga horéria de até 40 (quarenta) horas semanais.

No intervalo compreendido entre o fim de um periodo letivo e o inicio de outro,
caracterizado como férias escolares, o discente podera realizar estagio em que
serd admitida uma carga horaria de até 40 (quarenta) horas semanais, desde
que tenha autorizacao prévia e expressa pela Coordenacao de Estagio do curso

de Engenharia de Controle e Automacao.



APENDICE A. Diretrizes para Realizacio do Estdgio Académico 110

Art. 14°

Art. 15°

Art. 16°

§ 4° Se o discente estiver matriculado em Estagio Supervisionado e TCC, a jornada
poderd ser de até 40 (quarenta) horas semanais mediante o consentimento
fornecido pelo professor orientador do respectivo TCC e a autorizacao para a
realizacao da jornada referida devera ser emitida pelo Coordenador de Estagio

do curso de Engenharia de Controle e Automacgao.

Paragrafo inico. Serd permitido que a jornada de trabalho do estagio exceda
as 30 (trinta) horas semanais, chegando ao maximo de 40 (quarenta) horas
semanais, se durante o periodo previsto de estagio nao estiver programada
aulas de carater presencial, conforme disposto no Art. 10° § 1° da Lei N°
11788 de 25 de setembro de 2008.

O estagiario podera receber bolsa ou outra forma de contraprestagdo que venha a
ser acordada, bem como a do auxilio-transporte. A eventual concessao de beneficios
relacionados a transporte, alimentacao e satide, entre outros, nao caracteriza vinculo

empregaticio.

A duragao total do estagio na mesma parte CONCEDENTE nao podera exceder 2

(dois) anos, exceto quando se tratar de estagiario com deficiéncia.

§ 1° Para efeito de registro no sistema, caso o periodo de 2 (dois) anos se estenda
além dos 4 (quatro) semestres registrados no SIGAA devera ser elaborado um
Termo Aditivo enfatizando a finalizacao no prazo maximo de 2 (dois) anos,
mas devera ser registrado um periodo adicional no SIGAA para conclusao do

prazo maximo permitido.

§ 22 Caso o discente complete a carga horaria total do curso prevista para o es-
tagio obrigatério no prazo de 1 (um) semestre, porém nao tenha completado
o tempo total de duragdo do Termo de Compromisso (Anexo A-I), devera
ser elaborado um Termo Aditivo alterando o estagio de obrigatério para nao

obrigatorio.

O estagiario tera direito a 30 (trinta) dias de recesso a cada 12 (doze) meses de
estagio, que devera ser gozado durante o periodo de realizagao do estégio, preferen-
cialmente durante o recesso académico do curso, mediante acordo entre o estagiario

€ 0 supervisor.

§ 12 O recesso de que trata este artigo devera ser remunerado quando o estagiario

receber bolsa.

§ 2° Caso o estagio tenha duragdo diferente da prevista no caput deste artigo, os

dias de recesso previstos neste artigo serao concedidos de maneira proporcional.
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Art. 17°

Art. 18°

Art. 19°

Art. 20°

§ 32 Os dias de recesso nao usufruidos em consequéncia da rescisao antecipada nos

estagios com bolsa, poderao ser pagos em pectunia.

Paragrafo tinico. O descumprimento de qualquer dos requisitos ou de qualquer
obrigagao contida no termo de compromisso caracteriza vinculo de emprego
do aluno com a empresa CONCEDENTE do estagio para todos os fins da

legislacao trabalhista e previdenciaria.

CAPITULO VI
DAS BOLSAS DE ESTAGIO

As bolsas de estdgio constituem auxilio financeiro concedido aos estagiarios pelo

periodo e valor previstos no Termos de Compromisso (Anexo A-I).

§ 1° Na hipdtese de estagio nao obrigatério, o pagamento de bolsa e de auxilio

transporte sera obrigatorio.

§ 22 O estagiario podera se inscrever e contribuir como segurado facultativo do

Regime Geral de Previdéncia Social.

CAPITULO VII
DA ORIENTACAO E SUPERVISAO DOS ESTAGIOS

O estagio, como ato educativo supervisionado, deverd ter acompanhamento efetivo
por orientador designado pela Coordenagao de Estédgio do Curso de Engenharia de
Controle e Automacao e por Supervisor indicado pela parte CONCEDENTE do
campo de estagio, comprovado por vistos nos relatérios de atividades e por mengao
de aprovacao final confeccionados em prazo nao superior a 3 (trés) meses do estégio
e formularios de avaliacao conforme Anexo A-IIT e Anexo A-IV. Os anexos A-I11
e A-IV deverao ser entregues juntamente com o relatorio de estagio na Coordenagao

Geral de Estagios (Campus Itabira);

A orientacao de estagio, obrigatério ou nao obrigatério, serd efetuada por docente
cuja area de formacao ou experiéncia profissional sejam compativeis com as ativi-

dades a serem desenvolvidas pelo estagiario, previstas no Termo de Compromisso
(Anexo A-I).

A orientacao de estagios podera ocorrer mediante:
I — Acompanhamento direto das atividades desenvolvidas pelo estagidrio;

II — Entrevistas e reunioes, presenciais ou virtuais;

[T — Contatos com o supervisor de estagio;
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IV —

Avaliacao dos relatorios de atividades.

Art. 212 A supervisao do estagio serd efetuada por funcionario do quadro ativo de pessoal

Art. 22°

da unidade CONCEDENTE do campo de estdgio, com formagdo ou experiéncia

profissional na area de conhecimento desenvolvida no curso do estagiario. Sera per-

mitida a supervisao de até 10 (dez) estagiarios simultaneamente pelo supervisor de

estagio.

CAPITULO VIII
DOS RELATORIOS DE ATIVIDADES

O acompanhamento do estagio devera ser comprovado mediante a apresentagao

periddica pelo estagiario, em prazo nao superior a um periodo letivo, de relato-

rio de estagio devidamente assinado pelo Estagiario, Supervisor e pelo Professor

Orientador.

§1°

§7°

No caso de estagio obrigatério, o relatério final para a conclusdo do estagio
a que se refere o caput deste artigo devera atender as exigéncias e padroes
especificos definidos pela Coordenacao de Estagio do Curso de Engenharia de

Controle e Automacao.

No caso de estagio obrigatorio, os relatérios intermediarios, caso haja, a que se
referem o caput deste artigo deverao ser elaborados conforme modelo de docu-
mento denominado RELATORIO DE ESTAGIO: ESTAGIO OBRIGATORIO
OU NAO OBRIGATORIO e devem ser parte integrante do relatério final.

2 No caso de estagio nao obrigatorio, os relatérios intermediarios e final a que se

refere o caput deste artigo deverao ser elaborados conforme modelo de docu-
mento denominado RELATORIO DE ESTAGIO: ESTAGIO OBRIGATORIO
OU NAO OBRIGATORIO.

As entregas dos relatorios intermediarios e finais, para os estagios obrigatorios
e nao obrigatoérios, devem ser consideradas como uma das condig¢oes necessarias

a colagao de grau pelo discente formando.

¢ A Coordenacao Geral de Estagios (Campus Itabira) deverd emitir declaragiao

sobre a situacao de estdgio obrigatorio do discente para a colagao de grau.

Os relatérios de estagio podem servir como base para avaliagdo do aprendizado
e desempenho do discente na Unidade CONCEDENTE.

Os relatérios intermediarios e finais devem ser enviados a Coordenacao de
Estagio do Curso de Engenharia de Controle e Automagao e a Coordenagao

Geral de Estégios (Campus de Itabira), para fins de arquivamento.
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§ 8° Os modelos de documentos mencionados estarao disponiveis em <https://
unifei.edu.br/coordenacao-ensino-itabira/coordenacao-geral-de-estagios/> ou

podem ser solicitados via e-mail (estagio.itabira@unifei.edu.br).

§ 92 Anexo ao relatério parcial ou relatério final, deverd ser entregue a Declaracao
de Atividades Realizadas (Anexo A-III) e a Avaliagdo de Desempenho do
Estagidrio (Anexo A-IV), ambos preenchidos e assinados pelo responsével
da empresa CONCEDENTE;

CAPITULO IX
DAS ATRIBUICOES

Art. 23° Compete a Pré-Reitoria de Graduagao:

I — Propor a Camara Superior de Graduacao as politicas e diretrizes de estagio

na Unifei para aprovacdo do Consuni;

IT — Assinar convénios para a formalizagao de estdgios com unidades CONCEDEN-

TES de campos de estagio e com agentes de integracao, quando for o caso;

III — Constituir uma comissao para avaliacdo de casos omissos.
Art. 242 Compete a Diretoria de Prospeccao Académica e Profissional:

[ — Aplicar as politicas de estdgio na Unifei definidas pela Diretriz e pelo Consuni;

IT — Intermediar as ac¢oes necessarias a formalizagdo de convénios com unidades

CONCEDENTES de campos de estagio e com agentes de integragao;

IIT — Zelar pelo cumprimento da legislagao aplicavel aos estagios.

Art. 252 Os aspectos administrativos do estagio serao acompanhados pela Coordenacao Ge-

ral de Estagios que terd as seguintes atribuicoes:

[ - Firmar novos convénios e gerir os convénios em vigor com as unidades CON-
CEDENTES e os Termos de Compromisso dos discentes;

IT — Receber e assinar os Termos de Compromisso de estdgio dos discentes como

representante da Instituicdo de Ensino;

IIT — Arquivar os Termos de Compromisso de estagio dos discentes mantendo-os a

disposicao da fiscalizacao;

IV — Articular com os 6rgaos competentes da Unifei a contratacao de seguro contra

acidentes pessoais para discentes em estagio obrigatorio, quando necessario;

V — Acompanhar a execucao do estagio;
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VI — Emitir certificados de estagios para atividades em que a Unifei é a unidade

CONCEDENTE;

VII - Apoiar os coordenadores de estédgio na obtengao e divulgacao de oportunidades

de estagio;
VIII - Promover a captacdo de vagas de estagio para a Unifei;
IX — Representar a Unifei em eventos relativos a estagios;

X — Zelar pelo cumprimento da diretriz de estagio do curso de Engenharia de Con-

trole e Automacao;

XI — Informar a Coordenacao de Registro Académico os discentes que entregaram
os relatorios parciais e finais referentes aos estagios, seja na modalidade obri-

gatoria ou nao obrigatéria, considerados aptos a colagao de grau;

XII — Manter como canal de contato direto, com os alunos participantes e interessa-

dos no processo de estagio o e-mail (estagio.itabira@unifei.edu.br).

Art. 262 Compete ao Coordenador de Estdgio do Curso de Engenharia de Controle e Auto-

macao:

I — Receber, avaliar e assinar o Termo de Compromisso (Anexo A-I), Plano de

Atividades e Cronograma (Anexo A-II) proposto pelo discente;

IT — Coordenar as atividades de estagio do curso de Engenharia de Controle e

Automacao;

IIT — Orientar os discentes sobre as exigéncias e os critérios para realizacdo dos

estagios;

IV — Apresentar o professor orientador responsavel pelo acompanhamento e avali-
acao das atividades do estagiario. O prazo méaximo para indicacao sera de 1

(uma) semana apds a celebragao do contrato de estagio;

V — Avaliar a adequagao das instalagoes da unidade CONCEDENTE do campo de

estagio para a celebragdo do convénio;

VI — Exigir do estagiario a apresentacao de relatérios, observado o disposto no Art.
22° e dos Procedimentos para Confeccao dos Relatérios de Estagio (Anexo
A-V);

VII - Zelar pelo cumprimento do Termo de Compromisso (Anexo A-I) e Plano de
Atividades (Anexo A-II), reorientando o estagiario para outro local em caso
de descumprimento de suas normas pela parte CONCEDENTE do campo de
estagio;

VIII — Cadastrar no SIGAA o estagio dos discentes registrando a nota e a frequéncia;
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IX — Informar aos professores os nomes dos discentes que ficarao sob suas orienta-

¢oes em cada periodo letivo;

X — De posse do relatério de estdgio, da Declaracao de Atividades Realizadas
(Anexo A-III) e da Avaliagdo de Desempenho (Anexo A-IV), o Coorde-
nador de Estagio do curso de Engenharia de Controle e Automacao tera um
prazo maximo de 1 (uma) semana para encaminhd-los para o professor orien-

tador.

XTI — Recebida a avaliagdo do relatério final do professor orientador responsavel, o
coordenador de estagio terd o prazo méaximo de 1 (uma) semana para registrar
no portal académico o estagio obrigatério, limitado as datas limites para o
registro de aproveitamento do estagio no 1° e 2° semestre contempladas no
Calendario Didatico da Graduacao da Unifei. Para estidgios nao obrigatorios,
a avaliacao serda encaminhada para o responsavel pelo registro e avaliagao das
Atividades Complementares do Curso de Engenharia de Controle e Automa-
Gao;

XII — A documentagao relativa as notas de estagio, registros, avaliagdes serao entre-
gues a Coordenacao Geral de Estagios para arquivamento pelo Coordenador

de Estagio do curso de Engenharia de Controle e Automacao;

XIII — Promover a captagao de vagas de estagio necessarias ao curso de Engenharia

de Controle e Automagao;

XIV — Zelar pelo cumprimento da diretriz de estagio do curso de Engenharia de Con-

trole e Automacao.
Art. 272 Compete ao Professor Orientador:

I — Orientar o discente na elaboracao dos Relatorios Intermediarios e Final de
estagio;
IT — Assinar os Relatorios Intermediarios e Final de estagio;

III — Acompanhar a realizacao do estagio dos discentes;

IV — O professor orientador avaliard o estagio realizado baseado nas informagoes dos
documentos entregues pelo Coordenador de Estagio do curso de Engenharia
de Controle e Automagao, em que o mesmo respondera uma nota final de 0-10
pontos e validd-lo ou ndo como estagio obrigatdrio, avaliando 3 (trés) quesitos

béasicos:

x Quantidades de horas de estdgio realizadas em relacdo ao contrato de

estagio;
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x O comprometimento e desempenho do aluno durante o estagio, balizado
pela Avaliacdo de Desempenho (Anexo A-IV) emitida pelo responsével
da empresa CONCEDENTE;

x O relatério de Atividades de Estagio Parcial ou Final, avaliando o contetido
técnico e a confeccao do mesmo, conforme os Procedimentos de Confeccao
dos Relatérios de Estagio (Anexo A-V). A composi¢ao ou pesos de cada
quesito ficara a cargo de cada docente durante o processo de avaliagao.
A nota minima para validagdo do estagio serd de 6,0 (seis virgula zero)

pontos;

V — O professor orientador terd um prazo maximo para avaliagdo, apos o encami-
nhamento do coordenador, de 15 (quinze) dias para a emissao da nota final e
classificacao do tipo de estagio. Sendo essas informagoes registradas na propria

capa do relatorio parcial ou final do aluno;

VI — Para as avaliagoes parciais, o resultado sera informado ao aluno e os documen-
tos serao arquivados pelo préprio professor orientador responsavel. Quando for
realizada avaliacao final, complementacao das avaliacoes parciais, o professor
orientador responsavel procedera a entrega da documentacao e do resultado

final para o coordenador de estagio;

VII — Zelar pelo cumprimento da diretriz de estédgio do curso de Engenharia de Con-

trole e Automacao.
Art. 282 Compete ao Supervisor da Unidade CONCEDENTE:

I — Assinar os Relatérios Intermediarios e Final de estagio;

IT — Acompanhar a realizacdo do estagio dos discentes.
Art. 29° Compete ao Estagiario:

I - Elaborar o Termo de Compromisso (Anexo A-I) de acordo com a norma vi-
gente, bem como elaborar o Plano de Atividades e Cronograma (Anexo A-IT)

conforme modelo proposto pelo curso de Engenharia de Controle e Automagao;

IT — Apresentar o Termo de Compromisso (Anexo A-I), Plano de Atividades e
Cronograma (Anexo A-II) a Coordenagao Geral de Estagios (Campus Ita-
bira), apds a aprovagao do Coordenador de Estdgio do Curso de Engenharia

de Controle e Automagao;
IIT — Assinar os Relatorios Intermediarios e Final de estagio;

IV — Apresentar relatorios parciais e final, conforme disposto no Art. 22° e dos

Procedimentos para Confecgao dos Relatérios de Estagio (Anexo A-V);
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V — Sera de total responsabilidade do aluno estagiario a data de entrega dos do-
cumentos para avaliagdo, visando os interesses do mesmo no que diz respeito
a publicacdo de notas no sistema, onde o mesmo devera considerar os prazos
maximos de todo o processo de avaliacao e datas limites definidas no Calenda-
rio Didatico da Graduagao da Unifei, sem qualquer poder de questionamento

aos prazos, dados quaisquer motivos.

VI — Zelar pelo cumprimento da diretriz de estagio do curso de Engenharia de Con-

trole e Automacao.

CAPITULO X
DISPOSICOES FINAIS E TRANSITORIAS

Art. 302 O disposto nesta Diretriz se aplica aos discentes da Unifei:

I - Regularmente matriculados;

IT — Estrangeiros regularmente matriculados, observando a compatibilidade do prazo
de visto temporario de estudante com as atividades desenvolvidas, na forma

da legislacao aplicavel,

[T — Participantes de programas de intercambio, na forma da legislacao aplicavel.

Art. 312 Aplica-se ao estagiario tratado nessa Diretriz, a legislagao relacionada a satude e se-
guranca no trabalho, sendo sua implementacao de responsabilidade da parte CON-
CEDENTE do estagio.

Art. 322 O estagio nao cria vinculo empregaticio de qualquer natureza.
Art. 332 O estagiario deve, em qualquer situacao, estar segurado contra acidentes pessoais.
Art. 34° Todos os documentos de estagio devem ser originais.

Art. 352 Os casos omissos e as propostas de alteragao desta Diretriz serao resolvidas pelo
Colegiado do Curso de Engenharia de Controle e Automagao para avaliar as de-

mandas.
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Anexo A-l - Contrato de Treinamento Profissional sem Vinculo Em-

pregaticio



Ministério da Educacédo
Universidade Federal de Itajuba
Criada pela Lei n® 10.435, de 24 de abril de 2002.
Campus Itabira

CONTRATO DE TREINAMENTO PRATICO PROFISSIONAL SEM VINCULO
EMPREGATICIO, NOS TERMOS DA LEI N° 11.788, DE 25.09.2008.

................ (EMPRESA) ................., estabelecida na cidade de .............., Estado de ..... a
.................... (rua, Av.), bairro ..........., doravante denominada EMPRESA, por seu representante
abaixo, autoriza ................. (aluno) .ccvvveeeeeennn. da UNIFEl — UNIVERSIDADE FEDERAL DE

ITAJUBA, Campus Itabira a seguir denominado ESTAGIARIO, a realizar um periodo de
Treinamento Pratico-Profissional em suas dependéncias, através da Coordenacgdo de Estagio
da UNIFEI, Campus Itabira.

O Treinamento Pratico Profissional se regerd pelas normas seguintes:

1 - A EMPRESA caber3 a fixacdo do Programa de Treinamento Pratico, ja delineado na oferta
de Estagio dirigida a Coordenacdo de Estagio, UNIFEI/Campus Itabira, harmonicamente com o
programa dos trabalhos escolares a que o estudante estiver sujeito.

2-0 Treinamento Pratico serd feito no
.................................. (Setor/Divisdo/Secdo/Area)................., em regime de Horas
semanais, sob a orienta¢do de um supervisor designado pela Empresa.

3 - Durante o periodo de Treinamento Pratico, o estudante receberd uma bolsa mensal, no
valor de RS--- (......reais), por hora.

4 - O ESTAGIARIO se obriga a cumprir fielmente a programacdo do estagio, comunicando, em
tempo habil, a impossibilidade de fazé-lo. Sdo considerados motivos justos para o ndo
cumprimento da programacao, as obrigacdes escolares do estagiario.

5- O ESTAGIARIO serd protegido contra acidentes sofridos no local de estagio, mediante
SEGURO CONTRA ACIDENTES PESSOAIS, providenciado e pago pela EMPRESA, representado
pela Apdlice nQ ------—-—-—-——- da Companhia , de conformidade com o

que preceitua o artigo 32 da Lei n? 11.788/08, mencionada no preambulo.

6- O ESTAGIO terd a duragdo de ---- meses, iniciando em ---/---/-----, podendo ser suspenso
pela EMPRESA ou pelo ESTAGIARIO, mediante comunicagdo por escrito, feita com 5 (cinco)
dias de antecedéncia, no minimo.

7 - O ESTAGIARIO respondera pelas perdas e danos decorrentes da inobservancia das normas
internas ou das constantes no presente contrato.

8 - O ESTAGIARIO declara que estd de pleno acordo com as normas proponentes da
Coordenacdo de Estagio e as normas internas da Empresa, quanto ao acompanhamento,

Rua Irma Ivone Drumond, n° 200, Distrito Industrial 11 — Itabira — Minas Gerais — 35903-087 - BRASIL
Telefone: (31) 3839-0803 (Direto)
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avaliagcdo de desempenho e aproveitamento, bem como se obriga a elaborar sucinto relatério

das atividades realizadas.

09 - Nos termos do artigo 32 da Lei n® 11.788/08 citada em epigrafe, o ESTAGIARIO n3o ter3,
para quaisquer efeitos, vinculo empregaticio com a EMPRESA.

10 - Os casos omissos serdo resolvidos em consonancia com a legislagdo especifica em vigor.

11 - Este contrato é firmado em 03 (trés) vias de igual teor.

Itabira, de 20

(Estagiario) (Empresa)

Universidade Federal de Itajuba — Campus Itabira

Rua Irma Ivone Drumond, n° 200, Distrito Industrial 11 — Itabira — Minas Gerais — 35903-087 - BRASIL
Telefone: (31) 3839-0803 (Direto)
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Anexo A-ll - Plano de Atividades de Estagio
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Plano de Atividades de Estagio Supervisionado

(todos os campos devem ser obrigatoriamente preenchidos)

DADOS DO ESTAGIARIO

Nome:

Instituicdo: Universidade Federal de Itajuba, Campus de Itabira.

Curso: Matricula: Periodo:
Enderego Completo (do Bairro:

Estagidrio):

Cidade: Estado: CEP:
CPF: RG:

Telefone fixo: Celular: E-mail:

EMPRESA/PARTE CONCEDENTE DO ESTAGIO

Nome:

Rua Irma Ivone Drumond, n° 200, Distrito Industrial 11 — Itabira — Minas Gerais — 35903-087 - BRASIL
Telefone: (31) 3834.3544 (Direto)
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Endereco Completo: Bairro:

Cidade: Estado: CEP.::
CNPJ: Inscricdo Estadual:

Tipo (Publica/Privada): Ramo de atividades:

DADOS DO ESTAGIO

Periodo do Estagio (data de inicio e data Horario:
prevista término): .
as
/ / a
/ /

Estagio Supervisionado serd: ( ) Obrigatério ( ) N&do Obrigatério

Dias de trabalho semanal: Projeto relacionado ao estagio (se houver):

Remuneragao do Estagiario:

TiPO: e Valori...oocoveveeeeecnen,
Supervisor do Estagio: E-mail:
Cargo: Telefone:

Rua Irma Ivone Drumond, n° 200, Distrito Industrial 11 — Itabira — Minas Gerais — 35903-087 - BRASIL
Telefone: (31) 3834.3544 (Direto)
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DADOS DO PROFESSOR ORIENTADOR

Orientador do Estagio:

Cargo: Celular: E-mail:

APRESENTAGCAO DA EMPRESA/PARTE CONCEDENTE

Apresentacdo da Empresa/Parte Concedente: informagdes relevantes que permitam conhecer
o campo de estagio/ramo de atuacdo, missdo/finalidade.

Objetivos do estagio

Descreva as atividades a serem desenvolvidas no estagio bem como seus objetivos:

Rua Irma Ivone Drumond, n° 200, Distrito Industrial 11 — Itabira — Minas Gerais — 35903-087 - BRASIL
Telefone: (31) 3834.3544 (Direto)
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Cronograma

Ano
Etapas*

Jan Fev Mar Abr Mai Jun

10.

* Etapas: Atividades a serem desenvolvidas pelo estagiario. A ser preenchido em conjunto com
o Supervisor de Estdgio na Empresa/Parte Concedente. Alterar as informacbes dos
meses/semanas de acordo com o periodo previsto para a realizacdo do Estagio.

o Resultados Meios a serem disponibilizados
Etapas Objetivos
esperados pela Empresa/Parte concedente*
1.
2.
3.
4.

Rua Irma Ivone Drumond, n° 200, Distrito Industrial 11 — Itabira — Minas Gerais — 35903-087 - BRASIL
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10.

*Meios a serem disponibilizados pela Empresa/Parte Concedente para que o estagiario possa
completar as atividades previstas.

Itabira de de

Supervisor de Estdgio na Empresa

Professor Orientador do Estagio

Estagiario (a)

Rua Irma Ivone Drumond, n° 200, Distrito Industrial 11 — Itabira — Minas Gerais — 35903-087 - BRASIL
Telefone: (31) 3834.3544 (Direto)
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Anexo A-lll - Declaracao de Atividades Realizadas
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DECLARACAO

Declaramos para os devidos fins, que

aluno (a) matriculado (a) sob o n° , da Universidade Federal de

Itajubd/UNIFEI cumpriu
(NUumero de horas por extenso)

horas de estagio no periodo de / / a / /

na (o) , onde como
(Nome da Companhia ou Empresa)

complementacéo do curriculo escolar, desenvolveu as seguintes atividades:

Data:
Carimbo e Assinatura (Empresa)

Assinatura: Carimbo da Empresa:

Rua Irma Ivone Drumond, n° 200, Distrito Industrial 11 — Itabira — Minas Gerais — 35903-087 - BRASIL
Telefone: (31) 3834.3544 (Direto)



APENDICE A. Diretrizes para Realizacio do Estdgio Académico 129

Anexo A-1V - Avaliacao de Desempenho do Estagiario
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A SER PREENCHIDO PELO SUPERVISOR DO ESTAGIO, BASEANDO-SE NOS ITENS ABAIXO,
ASSINALANDO COM “X” E ENVIANDO IMEDIATAMENTE APOS O TERMINO DO ESTAGIO EM
ENVELOPE LACRADO, PELO ESTAGIARIO, A COORDENACAO DE ESTAGIO (NUCLEO
PEDAGOGICO) DESTA UNIVERSIDADE FEDERAL DE ITAJUBA — UNIFEI, Campus Itabira.

o] Tl o (oI oo L Ty o OSSR

N[ Lo o = ] o] =LY P TSPPPR
[0 o7 1 LSRR
NUmero de horas trabalhadas efetiVAMENTE: ...........ccviiiiiiieie et

AVALIACAO

ITENS OTIMO |M.BOM |BOM REG. SUFIC. | INSUF.
100-90 | 89-80 79-70 69-60 59-50 49-00

Conhecimentos necessarios para executar as
atividades programadas

Porcentagem de atividades cumpridas dentro da
programacéo (%)

Cooperacdo: disposicdo para atender prontamente as
atividades solicitadas

Qualidade de trabalho, dentro de um padréo
razodvel solicitado

Capacidade e iniciativa para desenvolver e
sugerir modificacdes e inovacbes

Assiduidade e pontualidade no cumprimento do
horério

Senso de responsabilidade: zelo pelos bens da
empresa

Sociabilidade: Facilidade de contatos e interagdes
com 0 grupo

Disciplinas quanto as normas e regulamentos
internos

Obs.: Outros aspectos que o supervisor julgar importante para avaliacdo do estagio (se houver) utilize o
Verso.

AVAlAGAD TRITA POI: ... Data: ........ [ [

Assinatura: Carimbo da Empresa:

Rua Irma Ivone Drumond, n° 200, Distrito Industrial 11 — Itabira — Minas Gerais — 35903-087 - BRASIL
Telefone: (31) 3834.3544 (Direto)
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Anexo A-V - Procedimentos para Confeccao dos Relatérios de Es-

tagio
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Procedimentos para Confeccao dos Relatérios de
Estagio

O relatorio de estagio deve ser confeccionado pelo aluno estagiario utilizando-se

um editor de texto, com as seguintes consideragoes:
Da Sistematizacao

As atividades devem ser relatadas contemplando os pontos:

o descricao com interpretacao, discussao e analise de dados;

» pesquisa bibliografica;

« quantidade e qualidade das atividades executadas;

» participacao em desenvolvimento de projetos e planejamento;
e desenvolvimento de produtos, novas técnicas e pesquisas;

» procedimento de trabalho como acompanhamento, manutencao;
» normas de seguranga ou procedimentos ecolégicos;

e equipamento e material utilizado;

« orientagao ou modificacdo no plano de execugao;

« importancia do trabalho no contexto da Concedente;

« experimentos em laboratério (se acompanhou ou executou);

e apreciacgoes e observacoes.

Do Formato

O relatorio deve ser escrito no formato Times New Roman ou Arial, tamanho 12,
padrao Word ou LaTex em espaco 1,5. O papel adotado devera ser padrao A4 branco. As
margens do texto em relagao as bordas do papel devem ser de 3 cm em todas as diregoes.
Os paragrafos, em todo o texto, devem iniciar a 7 (sete) espagos da margem esquerda.
O limite méaximo de paginas para a parte do relatério definida como “Texto dividido em

capitulos” serd de 50 paginas.

O relatorio de estagio curricular é dividido e apresentado na ordem:

1. Encadernagao (capa);
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2. Folha de rosto;

3. Outras informagoes como:
Epigrafe e/ou dedicatéria (opcional);
Agradecimentos (opcional e réapido);
Sumario;

4. Texto dividido em capitulos:

Introducao;
Apresentacao da Concedente;
Desenvolvimento;

Consideracoes finais;
5. Elementos pés textuais:

Anexos;
Glossario;

Referéncias Bibliograficas.

1. Encadernacao (Capa)
Pode ser em espiral ou capa dura. Relatorios com capa dura devem conter os mesmos

dados que a folha de rosto.

2. Folha de Rosto
Com o titulo centrado. Deve seguir os formatos e tamanhos: Autor em caixa alta
tamanho 16; titulo em caixa alta tamanho 18; outras informagoes em caixa baixa

tamanho 14.

3. Outras informagoes
O sumario deve ser com divisao decimal em arabicos. Uma linha liga cada titulo ao

numero da pagina, seguindo o padrao de titulos e subtitulos usado no texto.

4. Texto dividido em capitulos
A introducao é a explanagao sucinta do trabalho realizado no estagio. Apresenta
o assunto como um todo sem os detalhes que serao descritos no texto principal
e deve conter o trabalho proposto e realizado no estagio indicando a finalidade e
objetivos do que desenvolveu para que o leitor tenha uma visao clara do mesmo.
E importante também especificar a receptividade do pessoal da empresa, dificul-

dades que porventura foram encontradas e principalmente, relacionar o trabalho
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desenvolvido no estdgio com relacdo ao curso na graduacao. Na apresentacao da
CONCEDENTE, fazer uma breve descri¢ao, informando histéria, ramo de ativi-
dade, principais produtos ou servicos, numero de empregados, beneficio que teve
como estagiario, instalacoes, equipamentos, produtividade e perspectivas de expan-

sao.

O desenvolvimento é a parte mais extensa do trabalho e visa comunicar os resul-
tados do estagio. Deve ser subdividido em capitulos, de forma a refletir o plano
de estagio executado. Assim, um roteiro razoavel para este item segue os seguintes
passos: Anotacao metddica da rotina de trabalho e da coleta de dados; Exposicao
do trabalho realizado de maneira descritiva ou agrupada em graficos ou tabelas;
Discussao dos dados apresentados no passo anterior. Nesta discussao, o aluno deve
agrupar os casos sempre que houver repeticao, estabelecendo relagoes entre causa
e efeito; deduzir generalizacoes e principios basicos que tenham comprovacdo nas
observagoes; esclarecer as excegoes, modificagoes, teorias e principios relativos ao
trabalho; indicar as aplicacoes tedricas ou praticas dos resultados obtidos; revisar a
literatura, referindo-a no texto seguindo orientacao da ABNT}; discutir as ocorrén-
cias como um todo, avaliando causas, procedimentos e resultados e apresentando

sua prépria opiniao com base nos conhecimentos adquiridos.

No relatério poderd conter ilustragoes como tabelas, quadros e figuras (gréficos,
mapas, fotografias e micro-grafias e assemelhados) com o objetivo de esclarecer
melhor o assunto discutido ou apresentar informacoes relevantes. As ilustragoes
devem ser colocadas proximas ao local em que forem mencionadas e referenciadas
por seus respectivos nimeros, podendo também ter uma legenda que explique o
contetdo da figura. Consideracoes finais sdo os resultados de uma andlise critica
do trabalho executado focando sua contribuicao para a formagao profissional. A

apresentacao das conclusoes deve ser de forma logica, clara e concisa.

5. Elementos po6s textuais
Os anexos sao materiais suplementares que se acrescentam ao relatério como es-
clarecimento ou documentacao, sem dele constituir parte essencial. Sao numerados
em algarismos arabicos com titulos. Glosséario é a relagdo de palavras de uso res-
trito, acompanhadas das respectivas definicbes com objetivo de esclarecer o leitor.
E apresentado em ordem alfabética. Referéncias bibliograficas sio as especificacoes
das obras consultadas para o desenvolvimento das atividades realizadas, em ordem
alfabética dos sobrenomes dos autores. Deve ser seguido o padrao ABNT, NB-66,

referéncias bibliogréficas.
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Observacgoes:

o Escrever um bom relatoério, com informagoes claras e precisas e principalmente com

uso correto da lingua portuguesa;

» Relatar com objetividade as informacdes, ou seja, nao ser sucinto e nem extenso

com as informacgoes;

o Fazer deste trabalho uma referéncia.
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APENDICE B - Diretrizes para Realizacio
do Trabalho de Conclusao de Curso - ICT

CAPITULO I
DAS DIRETRIZES

Art. 1° Estas diretrizes regulamentam, no ambito dos cursos do Instituto de Ciéncias Tec-
nolégicas da Universidade Federal de Itajuba - Campus Itabira, o Trabalho de
Conclusao de Curso e sua execugao, requisito parcial para a obtencao do titulo de

bacharel.

Art. 22 O Trabalho de Conclusdo de Curso (TCC) é um trabalho académico, versando
sobre qualquer tema relacionado ao curso, considerado relevante e que seja passivel
de ser desenvolvido, individualmente, dentro da carga horaria estabelecida para
sua elaboragdo e a ser orientado por um(a) professor(a), chamado de Professor(a)

Orientador(a), necessariamente relacionado ao curso ou de dreas afins.

CAPITULO II
DA MATRICULA

Art. 32 A solicitacdo de matricula no TCC devera ser feita, via e-mail institucional do
discente, ao e-mail da coordenagao de TCC do curso, semestralmente através do
Formuléario de Solicitagdo de Matricula, conforme Anexo B-I - Formulario de
Solicitagao de Matricula em TCC.

§ 1° O TCC sera composto por dois componentes, TCC 1 e TCC 2;

§ 22 Os componentes TCC 1 e TCC 2 constituem, respectivamente, 40% e 60%
das cargas horarias do TCC, sendo o TCC 1 com 51 horas e o TCC 2 com 77

horas;

§ 3° O componente curricular TCC 1 é um pré-requisito total para o componente
curricular TCC 2.

Art. 4° O periodo de matricula nos componentes curriculares TCC 1 e TCC 2 comecara
no primeiro dia letivo do semestre e se estenderda até a data limite conforme o

estabelecido no calendario académico.
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Art. 5°

Art. 6°

Art. 7°

Art. 8°

Paragrafo tinico. Caso a informacgao da data limite ndo esteja presente no calendario
académico, o periodo de matricula comecgara no primeiro dia letivo do semestre e

se estendera por 20 dias corridos.

O discente que se matriculou em TCC 1 ou TCC 2, e que nao concluiu o componente
ou nao cumpriu os prazos de entrega estipulados, bem como seus deveres dispostos

no Capitulo V deste regulamento, estard reprovado nesse componente.

Paragrafo tinico. O aluno reprovado em um componente devera efetuar nova matri-

cula.

O discente terd no maximo 4 (quatro) semestres consecutivos para concluir o TCC
(TCC 1 e TCC 2), contando a partir da primeira matricula em TCC 1.

§ 1° O trancamento de matricula em TCC 1 ou TCC 2 contabilizard como repro-

vagao nele;

§ 29 Periodos com suspensao de programa nao contabilizam para o tempo de 4

periodos para finalizagao do TCC.

O discente podera realizar a matricula no componente TCC1 a partir do 9° semestre

contados do ingresso no curso.

CAPITULO III
DA COORDENACAO DO TRABALHO DE CONCLUSAO DE
CURSO

Sao atribuigoes do Coordenador do TCC:

§ 1° Matricular os discentes nos componentes curriculares TCC 1 ou TCC 2 no

Sistema Académico até o prazo estipulado no calendéario didatico vigente;

§ 29 Identificar as areas de conhecimento dos Professores Orientadores, procurando
compatibilizar a preferéncia dos discentes com a disponibilidade e interesse dos

docentes;

§ 39 Definir prazos para a entrega de documentos e datas das apresentacoes dos
trabalhos TCC 1 e TCC 2;

§ 4° Divulgar as datas das apresentacoes dos trabalhos de TCC 1, quando houver,
e TCC 2;

§ 52 Apoiar o processo de avaliacdo dos trabalhos realizados nos componentes cur-
riculares TCC 1 e TCC 2;
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§ 6° Homologar a banca examinadora cadastrada pelo(a) Professor(a) Orienta-

dor(a) nos componentes curriculares TCC 1 ¢ TCC 2, 7 dias (corridos) apds
o prazo limite para o cadastro da banca pelo orientador de acordo com o

calendario didatico vigente;

§ 7° Efetuar a homologacao das notas obtidas pelos discentes nos componentes

curriculares TCC 1 e TCC 2 no Sistema Académico;

§ 82 Emitir declaragbes de participacdo aos membros externos participantes da

banca examinadora.

CAPITULO 1V
DA ORIENTACAO DO TCC

Art. 92 O(A) Professor(a) Orientador(a) do trabalho devera ser obrigatoriamente docente
da Unifei.

Art. 102 Sao atribuigoes do(a) Professor(a) Orientador(a)/Coorientador(a):

§ 1° Acompanhar e orientar o discente na escolha do tema de pesquisa e elaboragao

do plano de trabalho;
§ 2° Orientar o discente na pesquisa bibliogréafica sobre o tema;

§ 3° Orientar o discente na aplicacao de normas técnicas para a elaboracao do TCC,

conforme metodologia da pesquisa cientifica e as normas da ABNT;

§ 4° Cadastrar a banca no SIGAA e comunicar a coordenagao de TCC os membros
da banca examinadora que avaliard o TCC 1 e/ou TCC 2, 45 dias (corridos)
antes da data limite para fechamento das notas de acordo com o calendario

didatico vigente;

§ 5° Ser membro como presidente da Banca Examinadora que avaliara o trabalho

orientado nos componentes curriculares TCC 1 e TCC 2;

§ 6° Definir se havera apresentacao na componente TCC 1 ou somente banca de

avaliacao do plano de trabalho.

§ 7° Inserir a nota final da avaliagdo no sistema académico, entregar o arquivo di-
gital da versdo corrigida, a ficha de avaliacao gerada pela banca e o termo de
compromisso e e autorizacao para publicacao na biblioteca, conforme Anexo
B-VI - Termo de Compromisso e Autorizagcao para Publicacao de
TCC, ao coordenador de TCC até 1 (um) dia antes da data limite para fe-

chamento das notas das disciplinas de acordo com o calendario vigente;
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CAPITULO V
DO DISCENTE

Art. 112 Sio deveres do discente:

5 3°

Solicitar matricula nos componentes curriculares TCC 1 e TCC 2;

Desenvolver as atividades planejadas com o(a) Professor(a) Orientador(a),
tanto no TCC 1 quanto no TCC 2, obedecendo aos prazos previamente defi-
nidos;

Enviar ao orientador o arquivo digital da ultima versao do TCC 1 ou TCC 2,
até 7 (sete) dias corridos antes da data da defesa, nao sendo possivel prorro-
£acao;

Apresentar-se perante a Banca Examinadora para apresentacao do trabalho
TCC 1, quando houver, ou de TCC 2;

Entregar ao orientador o arquivo digital da versao corrigida do TCC 2 junto
com o termo de compromisso e autorizagao para publicacao na biblioteca as-
sinado via e-mail em até 7 (sete) dias corridos ap6s a data da apresentagao,

nao sendo possivel prorrogacao.

CAPITULO VI

DA AVALIACAO DO TRABALHO DE CONCLUSAO DE CURSO

Art. 12° Da avaliagao do TCC 1:

I-

IT -

I1I -
IV -

O trabalho devera ser entregue em formato de texto dissertativo em confor-
midade com o modelo disponibilizado pelo instituto, conforme Anexo B-II -
Modelo de Texto - TCC 1;

O trabalho devera conter, no minimo, os seguintes itens a serem avaliados:
Introducao, Justificativa, Objetivos, Metodologia, Resultados Esperados e Re-

feréncias Bibliograficas.
A avaliacao sera efetuada pela banca examinadora;

Defesas deverao acontecer até 15 dias antes da data limite para fechamento

das notas de acordo com o calendario didatico vigente;

Havendo apresentacao, cada membro da banca examinadora atribuird uma
nota de 0 (zero) a 10 (dez) conforme modelo de ata disponibilizado pelo insti-
tuto, conforme Anexo B-V - Ficha de Avaliagao de Defesa de TCC,;

Paragrafo tinico. Nao havendo defesa, cada membro da banca examinadora

atribuird uma nota de 0 (zero) a 10 (dez) ao texto referente ao plano de
trabalho.
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VI -

VII -

VIII -

A apresentagao do trabalho de TCC 1 sera realizada em data, local e ho-
rario homologados pela coordenagao de TCC. A sessdo serda composta de 20
(vinte) minutos para a apresentacio e recomenda-se até 40 minutos dedicados

as respostas de eventuais questionamentos da Banca Examinadora;

A nota de avaliacao final do discente corresponderd a média aritmética das
notas dadas pelos membros da Banca Examinadora. Sera considerado aprovado
o discente cuja avaliagdo final apresentar nota igual ou superior a 6 (seis)

pontos;

Caso a banca examinadora possua 1 (um) ou mais membros externos em sua
composi¢ao, para cada membro externo participante, a banca examinadora

deverd conter 1 (um) membro interno fazendo parte de sua composicao.

Art. 132 Da avaliagao do TCC 2:

I-

IT -

III -

IV -

VI -

VII -

O trabalho podera ser entregue em formato de artigo cientifico limitado em um
minimo de 6 paginas e um maximo de 12 paginas ou em formato de monografia
respeitando as regras da ABNT;

Paragrafo tinico. Os modelos serao disponibilizados pelo instituto, conforme
Anexo B-IIT - Modelo de Texto - TCC 2 (Artigo) e conforme Anexo
B-IV - Modelo de Texto - TCC 2 (Monografia);

A avaliacdo final da componente TCC 2 seréd efetuada pela Banca Examina-
dora;
Paragrafo tinico. A banca deve ser composta pelos mesmos membros da banca

examinadora da componente TCC 1, salvo necessidade de alteracao.

Cada membro da Banca examinadora atribuird uma nota de 0 (zero) a 10
(dez) conforme modelo de ata disponibilizado pelo instituto, conforme Anexo
B-V - Ficha de Avaliacao de Defesa de TCC;

Defesas deverao acontecer até 15 dias antes da data limite para fechamento

das notas de acordo com o calendario vigente;

A apresentagdo do trabalho de TCC 2 sera realizada em sessdo aberta ao
publico em data, local e horario homologados pela coordenagao de TCC. A
sessao serd composta de 20 (vinte) minutos para a apresentacao e recomenda-
se até 40 minutos dedicados as respostas de eventuais questionamentos da

Banca Examinadora;

A nota de avaliacao final do discente serd a média aritmética das notas dos
membros da Banca Examinadora. O discente sera considerado aprovado se e

somente se a avaliagao final tiver nota igual ou superior a 6 (seis) pontos;

O discente que nao comparecer a apresentacao, sera considerado reprovado.
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CAPITULO VII
DAS DISPOSICOES GERAIS

Art. 14° Todos os documentos estao disponiveis na aba “Documentos” da pagina eletronica

de cada curso.
Art. 15° Nao serao validados trabalhos de Iniciacao Cientifica ja concluidos como TCC.

Art. 16° Nao serao validados Trabalhos de Conclusdo de Curso desenvolvidos em outras

instituicoes.

Art. 172 Trabalhos de pesquisa, desenvolvidos pelo discente, que tenham originado publica-
goes serao aceitos como TCC (TCC 1 e TCC 2). Para tanto, é imprescindivel que
o discente seja o primeiro autor e os orientadores estejam presentes como coautores
do trabalho, além de o tema da pesquisa ser relacionado ao curso e relevante para

a area. Adicionalmente, o trabalho deve atender a um dos seguintes requisitos:

i. ter sido publicado e revisado por pares, ou aprovado para publicacdo, em

periddico com classificacaio CAPES Qualis A, B ou C, ou que possua JCR;

ii. ter sido publicado como trabalho completo e revisado por pares em anais de

congressos organizados por sociedades cientificas.

Caso o trabalho atenda aos critérios estabelecidos, o discente serd aprovado com
nota maxima em ambas as componentes, sem a necessidade de apresentacao do

trabalho & banca examinadora.

Paragrafo Unico: O discente devera realizar a solicitacdo ao orientador, apresen-
tando os documentos comprobatérios e um resumo do trabalho, que encaminhara

para andlise e aprovagao do colegiado do curso.
Art. 182 O TCC sera desenvolvido somente de maneira individual.

Art. 192 Ao(A) coordenador(a) de TCC serd atribuida a carga horaria de 1 (uma) hora,/semana

no semestre, totalizando 16 (dezesseis) horas/semestre.

Art. 202 Aos orientadores de TCC serd atribuida a carga horédria de 1 (uma) hora/semana

no semestre, totalizando 16 (dezesseis) horas/semestre por trabalho orientado.

Art. 212 Os casos omissos nestas diretrizes serao resolvidos pelo Colegiado de cada curso.
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Anexo B-l - Formulario de Solicitacdo de Matricula em TCC



Ministério da Educacéo
UNIVERSIDADE FEDERAL DE ITAJUBA
Criada pela Lei no 10.435, de 24 de abril de 2002.

Solicitacdo de Matriculaem TCC

Discente:

Matricula:

E-mail
Institucional:

Curso:

Coordenador de
TCC:

Semestre/Ano:

Orientador(a):

Coorientador(a):

(se houver)

TCC1 [
TCC2 [
Discente Orientador(a)

Coordenacdo de TCC
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Anexo B-ll - Modelo de Texto - TCC 1



Trabalho de Conclusao de Curso
Universidade Federal de Itajuba - Campus de Itabira
Instituto de Ciéncias Tecnologicas

PLANO DE TRABALHO
TCC 1

Titulo do TCC

Discente: Nome completo do discente
Orientador: Nome completo do orientador
Coorientador: Nome completo do coorientador

Curso: Nome do curso do instituto



Resumo

Apresente uma sintese, em poucas linhas, do tema proposto, destacando os
pontos a serem abordados e fornecendo uma visao rapida e clara do contetdo e

dos objetivos do projeto.

1 Introducao ao Tema

Faca uma pesquisa bibliografica prévia para mostrar o historico do problema, o
que ja foi pesquisado e onde estao as lacunas para investigagao. Demonstre o estado da
arte do problema e até onde as pesquisas recentes evoluiram o tema proposto. Introduza

sua provavel contribuicao a ser obtida ao término do seu TCC.

2 Justificativa

Justificativa da razao da escolha do tema, sua relevancia, viabilidade e integracao

com as disciplinas e conteudos do curso.

3 Objetivos

Descreva o objetivo geral de sua proposta de TCC. Evidencie, através de ob-
jetivos especificos, o que deve ser investigado/trabalhado para se atingir o objetivo

geral.

4 Metodologia

Descreva como vocé pretende desenvolver o trabalho. Serao utilizadas simula-
¢oes? Sera implantado um protétipo para validacao experimental? Sera uma andlise
matematica mais formal? Como vocé espera alcancar os resultados do seu TCC? Vocé
deve escrever como sera o procedimento para conduzir seu trabalho de conclusao de

curso. Procure destacar os provaveis materiais/equipamentos necessarios.

4.1 Elementos textuais

Nesta subse¢ao sao apresentados os elementos comumente empregados em tra-

balhos cientificos e como eles devem ser apresentados nos TCCs dos cursos do ICT.



4.1.1 Figuras e Tabelas

Deve-se identificar cada figura e tabela por um nimero sequencial.

sempre de colocar as unidades nos eixos dos graficos e nas tabelas.

Lembre

Antes de entregar o seu artigo, imprima-o em papel e certifique-se que o tamanho

das figuras esteja adequado e, em especial, que o texto informativo esteja legivel.

Um exemplo de tabela é apresentado na Tabela 1.

Tabela 1: Simulacao de Monte Carlo para o sistema usando a otimizagao nao linear

Modelo | EQM (Médio) | EQM (desvio padrao)
1 0,3318 0,0382
2 0,3656 0,0518

Um exemplo de figura é apresentado na Figura 1.

Magnetization (kA/m)

-
(=]
T

(4]
T

0 1
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0 1 2 . 3 4
Applied Field (10° A/m)

Figura 1: Magnetizacao em fun¢ao do campo aplicado

4.1.2 Equagoes

Equagoes devem estar sempre numeradas na parte direita.

1

Hik =

[z —vs]|

3 lmwu 2/m=
j=1



5 Resultados Esperados

Explicite qual sera a utilidade da pesquisa, a quem devera importar os resultados,

o que sera produzido e o que se espera, enfim, com a elaboracao do seu trabalho.

Referéncias Bibliograficas

Todas as referéncias desta secao devem ser citadas ao longo do projeto. Prefe-

rencialmente, use o padrao IEEE para citacoes.

Todas as referéncias citadas ao longo do texto devem ser reunidas e detalhadas
ao fim do manuscrito, devem também ser arranjadas na ordem de citacao em que

aparecem no texto.

IMPORTANTE: Todas as referéncias detalhadas no fim do texto devem aparecer
em algum ponto do corpo do texto e todas as referéncias citadas no texto devem estar
detalhadas no final do manuscrito. Exemplos:

. Quando se deseja simplesmente citar um trabalho, basta fazé-lo (GUSTAFSON;
KESSEL, 1979);

« Pode-se citar multiplos trabalhos simultaneamente (LJUNG, 1999; GUSTAF-
SON; KESSEL, 1979).

Referéencias

GUSTAFSON, D.; KESSEL, W. C. Fuzzy clustering with a fuzzy covariance matrix.
In: Proc. IEEE CDC. [S.1.]: IEEE, 1979. p. 7617766.

LJUNG, L. System identification: Theory for the user. 2. ed. [S.1.]: Prentice Hall,
1999.
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Anexo B-III - Modelo de Texto - TCC 2 (Artigo)



TRABALHO DE CONCLUSAO DE CURSO
UNIVERSIDADE FEDERAL DE ITAJUBA - Campus DE ITABIRA
INSTITUTO DE CIENCIAS TECNOLOGICAS
ENGENHARIA DE ...

MODELO DE TCC 2 FORMATO ARTIGO - ICT

THEODOMIRO SANTIAGO*

*Universidade Federal de Itajubd - Campus de Itabira
Rua Irma Ivone Drumond, 200 - Distrito Industrial II - 35903-087
Itabira, Minas Gerais, Brasil

F-mail: theodomiro@unifei.edu.br

Abstract— Write your abstract here. Follow the instructions bellow.

Keywords— Keyword list, separated by colons.

Resumo— Escreva aqui o resumo de seu trabalho.

Redija-o em portugués, em um unico pardgrafo, e com

tamanho adequado. O resumo deve conter as informagoes relevantes do seu trabalho, a proposta, a metodologia,
os resultados e a relevancia. Lembrando ainda que nao se deve realizar citagées no resumo.

Palavras-chave— Lista de palavras-chave, separadas por virgulas

1 Introdugao

A Introdugao deve informar ao leitor como o pro-
blema estd sendo estudado e por que ele é relevante;
trabalhos ja desenvolvidos sobre o tema; qual é pro-
posta do trabalho que se apresenta; e, finalmente, a
estrutura do artigo.

2 Recomendagoes
Nas secoes seguintes a Introdugao, apresentam-se:
(a) A revisao bibliogréfica, na qual sdo apresentados

os conhecimentos basicos para o entendimento do
trabalho desenvolvido;

(b) Metodologia proposta ou desenvolvimento do es-
tudo que estd sendo realizado;

(c) Resultados obtidos com sua pesquisa ou técnica;

(d) Conclusao.

2.1 FElementos textuais

Nesta subsecao sao apresentados os elementos co-
mumente empregados em trabalhos cientificos e como
eles devem ser apresentados nos TCCs dos cursos do
ICT.

2.1.1 Figuras e Tabelas

Deve-se identificar cada figura e tabela por um
numero sequencial. Lembre sempre de colocar as uni-
dades nos eixos dos graficos e nas tabelas.

Antes de entregar o seu artigo, imprima-o em pa-
pel e certifique-se que o tamanho das figuras esteja
adequado e, em especial, que o texto informativo es-
teja legivel.

Um exemplo de tabela é apresentado na Tabela

Tabela 1: Simulacao de Monte Carlo para o sistema
usando a otimizacao nao linear

Modelo | EQM (Médio) | EQM (desvio padrao)
1 0,3318 0,0382
2 0,3656 0,0518

Um exemplo de figura é apresentado na Figura 1.



designed by & freepik.com

Figura 1: Magnetizacao em funcao do campo aplicado

2.1.2 FEquacgoes

Equagoes devem estar sempre numeradas na
parte direita.

1

Pik = —5 (1)
||z, —vq]| 2/ (M—1)
2 Tl

2.2 (ltagoes

As citagoes seguem o estilo autor / ano. Por
exemplo: “o resumo deste artigo é um trecho do li-
vro de Ljung (1999)”. Quando um trecho é referente
a mais de uma fonte, elas devem aparecer de forma
cronolégica.

Todas as referéncias citadas ao longo do texto de-
vem ser reunidas e detalhadas ao fim do manuscrito,
devem também ser arranjadas alfabeticamente pelo
primeiro autor.

IMPORTANTE: Todas as referéncias detalhadas
no fim do texto devem aparecer em algum ponto
do corpo do texto e todas as referéncias citadas no
texto devem estar detalhadas no final do manuscrito.
Exemplos:

e Quando se deseja simplesmente citar um traba-
lho, basta fazé-lo (Gustafson e Kessel, 1979);

e Citagdes em linha, como (Marquardt, 1963),
também sao possiveis;

e Pode-se citar multiplos trabalhos simultanea-
mente (Ljung, 1999; Gustafson e Kessel, 1979).
2.8 Apéndices e anexos

Os apéndices e anexos devem aparecer no fim
do documento, em péginas separadas e discriminadas
como tal, como por exemplo o Apéndice A.

3 Resultados

Escreva aqui os resultados obtidos com o traba-
lho.

4 Conclusoes

Escreva aqui as conclusoes do presente trabalho
e as propostas para trabalhos futuros.

Agradecimentos

Mencione aqui os agradecimentos as agéncias de
fomento, organizagoes e/ou profissionais que colabo-
raram com o trabalho.

Referéncias

Gustafson, D. e Kessel, W. C. (1979). Fuzzy cluste-
ring with a fuzzy covariance matrix, Proc. IEEE
CDC, TEEE, p. 7617766.

Ljung, L. (1999). System identification: Theory for
the user, 2 edn, Prentice Hall.

Marquardt, D. (1963). An algorithm for the least-
square estimation of nonlinear parameters, Jour-
nal of Applied Mathematics 11(2): 431 — 441.
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A Apéndice

Insira aqui o Apéndice A.

Tanto o Anexo quanto o Apéndice servem para complementar a argumentagao do autor do trabalho. A
diferenca entre Anexo e Apéndice é que o Anexo é um texto ou documento néao elaborado pelo autor do trabalho,
mas que ajuda a fundamentar e comprovar o embasamento académico (Por exemplo, TCCs, Teses, Leis, normas,
manuais de equipamentos, etc).

Ja o Apéndice é um texto ou documento elaborado pelo préprio autor, mas que foge da proposta principal
do trabalho apesar de ter auxiliado de alguma forma no seu desenvolvimento (Por exemplo, se foram realizadas
entrevistas, talvez um relatério tenha sido produzido ou um roteiro de perguntas).
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Anexo B-IV - Modelo de Texto - TCC 2 (Monografia)



Universidade Federal de Itajuba - campus de Itabira
Instituto de Ciéncias Tecnoldgicas

TituLodo TCC 2

NOME ALUNO

Itabira MG
2023



NOME ALUNO

TituLodo TCC 2

Trabalho de Conclusdo de Curso apresentado ao Curso
de Engenharia de ... da Universidade Federal de Itajubé -
campus de Itabira como parte dos requisitos necessarios
para a obtencdo do grau em Bacharel em Engenharia de

Orientador: Nome do Orientador

Coorientador: Nome do Coorientador (se houver)

Itabira - MG
20 de setembro de 2023



Agradecimentos

Agradeco....



Resumo

Sintese do trabalho contendo um unico paragrafo. O resumo deve ser feito de forma clara, concisa
e seletiva de todo o trabalho de monografia. Sugestéo para a escrita do paragrafo na seguinte
ordem: brevissima introducgéo ao assunto do trabalho; o que sera feito (objetivo); a metodologia
desenvolvida; principais resultados esperados e 0 seu valor no contexto académico. Sugere-se
200 palavras.

Palavras-chave: Palavra-chavel, Palavra-chave2, Palavra-chave3. (Entre 3 e 6 palavras ou termos
(separados por virgula e deve descrever o seu trabalho.)



Abstract

This is the english abstract.

Keywords: Keywordsl, Keywords2, Keywords3.



Lista de figuras



Lista de tabelas



Lista de abreviaturas e siglas

ABNT Associagdo Brasileira de Normas Técnicas
DEPRO Departamento de Engenharia de Producéo

UFOP Universidade Federal de Ouro Preto
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Letra grega Gama
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1 Introducao

Neste capitulo deve conter uma introdugdo sobre o0 assunto que sera discuto ao longo do
trabalho.

1.1 Considerac0es Iniciais

Apresente uma sintese sobre o trabalho realizado, com apoio da literatura, situando a
relevancia do trabalho no contexto da sua area de formacao e sua importancia para o avango
do conhecimento. Neste capitulo também devem ser relatados os objetivos, a justificativa e a
organizacéo do trabalho dividindo em subsecdes.

1.1.1 Objetivos

Descrever o objetivo principal e os objetivos especificos da pesquisa.

1.1.2 Justificativa

Justificativa para a realizacao deste trabalho.

1.1.3 Organizacdo do Texto

Este trabalho esté4 organizado da seguinte forma:



2 Revisao Bibliografica

Neste capitulo, que também pode ser chamado de Embasamento Tedrico ou Referencial
Tedrico, deve ser feita uma revisdo bibliogréafica apresentando um resumo com as discussdes ja
feitas por outros autores sobre o assunto abordado. O nome deste capitulo deve ser acordado com
seu orientador.

Para fazer a revisao bibliografica é necessario consultar os trabalhos realizados por outros
autores sobre a tematica escolhida para ser desenvolvida. Devem ser apresentados 0s conceitos
mais importantes, justificativas e caracteristicas sobre o0 assunto abordado, do ponto de vista da
analise feita pelos autores.

Descreva os resultados ja alcangados, indicando os respectivos responsaveis, e finalize
0 capitulo apresentando as diferencas entre os trabalhos citados e o que sera desenvolvido,
destacando a sua contribuic&o.

Este capitulo torna-se interessante quando é preciso fornecer uma fundamentacéo tetrica
e/ou explicacOes prévias para o leitor (considerando que este seja leigo no assunto) antes de
introduzi-lo ao capitulo da metodologia desenvolvida.

2.1 Estrutura da Monografia

Sugestéo para estrutura da monografia:

1. Introducéo

2. Referencial Teorico (ou Revisédo Biliografica)
3. Material e Métodos (ou Metodologia)

4. Resultados e Discussoes

5. Concluséo (ou Consideracgdes Finais)



3 Resultados

Neste capitulo sdo apresentados os resultados alcangados durante todo o trabalho, bem
como uma discussdo e comparacdo com os resultados encontrados na literatura, destacando a
importancia desta pesquisa no contexto académico.



4 Conclusao

Nesta sessdo sdo apresentados de forma sucinta os resultados obtidos e um fechamento
de todo trabalho desenvolvido. Apresente propostas para a continuagao do seu trabalho.



Referéncias

ASSOCIAGA0 BRASILEIRA DE NORMAS TéCNICAS. NBR 10520: Informagdo e
documentacao - apresentacao de citagdes em documentos. Rio de Janeiro, 2002. 7 p.



Apéndices



APENDICE A — Titulo

Texto.



APENDICE B — Titulo
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ANexos



Texto.

ANEXO A - Titulo
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Texto.

ANEXO B - Titulo
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Anexo B-V - Ficha de Avaliacao de Defesa de TCC



Ministério da Educacéo i
UNIVERSIDADE FEDERAL DE ITAJUBA
Criada pela Lei no 10.435, de 24 de abril de 2002.

ORIENTACOES GERAIS PARA AVALIAQAO DOS TRABALHOS DE
CONCLUSAO DE CURSO

Na condigéo de Presidente da Banca de defesa de TCC, os orientadores deveréo observar as seguintes
instrugdes:

1. O aluno serd avaliado em duas modalidades - avaliacdo da apresentacdo oral e anélise do
trabalho escrito - por uma banca examinadora;

2. No trabalho escrito, cada membro deve avaliar: organizacdo sequencial, argumentacéo,
profundidade do tema, relevancia e contribuicdo académica da pesquisa, correcdo gramatical,
clareza, apresentacao estética e adequacdo aos aspectos formais;

3. Na apresentacdo oral, cada membro deve avaliar: dominio do conteldo, organizacdo da
apresentacdo, habilidades de comunicacdo e expressao, capacidade de argumentacao, uso dos
recursos audiovisuais, corre¢do gramatical e apresentacao estética do trabalho;

4. Recomenda-se que a defesa do TCC siga a seguinte distribuicdo de tempo:

- 20 (vinte) minutos para a apresentacdo oral pelo discente,

- 40 (quarenta) minutos de arguicdo pelos membros da banca examinadora e
deliberacdo da banca sobre o trabalho, divulgacdo do conceito (aprovado ou
reprovado) e encerramento.

5. Cada membro da Banca examinadora atribuira uma nota de 0 (zero) a 10 (dez).

6. A nota de avaliacéo final do discente sera a média aritmética das notas dos membros da Banca
Examinadora excluindo o orientador. O discente serd considerado aprovado se e somente se a

avaliacdo final tiver nota igual ou superior a 6 (seis) pontos;



Ministério da Educacéo i
UNIVERSIDADE FEDERAL DE ITAJUBA
Criada pela Lei no 10.435, de 24 de abril de 2002.

ATA DE DEFESA DO TRABALHO DE CONCLUSAO DE CURSO

Ao0s dias do més de do ano de , as

horas, em sessdo, na presenca da Banca Examinadora presidida pelo(a) Professor(a)

e composta pelos examinadores:

1.
2. )

o(a) aluno(a)

apresentou o Trabalho de Concluséo de Curso intitulado:

como requisito curricular indispensdvel para a integralizagdo do Curso de Graduacdo em

Engenharia

Apds reunido em sessdo reservada, a Banca Examinadora deliberou e decidiu pela

do referido trabalho com a nota final , divulgando o resultado ao

discente e eu, na qualidade de Presidente da Banca, lavrei a presente ata que sera assinada por

mim, pelos demais examinadores e pelo discente.

Presidente da Banca Examinadora

Examinador 01

Examinador 02

Aluno
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Anexo B-VI - Termo de Compromisso e Autorizacao para Publicacao

de TCC



UNIVERSIDADE FEDERAL DE ITAJUBA
CAMPUS ITABIRA

BIBLIOTECA UNIVERSITARIA

Termo de Compromisso e Autorizagao para Publicagao de TCC

Itabira, de de

O(A) discente abaixo assinado, do
curso de Engenharia da Universidade Federal de
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APENDICE C - Lista de Atividades de

Complementacao



. Atividade é Carga horaria Documento
Grupo Descricao . . . . .
extensionista? a ser registrada exigido
Disciplina eletiva ou isolada. Aprovagdo em disciplinas oferecidas L
o e e e . . - N Carga horéria integral . A .
pela Unifei ou outra institui¢do de ensino superior que nao Nao e Histérico académico.
. da disciplina
pertencam a estrutura curricular do curso.
Curso a distancia. Participacao em atividades que promovam a 20% da carga horéria Certificado ou declaragao
Ensino autonomia do aprendiz envolvendo tecnologias de informacao Nao total especificada no emitido pela entidade
e de comunicagao. certificado ou declaracdo | organizadora.
. . . e 20% d horari tificad itid
Compreende o estudo de lingua estrangeira oferecido por institui¢do - 0% da carga forana Cer rueado emitido
. . Nao total especificada no pela instituicao de
de ensino credenciada. : i
certificado ensino.
~ . Lo ~ Certificad itid
Atuacao como monitor de disciplina. Nao 10h/semestre eriticado el C,)
pelo setor responsdvel.
Visitas técnicas em empresas ou ambientes externos a Unifei e que néo Nio 5hvisita Certificado emitido
sejam integrantes da programacao regular de disciplinas do curso. pelo setor responsavel.
e .. . 20% da carga horéria Certificado ou declaragao
Participagdo em eventos. Cursando minicurso, ouvinte em - . . .
- L. . .. Nao total especificada no emitido pela entidade
palestras, sessbes técnicas, seminarios e similares. . ~ .
certificado ou declaragdo | organizadora.
Cursos inseridos em programas de extensdao. Compreende o estudo de 100% da carga horéria Certificado ou declaragao
qualquer conhecimento em nivel superior que contribua para a formacdo | Sim total especificada no emitido pela entidade
profissional ou cidada do participante. certificado ou declaracdo | organizadora.
Realizacao de trabalhos de iniciacao cientifica ou de pesquisa Nio 20h /semestre Certificado emitid(?
com ou sem bolsa. pelo setor responsével.
Pesquisa Local: 5h/artigo Certificado ou declaragao
4 Apresentacao de trabalhos em congressos, seminérios e similares. Nao Nacional: 7h/artigo emitido pela entidade
Internacional: 9h/artigo organizadora.
Publicacao de trabalhos completos em revistas ou congressos, Nio Nacional: 10h/artigo Artigo publicado ou
nacional ou internacional. Internacional: 15h/artigo | carta de aceite.
Publicacao de resumos de trabalhos cientificos em N Artigo publicado ou
L Nao 3h/resumo .
congressos ou similares. carta de aceite.
.. - . .. 1 horari ifi 1 a
Ministrante de curso. Condugao de oficinas ou minicursos em . 007% da carga norana Cer.‘q cado ou d?C aragao
Sim total especificada no emitido pela entidade

congressos, seminarios e similares.

certificado ou declaracao

organizadora.
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100% da carga horéria

Certificado emitido

Participacdo em projetos institucionais. Sim | total especificada no )
. pelo setor responsavel.
certificado
. Cépia do contrato ou
Projetos 100% da carga horéria carteira profissional e
institucionais Atividade de empreendedorismo. Participacdo em Empresas Junior e/ou . 0 . 5 P
em projetos de incubacio de empresas Sim | total especificada na declaracao de horas
pro) ¢ P ’ declaracao trabalhadas emitida pela
empresa.
S - ‘. . .. 1 horari . .
Participacdo em competicoes tecnoldgicas ou eventos esportivos oficiais . 00% da carga norana Certificado emitido
o Sim | total especificada no .
representando a Unifei. .o pelo setor responsével.
certificado
S . . 20% da carga hordria Certificado emitido
Participacdo na Atlética. Nao | total especificada no .
. pelo setor responsavel.
certificado
1 d horari . .
S , . 007% da carga noratia Certificado emitido
Participagao em PET’s. Sim | total especificada no .
. pelo setor responsével.
certificado
D . . Certificad decl a
Participacdo do discente no apadrinhamento dos calouros do curso de - ervieado o ceclaracao
. ~ Nao | 5h/entrada de alunos no curso | emitido pela entidade
Engenharia de Controle e Automagao. .
organizadora.
100% da carga horaria Certificado ou declaracao
Engenheiro sem fronteiras Sim | total especificada no emitido pela entidade
certificado ou declaragao organizadora.
Atuagdo em 6rgaos colegiados da Unifei. Nao | 10h/semestre Portaria de nomeagao.
Representacao Presidéncia: 12h/semestre Certificado ou declaracao
Atuacdo no Centro Académico de Engenharia de Controle e Automagao. | Nao | Diretoria: 10h/semestre emitido pela entidade
Membro: 5h/semestre organizadora.
C e . . L o~ ~ Certificado ou declaragao
Participag@o na diretoria, em comissoes e 6rgaos de representagao - o .
g - o N&o | 5h/semestre emitido pela entidade
estudantil, junto aos 6rgaos da Unifei. .
organizadora.
100% da carga horéria Certificado ou declaracao
Gestio Organizacao de eventos cientificos relacionados a Unifei. Sim | total especificada no emitido pela entidade
certificado ou declaracao organizadora.
Atuagdo na organizacdo de eventos que promovam a Unifei na 100% da carga hordria Certificado ou declaragao
(; & ¢ e p Sim | total especificada no emitido pela entidade

sociedade.

certificado ou declaracao

organizadora.
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Estagio curricular nao obrigatério. Atividade que visa a formacao
intelectual, profissional e social do aluno, com vistas a ampliacao de suas

Declaracao do setor
responsavel, contendo

. . - S o e . Na 15h t fodo d lizacao,
Profissional | capacidades cognitivas e profissionais seja no ambito industrial e/ou a0 /semestre PEIOTO ae reanzagao carga
. horaria semanal e fungdes
académico. .
exercidas.
Prética profissional. Participagdo em atividades inerentes ao exercicio - Coépia de contrato ou
. ~ N&o | 10h/semestre . .
da Engenharia de Controle e Automacao. carteira profissional.
100% da carga horéria Certificado ou declaragao
Atuagdo em ONG’s e ou similares Sim | total especificada no emitido pela entidade
Social certificado ou declaragio | organizadora.
Intercambio cultural. Participacao em atividades que possibilita o crescimento 100% da carga hordria Certificado ou declaragao
académico, cultural e intelectual. Participagdo em atividades comunitarias e Sim | total especificada no emitido pela entidade
de trabalho social. certificado ou declaragdo | organizadora.
Participacao em atividades de enriquecimento sociocultural.
- Apreciagdo de filmes, pecas teatrais, shows musicais ou de danga, festivais e
festas folcléricas;
- Visitas a museus, galerias de arte, feiras de cultura, feiras de livros, centros 100% da carga horéria Certificado ou declaragao
histéricos e exposigoes; Sim | total especificada no emitido pela entidade

- Comparecimento em lancamentos literdrios, eventos relacionados ao meio
ambiente e ecologia;

- Participagdo em atividades musicais ou teatrais da universidade;

- Participa¢do em atividades de turismo cultural orientado.

certificado ou declaragao

organizadora.
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APENDICE D - Planos de Ensino

D.1 1° Periodo

184

Periodo Cdédigo Disciplina
1 HUMi01 Ciéncia, Tecnologia e Sociedade
Carga Horaria Total Carga Horaria Tedrica Carga Horaria Pratica
16 16 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
Ementa

Construgao do conhecimento cientifico. Ciéncia e tecnologia. Ferramentas e processos. Histéria da tecnologia.

Tecnologia e sociedade: questoes ecoldgicas, filoséficas e sociolégicas. Criatividade e inovagdo tecnoldgica.

Tecnologia e empreendedorismo.

Objetivos

Introduzir conceitos béasicos sobre as diferentes maneiras de conceber a ciéncia, sua finalidade e sua relagdo com
a tecnologia. Almeja-se ainda analisar o impacto da ciéncia e da tecnologia sobre a sociedade, o que implica

tratar das dimensées ecoldgicas, éticas e sociolégicas do fazer técnico cientifico.

Competéncias e Habilidades

e Introduzir conceitos basicos sobre as diferentes maneiras de conceber a ciéncia, sua finalidade e sua

relacdo com a tecnologia;

e Analisar o impacto da ciéncia e da tecnologia sobre a sociedade, o que implica tratar das dimensdes

ecoldgicas, éticas e sociolégicas do fazer tecnocientifico.

Bibliografia Basica Qtd.

GIANNETTI, Eduardo. Felicidade: didlogos sobre o bem-estar na civilizagdo. reimpr. Sado Paulo: 20
Companhia das Letras, 2012. 226. ISBN: 9788535902976.
KUHN, Thomas S. A estrutura das revolugoes cientificas. 9 ed. reimpr. Sdo Paulo: Perspectiva, 2009. 15
260. ISBN: 9788527301114, 9788527301114.
PINTO, Alvaro Vieira. O conceito de tecnologia: volume 1. v. 1. Rio de Janeiro: Contraponto, 2005. 33
xiv, 531. ISBN: 9788585910679.

Bibliografia Complementar Qtd.
BUZZI, Arcangelo R. Introdugdo ao pensar: o ser, o conhecimento, a linguagem. 32 ed. Petrépolis: 4
Vozes, 2006. 260. ISBN: 8532604455.
LAGO, Rochel Montero; CAMPOS, Lilian Barros Pereira; SANTOS, Euler. As cartas de Tsuji: a 2
historia de um pesquisador e seus alunos criando uma empresa de base tecnoldgica. 2 ed. rev. Belo
Horizonte: UFMG, 2017. 395. ISBN: 9788542300291.
MORIN, Edgar. Ciéncia com consciéncia. 16 ed. Rio de Janeiro: Bertrand Brasil, 2014. 344. ISBN: 1
9788528605792.
ALVES, Ruben. Filosofia da ciéncia: introducdo ao jogo e suas regras. 19 ed. reimpr. Sdo Paulo: 2
Loyola, 2017. 238. ISBN: 9788515019694.
RIBEIRO NETO, Joao Batista M; TAVARES, José da Cunha; HOFFMANN, Silvana Carvalho. 5

Sistemas de gestdo integrados: qualidade, meio ambiente, responsabilidade social, seguranga e satude
no trabalho. 5 ed. rev. Sdo Paulo: Senac Sao Paulo, 2017. 345. ISBN: 9788539612253.
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Periodo Cédigo Disciplina
1 MATi2301 Calculo 1
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
- - MATi01
Ementa

Funcdes, limites, derivadas, regras de derivagédo, aplicagdes da derivada. Integragdo de fung¢des. Aplicagoes de

integrais.

Objetivos

Compreender os conceitos do contetido programético, especialmente técnicas de calculo analitico e numérico de

derivadas e integrais de fungdes de uma varidvel e suas aplicagdes. Desenvolver habilidades geométricas,

algébricas e numéricas dos tépicos estudados, como ferramentas bésicas de solugdo de problemas e dentro do

contexto dos cursos de Engenharia.

Competéncias e Habilidades

e Desenvolver habilidades geométricas, algébricas e numéricas dos tépicos estudados;

e Solucionar problemas dentro do contexto dos cursos de Engenharia.

Bibliografia Basica Qtd.

STEWART, James. Céalculo: volume 1. v. 1 7 ed. Sdo Paulo: Cengage Learning, 2013. xxix, 524 40
(+A90). ISBN: 8522112584, 9788522112593, 0538498870, 9780538498876, 9788522112586,
9780538498876, 0538498870.
GONCALVES, Mirian Buss; FLEMMING, Diva Marilia. Calculo A: fungées, limite, derivacdo e 34
integracdo. 6 ed. rev. ampl. Sdo Paulo: Makron Books, 2006. 448.
GUIDORIZZI, Hamilton Luiz. Um curso de cédlculo: volume 1. v. 1 5 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2008. 50
xii, 635. ISBN: 9788521612599.

Bibliografia Complementar Qtd.
MUNEM, Mustafa A; FOULIS, David J. Célculo: volume 1. v. 1. Rio de Janeiro: LTC, 2008. 605. 5
ISBN: 9788521610540, 9788521610540, 9788521610540, 9788521610540, 9788521610540,
9788521610939.
BOULOS, Paulo. Introdugdo ao cédlculo: volume 2: calculo integral; séries. v. 2 2 ed. rev. Sdo Paulo: 20
Blucher, 2012. x, 340. ISBN: 9788521201137.
LEITHOLD, Louis. O calculo com geometria analitica: volume 1. v. 1 3 ed. Sdo Paulo: Harbra, 1994. 4
xiii, 685. ISBN: 9788529402062, 9788529400945, 8529400941.
THOMAS JUNIOR, George B et al. Célculo: volume 1. v. 1 11 ed. 1 reimpr. Sdo Paulo: 11
Addison-Wesley, 2009. xiv, 783. ISBN: 9788588639317.
BOULOS, Paulo. Introdugdo ao cédlculo: volume 1: calculo diferencial. v. 1 reimpr. Sdo Paulo: 20

Blucher, 2011. x, 267. ISBN: 9788521202172.
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Periodo Cédigo Disciplina
1 MATi2302 Geometria Analitica com Algebra Linear
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
- - MATi02
Ementa

Matrizes e sistemas lineares, aplicagGes. Vetores no plano e no espago, produto escalar, produto vetorial, retas e
planos. Espaco R" e subespago. Autovalores e autovetores.

Objetivos

O curso propiciard ao aluno capacidade de dedugéo, raciocinio légico e organizado e, ao término, ele serd capaz
de reconhecer e aplicar os tépicos aplicados, dominar o conceito de vetores e suas aplicagoes, reconhecer e
desenhar cénicas transladadas e/ou rotacionadas, conectar as ferramentas de Geometria Analitica e Algebra
Linear as demais disciplinas dos cursos de Engenharia.

Competéncias e Habilidades

e Desenvolver habilidades geométricas, algébricas e numéricas dos tépicos estudados;

e Solucionar problemas dentro do contexto dos cursos de Engenharia.

Bibliografia Basica Qtd.

SANTOS, Nathan Moreira dos. Vetores e matrizes: uma introdugao a algebra linear. 4 ed. rev. ampl. 47
Sao Paulo: Thomson Learning, 2007. 285. ISBN: 9788522105847, 9788522105847.
BOLDRINI, José Luiz et al. Algebra linear. 3 ed. rev. e ampl. Sdo Paulo: Harbra, 1986. 411. ISBN: 31
8529402022, 9788529402024.
LIMA, Elon Lages. Geometria analitica e dlgebra linear. 2 ed. Rio de Janeiro: IMPA, 2012. 323. 24
ISBN: 9788524401855.

Bibliografia Complementar Qtd.
ANTON, Howard; RORRES, Chris. Algebra linear com aplicacgdes. 10 ed. Porto Alegre: Bookman, 5
2012. xv, 768. ISBN: 9788570701694, 9780470432051, 0470432055.
SANTOS, Reginaldo J. Um curso de geometria analitica e dlgebra linear. Belo Horizonte: UFMG, 11
2007. viii, 283 p. ISBN: 8574700061, 9788574700069.
WINTERLE, Paulo. Vetores e geometria analitica. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2000. 232. 23
ISBN: 8534611092, 8534611092.
STEINBRUCH, Alfredo; WINTERLE, Paulo. Geometria analitica. 2 ed. Sdo Paulo: Pearson Makron 10
Books, 2006. x, 292. ISBN: 0074504096, 9780074504093.
CAMARGO, Ivan de; BOULOS, Paulo. Geometria analitica: um tratamento vetorial. 3 ed. rev. ampl. 31
Sao Paulo: Prentice Hall, 2005. 543. ISBN: 9788587918918.
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Periodo Cédigo Disciplina
1 ECOi2202 Légica de Programacao
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 32 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
- - ECOi02
Ementa

Introdugdo a Computagdo; Conceito de algoritmo; Introdugéo a linguagem C/C++; Estruturas condicionais;
Estruturas de repeti¢do; Fungdes; Arranjos unidimensionais e multidimensionais; Alocacdo dindmica de
Arranjos unidimensionais e multidimensionais. Varidveis compostas homogéneas; Strings; Varidveis compostas
heterogéneas; Arquivos.

Objetivos

Capacitar o aluno para aplicar o raciocinio légico na solugdo de problemas computacionais; Conhecer os
conceitos basicos de algoritmos de programacao; Conhecer as estruturas e funcionalidades de linguagens de
programagao procedural; Desenvolver algoritmos de programagdo; Programar utilizando a linguagem de
programagdo C/C++.

Competéncias e Habilidades

e Desenvolver solugdes computacionais, empregando técnicas de desenvolvimento de programas corretos e
bem estruturados usando a linguagem de programacao C/C++.

Bibliografia Basica Qtd.

ASCENCIO, Ana Fernanda Gomes; CAMPOS, Edilene Aparecida Veneruchi de. Fundamentos da 26
programagdo de computadores: algoritmos, Pascal, C/C++ Padrdo ANSI e Java. 3 ed. Sao Paulo:
Pearson Prentice Hall, 2012. x, 569. ISBN: 9788564574168.

ASCENCIO, Ana Fernandes Gomes; CAMPOS, Edilene Aparecida Veneruchi de. Fundamentos da 26
programacédo de computadores: Algoritmos, Pascal e C/C++. Sdo Paulo: Prentice Hall, 2002. 355.
DEITEL, Harvey M; DEITEL, Paul J. C4++: como programar. 5 ed. reimpr. Sa?o Paulo: Pearson 32
Prentice Hall, 2008. 1163. ISBN: 9788576050568, 9780136152507.

Bibliografia Complementar Qtd.
MIZRAHI, Victorine Viviane. Treinamento em Linguagem C++: médulo 1. 2 ed. Sa?o Paulo: 3
Makron Books, 2007. 234. ISBN: 9788576050452.
DEITEL, H.M; DEITEL, P.J. C++: como programar. 3 ed. Porto Alegre: Bookman, 2002. 1098. 14
FARRER, Harry et al. Programacéo estruturada de computadores: algoritmos estruturados. 3 ed. 36
reimpr. Rio de Janeiro: Guanabara Dois, 2008. 284. ISBN: 9788521611806.
MIZRAHI, Victorine Viviane. Treinamento em Linguagem C++: médulo 2. 2 ed. Sa?o Paulo: 6
Makron Books, 2007. xxii, 309. ISBN: 9788576050469.
SAVITCH, Walter J. C++4 absoluto. Sdo Paulo: Addison-Wesley, 2004. ix, 612. ISBN: 3

9788588639096, 9788588639096, 9788588639096, 8588639092, 9788588639096.
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Periodo Cédigo Disciplina
1 EMTi2203 Quimica Geral
Carga Horaria Total Carga Horaria Tedrica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
- EMTi2204 EMTi02
Ementa

Estrutura atomica; Interacoes interatomica e intermoleculares; Céalculos estequiométricos; Eletroquimica.

Objetivos

Compreender os conceitos basicos da Quimica Geral e associa-los aos aspectos micro e macroscépicos da matéria
abrangendo os conceitos fundamentais da estrutura atémica e interagoes interatomicas e intermoleculares, além
dos mecanismos envolvidos nas reacdes redox das células galvanicas, eletroliticas e dos processos corrosivos.

Competéncias e Habilidades

e« Dominar os conceitos basicos da quimica e
¢ Relacionar estrutura eletronica com as propriedades dos elementos quimicos;
o Utilizar a tabela periddica como ferramenta na compreensdao dos elementos quimicos;

e Associar a propriedade da matéria e sua aplicacdo aos seus constituintes e tipo de ligagdes quimicas
estabelecidas entre eles;

e Realizar cdlculos estequiométricos e de conversdao de unidades;
o Identificar a ocorréncia de um processo eletroquimico e prever a ocorréncia da reacéo;
o Identificar a ocorréncia de um processo corrosivo, impactos ambientais, econémicos e meios de prevengao.

e Saber relacionar os diferentes modelos atomicos aos fenémenos que podem ser explicados com cada um
deles;

e« Com base na estrutura eletronica dos atomos, e suas propriedades periddicas, estabelecer os tipos de
ligagbes quimicas e interagdes intermoleculares que ocorrem em diferentes tipos de materiais;

o Identificar em situac¢des do cotidiano, os tipos de reagdes quimicas como por exemplo a oxidagdo de
materiais ferrosos;

¢ Desenvolver o pensamento critico e a curiosidade e ser capaz de fazer apresentagoes escritas (utilizando
Prezi, Powerpoint ou outros).

Bibliografia Basica Qtd.
BROWN, Theodore L et al. Quimica: ciéncia central. 9 ed. Rio de Janeiro: Pearson Prentice Hall, 39
2007. xviii, 972. ISBN: 9788587918420, 9788587918420, 9788587918420, 9788587918420, 8587918427.
CHANG, Raymond. Quimica geral: conceitos essenciais. 4 ed. Sa?o Paulo: McGraw-Hill, 2006. 778. 35

ISBN: 0072828382, 9788586804984, 9788563308047, 0072828382, 9788586804984, 9788563308047,
0072828382, 9788586804984, 9788563308047, 0072828382, 9788586804984, 9788563308047,
8586804983.

RUSSELL, John Blair. Quimica geral: volume 1. v. 1 2 ed. reimpr. Sdo Paulo: Pearson Makron 15
Books, 2014. xl, 621 [virias paginacoes adicionais]. ISBN: 9788534601924.

Bibliografia Complementar Qtd.
ATKINS, Peter; JONES, Loretta. Principios de quimica: questionando a vida moderna e o meio 30
ambiente. 3 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2007. 965. ISBN: 9788536306681, 8536306688.
ROCHA-FILHO, Romeu Cardozo; SILVA, Roberto Ribeiro da. Céalculos basicos da quimica. 2 ed. 10
Sao Carlos: EAUFSCAR, 2010. 277. ISBN: 9788576002277.
BRETT, Ana Maria Oliveira; BRETT, Christopher M. A. Electroquimica: principios, métodos e 5
aplicacoes. reimpr. Nova York: Oxford University Press, 1996. xxxiii, 471. ISBN: 9789724009728.
KAXIRAS, Efthimios. Atomic and Electronic Structure of Solids. Cambride: Cambridge University 1

Press, 2003. 676. ISBN: 9780521810104.

FELTRE, R; YOSHINAGA, S. Quimica Geral 1: teoria e exercicios. Sdo Paulo: s. n, 1800. 533. 2
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Periodo Cédigo Disciplina
1 EMTi2204 Laboratério de Quimica Geral
Carga Horéaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
- EMTi2203 EMTi03
Ementa

Introducdo ao laboratério e normas de seguranca; Materiais de uso comum em laboratoérios e realizacdo de
medidas; Identificagdo de elemento quimico por teste de chamas; Preparo de solugdes; Tipos de reagdes em meio
aquoso; Eletroquimica.

Objetivos

Integrar os conhecimentos teérico e experimental relacionados aos conceitos fundamentais da quimica geral.
Observar, analisar e descrever fenémenos quimicos, a partir de métodos cientificos, despertando a capacidade de
raciocinio critico a partir de observagdes experimentais, relacionando fenémenos macroscépicos com os
fenémenos microscépicos e conhecer as normas e condutas de segurancga para a prevencgao de acidentes em
laboratério de quimica, bem como compreender a utilizacdo de instrumentacdo, técnicas e procedimentos
bésicos de laboratoério.

Competéncias e Habilidades

e Desempenhar as fungdes basicas em um laboratério de acordo com as normas de seguranca, evitando
acidentes;

e Conhecer algumas técnicas de utilizagdo de vidrarias e equipamentos de laboratorio;

e Descrever os resultados experimentais associando-os aos conceitos fundamentais da Quimica Geral;
e Realizar, com seguranca, operacgdes de rotina com equipamentos béasicos e vidrarias de laboratério;
o Relatar os resultados experimentais por meio de escrita e graficamente;

e Saber trabalhar em equipe;

e Desenvolver o espirito de colaboragao, cooperagdo e empatia.

Bibliografia Basica Qtd.

KOTZ, John C; TREICHEL JR., Paul M. Quimica geral 1 e reagées quimicas. Sdo Paulo - SP: 12
Cengage Learning, 2008. 672.
BRETT, Ana Maria Oliveira; BRETT, Christopher M. A. Electroquimica: principios, métodos e 5
aplicacoes. reimpr. Nova York: Oxford University Press, 1996. xxxiii, 471. ISBN: 9789724009728.
ROCHA-FILHO, Romeu Cardozo; SILVA, Roberto Ribeiro da. Céalculos béasicos da quimica. 2 ed. 10
Sao Carlos: EQAUFSCAR, 2010. 277. ISBN: 9788576002277.

Bibliografia Complementar Qtd.
RIBEIRO, Marcela Gerardo; PEDREIRA FILHO, Walter dos Reis; RIEDERER, Elena Elisabeth. 1

Avaliacdo qualitativa de riscos quimicos: orientagoes basicas para o controle da exposi¢do a produtos
quimicos. Sdo Paulo: Fundacentro, 2012. 266. ISBN: 9788598117591.

BROWN, Theodore L et al. Quimica: ciéncia central. 9 ed. Rio de Janeiro: Pearson Prentice Hall, 39
2007. xviii, 972. ISBN: 9788587918420, 9788587918420, 9788587918420, 9788587918420, 8587918427.
CHANG, Raymond. Quimica geral: conceitos essenciais. 4 ed. Sa?o Paulo: McGraw-Hill, 2006. 778. 35

ISBN: 0072828382, 9788586804984, 9788563308047, 0072828382, 9788586804984, 9788563308047,
0072828382, 9788586804984, 9788563308047, 0072828382, 9788586804984, 9788563308047,
8586804983.

RUSSELL, John Blair. Quimica geral: volume 1. v. 1 2 ed. reimpr. Sdo Paulo: Pearson Makron 15
Books, 2014. x1, 621 [varias pagina¢des adicionais]. ISBN: 9788534601924.

ATKINS, Peter; JONES, Loretta. Principios de quimica: questionando a vida moderna e o meio 30
ambiente. 3 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2007. 965. ISBN: 9788536306681, 8536306688.
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Periodo Cédigo Disciplina
1 EMEi2202 Desenho Aplicado
Carga Horaria Total Carga Horaria Tedrica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
Ementa

Normas gerais do desenho técnico. Desenho Geométrico. Normas para proje¢des ortogonais no primeiro e
terceiro diedro. Normas para cotagem. Supressdo de Vistas. Vistas Auxiliares. Representagdo de cortes, secoes,
omissdo de corte e encurtamento de pecas. Desenho em perspectiva.

Objetivos

Compreender e aplicar as normas técnicas relacionadas ao desenho técnico. Contribuir para o desenvolvimento
do raciocinio espacial. Valorizagdo do conteiido como elemento capaz de promover e desenvolver nos alunos a
capacidade de realizar leituras, interpretar e representar graficamente objetos em projecdo, segundo as normas
existentes. Estimular habitos como: disciplina de trabalho e estudo, precisdo, esmero e ordenacdo. Manusear
adequadamente os instrumentos utilizados em desenho técnico

Competéncias e Habilidades

e Capacidade de analisar e avaliar a viabilidade de projetos de engenharia e riscos associados;

e Solucionar problemas técnicos por meio da representacdo grafica de pegas, equipamentos e desenhos
mecanicos e arquitetonicos;

o Caracterizar os elementos do desenho técnico presentes nas Normas Técnicas de Desenho Técnico;
e Ler, interpretar e se expressar por meios graficos;
e Realizar diferentes formas de representacio grafica de desenhos técnicos;

o Identificar problemas de representacao relacionados a desenhos mecanicos de pecas e equipamentos em
projetos existentes;

o Identificar erros na representagao técnica de pecas, equipamentos e desenhos mecénicos e arquitetonicos;

e Realizar desenhos de pegas, equipamentos e desenhos mecénicos e arquitetonicos de baixa e média

complexidade.
Bibliografia Basica Qtd.
RIBEIRO, Antonio Clécio; PERES, Mauro Pedro; IZIDORO, Nacir. Curso de desenho técnico e 17
AutoCAD. Sao Paulo: Pearson Education do Brasil, 2013. xx, 362. ISBN: 9788581430843.
CRUZ, Michele David da. Desenho técnico para mecanica: conceitos, leitura e interpretagdo. reimpr. 21
Sdo Paulo: Erica, 2014. 158. ISBN: 9788536503202.
FRENCH, Thomas Ewing; VIERCK, Charles J. Desenho técnico e tecnologia gréfica. 8 ed. reimpr. 17

Sa?o Paulo: Globo, 2005. 1093. ISBN: 9788525007339, 9788525007339, 9788525007339,
9788525007339, 8525007331.

Bibliografia Complementar Qtd.
PROVENZA, Francesco. Desenhista de maquinas. 46 ed. Sdo Paulo: Escola Pro-Tec, 1991. [100]. 11
SILVA, Arlindo et al. Desenho técnico moderno. 4 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2011. xviii, 475. ISBN: 4
9788521615224.
FERLINI, Paulo de Barros Org. Normas para desenho técnico. 2 ed. Rio de Janeiro: Globo, 1981. x, 1
332.
SILVA, Eurico de Oliveira e; ALBIERO, Evando. Desenho técnico fundamental. reimpr. Sdo Paulo: 17
EPU, 2015. 130. ISBN: 9788512280103.
JONES, Franklin D. Manual técnico para desenhistas e projetistas de méquinas: volume 1. v. 1 14 ed. 5

Sdo Paulo: Hemus, 2012. 418. ISBN: 9788528906158.
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Periodo Cédigo Disciplina
1 ECAi2201 Introducao & Engenharia de Controle e Automagéao
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 16 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
- - ECAIi01
Ementa

Conceitos bésicos da Engenharia de Controle e Automagao. Origens e desenvolvimento da Engenharia de
Controle e Automacao. O perfil do egresso e a profissdo de Engenheiro de Controle e Automagdo. Competéncias
e habilidades do Engenheiro de Controle e Automagao. Caracteristicas pessoais desejaveis para o Engenheiro de
Controle e Automacgao. Areas de atuacdo e perspectivas do mercado de trabalho para o Engenheiro de Controle
e Automagdo. Anélise da grade curricular do curso de Engenharia de Controle e Automagao na Unifei.
Apresentacao do histérico da Unifei, organizacido e normas internas da universidade. Visita a laboratorios e
empresas. Dindmicas de grupo e atividades para autoconhecimento dos ingressantes no curso.

Objetivos

Apresentar ao aluno ingressante no curso de Engenharia de Controle e Automagido do Campus de Itabira da
UNIFEI os aspectos do curso e da profissdo e as normas e organizagio interna da Universidade.

Competéncias e Habilidades

e Entender o funcionamento do curso e dos diversos setores da Unifei;
e Conhecer as areas de atuagéo do engenheiro de controle e automacéo;

e Conhecer as habilidades e competéncias do engenheiro de controle e automacao.

Bibliografia Basica Qtd.

BAZZO, Walter Antonio; PEREIRA, Luiz Teixeira do Vale. Introdugdo & engenharia: conceitos, 22
ferramentas e comportamentos. 2 ed. Florianépolis: UFSC, 2008. 270. ISBN: 9788532804556,
8532703563.

CAMARGO, Marculino. Fundamentos de ética geral e profissional. 10 ed. reimpr. Petrépolis: Vozes, 28
2011. 108. ISBN: 9788532621313.
HOLTZAPPLE, Mark Thomas; REECE, W. Dan. Introdugdo a engenharia. Rio de Janeiro: LTC, 37
2006. xii, 220. ISBN: 9788521615118, 007282199, 9788521615118.

Bibliografia Complementar Qtd.
KRICK, E. V. Introducao a Engenharia. Rio de Janeiro: Livro Tecnico, 1970. 190. 10
BAZZ0O, Walter Antonio. Ciéncia, tecnologia e sociedade: e o contexto da educagdo tecnoldgica. 2 ed. 3

rev. Florian6polis, SC: UFSC, 2010. 287. ISBN: 9788532804754.

BROCHMAN, Jay B. Introdugdo & Engenharia: modelagem e solugdo de problemas. Rio de Janeiro: 4
LTC, 2013. 294. ISBN: 9788521617266.

VINCK, Dominique Org. Engenheiros do cotidiano: etnografia da atividade de projeto e de inovagéo. 5
Belo Horizonte: Fabrefactum, 2013. xx, 319. ISBN: 9788563299147.

OLIVEIRA, Antonio Carlos de. Projetos pedagdgicos: préticas interdisciplinares: uma abordagem 2
para os temas transversais. Sdo Paulo: Avercamp, 2005. 145. ISBN: 9788589311199.
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D.2 22 Periodo

Periodo Cédigo Disciplina
2 HUMIi02 Lingua Portuguesa I
Carga Horéaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
Ementa

Toépicos gramaticais.

Estratégias de leitura na universidade. Andlise de géneros académicos orais e escritos. Estrutura, organizacao,
planejamento e producdo de géneros académicos com base em pardmetros da linguagem académico-cientifica.

Objetivos

linguagem académicocientifica para divulgagdo das pesquisas.

Proporcionar ao académico a leitura, compreensio e estruturagdo de géneros académico-cientificos, utilizados
para divulgacdo das pesquisas realizadas, principalmente, na graduacdo; Estimular a aplicabilidade da

Competéncias e Habilidades

¢ Comunicar-se eficazmente nas formas oral e escrita;

realizadas, principalmente, na graduagio;

e Aplicar a linguagem académico-cientifica para divulgacdo das pesquisas.

e Ler, compreender e estruturar géneros académico-cientificos, utilizados para divulgagio das pesquisas

reimpr. Sdo Paulo: Atlas, 2013. xii, 321. ISBN: 9788522453399.

Bibliografia Basica Qtd.

BECHARA, Evanildo. Gramética escolar da lingua portuguesa. 2 ed. ampl. atual. reimpr. Rio de 20
Janeiro: Nova Fronteira, 2014. xi, 707. ISBN: 9788520921456.
GUIMARAES, Thelma de Carvalho. Comunicacio e linguagem. reimpr. Sao Paulo: Pearson, 2014. 25
xiii, 258. ISBN: 9788564574397.
NADOLSKIS, Héndricas. Comunicagao redacional: atualizada segundo as regras do acordo 40
ortografico. 12 ed. rev. atual. Sdo Paulo: Saraiva, 2010. xvii, 278. ISBN: 9788502100985,
9788502100985.

Bibliografia Complementar Qtd.
ANDRADE, Maria Margarida de; HENRIQUES, Antonio. Lingua portuguesa: noc¢oes bésicas para 2
cursos superiores. 9 ed. reimpr. Sdo Paulo: Atlas, 2010. xii, 202. ISBN: 9788522457526.
BLIKSTEIN, Izidoro. Técnicas de comunicacdo escrita. 22 ed. 5 reimpr. Sdo Paulo: Atica, 2010. 102. 5
ISBN: 9788508102259, 9788508102259.
CEGALLA, Domingos Paschoal. Novissima gramética da lingua portuguesa. 48 ed. rev. reimpr. Sdo 11
Paulo: Companhia Editora Nacional, 2012. 693. ISBN: 9788504014112.
KOCH, Ingedore Villaga; ELIAS, Vanda Maria. Ler e escrever: estratégias de produgao textual. 2a 10
ed. Sdo Paulo: Contexto, 2012. 220. ISBN: 9788572444231.
MEDEIROS, Jodo Bosco. Redacao cientifica: a pratica de fichamentos, resumos, resenhas. 11 ed. 20
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Periodo Cédigo Disciplina
2 MATi2303 Calculo 1T
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
MATI2301 (total) - MATi03
Ementa

Fungbes de varias varidveis: derivadas e Integrais.

Objetivos

Proporcionar aos alunos a compreensdo de conceitos do conteiido programatico: técnicas de cédlculo analitico e
numérico de derivadas e integrais de fungdes de varias varidveis e suas aplicagoes.

Competéncias e Habilidades

e Desenvolver habilidades: geométricas, algébricas e numéricas dos tépicos estudados, como ferramentas
bésicas de solugdo de problemas e dentro do contexto dos cursos de Engenharia.

Bibliografia Basica Qtd.

STEWART, James. Céalculo: volume 2. v.2 7a ed. Sdo Paulo: Cengage Learning, 2013. 1044. ISBN: 90
9788522112593.
THOMAS JUNIOR, George B et al. Célculo: volume 2. v. 2 11 ed. Sdo Paulo: Addison-Wesley, 2009. 10
xiv, 647. ISBN: 9788588639362.
MUNEM, Mustafa A; FOULIS, David J. Célculo: volume 2. v. 2. Rio de Janeiro: LTC, 2008. 10
[606-1033]. ISBN: 9788521610939.

Bibliografia Complementar Qtd.
BOULOS, Paulo. Introdugéao ao calculo: volume 2: calculo integral; séries. v. 2 2 ed. rev. Sado Paulo: 20
Blucher, 2012. x, 340. ISBN: 9788521201137.
BOULOS, Paulo. Introdugéo ao calculo: volume 3: calculo diferencial; varias varidveis. v. 3 2 ed. rev. 20
Séao Paulo: Blucher, 2013. x, 264. ISBN: 9788521202035.
FLEMMING, Diva Marilia; GONCALVES, Mirian Buss. Céalculo B: fungdes de vérias varidveis, 12

integrais multiplas, integrais curvilineas e de superficie. 2 ed. rev. e ampl. Sdo Paulo: Pearson
Prentice Hall, 2011. x,435. ISBN: 9788576051169, 9788576051152.

GUIDORIZZI, Hamilton Luiz. Um curso de célculo: volume 2. v. 2 5 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2008. 50
xii, 476. ISBN: 9788521612803.
GUIDORIZZI, Hamilton Luiz. Um curso de célculo: volume 3. v. 3 5 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2008. 50

476. ISBN: 9788521612803, 9788521612599, 9788521613305, 9788521612803, 9788521612599,
9788521612599, 9788521613305, 9788521612803, 9788521613305, 9788521612599, 9788521613305,
9788521612803, 9788521612575.
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Periodo Cédigo Disciplina
2 MATi2304 Probabilidade e Estatistica
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
MATI2301 (total) - MATiI05
Ementa

Nogoes basicas de probabilidade. Varidveis aleatérias. Distribui¢des de probabilidade. Introducéo a estatistica.
Descricao, exploracdo e comparacao de dados. Estimativas e tamanhos de amostras. Teste de hipéteses.

Objetivos

Dominar os conhecimentos basicos de Estatistica e Probabilidade, aplicando-os a situagées rotineiras da
Engenharia. Capacitar o desenvolvimento de andlise critica, raciocinio légico, compreensao de leitura técnica e
extrapolacdo de conhecimentos. Aprender como tratar estatisticamente os dados provenientes da area de
trabalho.

Competéncias e Habilidades

e Dominar os conhecimentos béasicos de Estatistica e Probabilidade, aplicando-os a situagdes rotineiras da

Engenharia.
Bibliografia Basica Qtd.

MONTGOMERY, Douglas C; RUNGER, George C. Estatistica aplicada e probabilidade para 38
engenheiros. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2003. 463. ISBN: 8521613601.
MAGALHAES, Marcos Nascimento; LIMA, Antonio Carlos Pedroso de. Nog¢oes de probabilidade e 46
estatistica. 7 ed. Sdo Paulo: Edusp, 2010. xv, 392. ISBN: 9788531406775, 9788531406775.
MORETTIN, Pedro Alberto; BUSSAB, Wilton de Oliveira. Estatistica bésica. 8 ed. reimpr. Sdo 10
Paulo: Saraiva, 2013. xx, 548. ISBN: 9788502207998.

Bibliografia Complementar Qtd.
WALPOLE, Ronald E et al. Probabilidade e estatistica para engenharia e ciéncias. 8 ed. Sdo Paulo: 30
Pearson Prentice Hall, 2013. xiv, 491. ISBN: 9788576051992.
TRIOLA, Mario F. Introducéo a estatistica: atualizagdo da tecnologia. 11 ed. Rio de Janeiro: LTC, 15
2013. xxviii, 707. ISBN: 9788521622062.
LEFEBVRE, Mario. Applied probability and statistics. Nova York: Springer, 2006. 356. ISBN: 1
0387284540, 978387284545, 978387284545, 978387284545, 978387284545.
MORETTIN, Pedro A; BUSSAB, Wilton O. Estatistica bésica. 8a ed. Sdo Paulo: Saraiva, 2012. 540. 9
MONTGOMERY, Douglas C. Introdugdo ao controle estatistico da qualidade. 4 ed. Rio de Janeiro: 13

LTC, 2013. xvi, 513. ISBN: 9788521614005.
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Periodo Cdédigo Disciplina
2 MATi2305 Algebra Linear em Nivel Intermediario
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
MATI{2302 (total) - MATi04
Ementa

Interno. Operadores auto-adjuntos e ortogonais. Formas lineares, bilineares e quadréticas.

TransformacGes Lineares. Espacos Vetoriais. Autovalores e Diagonalizacdo. Forma Candénica de Jordan. Produto

Objetivos

Reconhecer na dlgebra uma ferramenta que pode ser utilizada nas demais areas do conhecimento,

compreendendo os conceitos trabalhados na disciplina, os quais servirdo como instrumento de dominio da
ciéncia e da técnica, fornecendo subsidios para o prosseguimento nos estudos relacionados as demais dreas.

Competéncias e Habilidades

areas.

e Reconhecer na algebra uma ferramenta que pode ser utilizada nas demais areas do conhecimento;

o« Compreender os conceitos trabalhados na disciplina, os quais servirdo como instrumento de dominio da
ciéncia e da técnica, fornecendo subsidios para o prosseguimento nos estudos relacionados as demais

Bibliografia Basica Qtd.

BOLDRINI, José Luiz et al. Algebra linear. 3 ed. rev. e ampl. Sdo Paulo: Harbra, 1986. 411. ISBN: 31
8529402022, 9788529402024.
ANTON, Howard; RORRES, Chris. Algebra linear com aplicacdes. 10 ed. Porto Alegre: Bookman, 5
2012. xv, 768. ISBN: 9788570701694, 9780470432051, 0470432055.
SANTOS, Reginaldo J. Algebra linear e aplicacdes. Belo Horizonte: UFMG, 2006. x, 600. ISBN: 1
8574700177.

Bibliografia Complementar Qtd.
SANTOS, Reginaldo J. Introducéo a algebra linear. Belo Horizonte: UFMG, 2013. xiv, 620. ISBN: 1
8574700185.
SANTOS, Reginaldo J. Um curso de geometria analitica e dlgebra linear. Belo Horizonte: UFMG, 11
2007. viii, 283 p. ISBN: 8574700061, 9788574700069.
ESPINOSA, Isabel Cristina de Oliveira Navarro; BISCOLLA, Laura Maria da Cunha Canto Oliva; 1
BARBIERI FILHO, Plinio. Algebra linear para computagao. Rio de Janeiro: LTC, 2010. viii, 286.
ISBN: 9788521615521.
LIMA, Elon Lages. Geometria analitica e dlgebra linear. 2 ed. Rio de Janeiro: IMPA, 2012. 323. 24
ISBN: 9788524401855.
AXLER, Sheldon. Linear algebra done right. 2 ed. Nova York: Springer, 1997. 251. ISBN: 0387982590. 1
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Periodo Cédigo Disciplina
2 FISi2301 Fundamentos de Mecénica
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
MATiI2301 (parcial) - FISi01
Ementa

Cinemética e dindmica da particula; sistemas de particulas; cinemética e dindmica de rotacido; leis de
conservagao; equilibrio de corpos rigidos; elasticidade.

Objetivos

Compreender os fundamentos da mecénica newtoniana. Aplicar os fundamentos da mecénica newtoniana na
construcao e solucdo de problemas tedricos e experimentais relacionados.

Competéncias e Habilidades

e Conhecer a natureza da mecénica e seu formalismo;
e Compreender os conceitos fundamentais e leis da mecénica;
e Aplicar os conhecimentos teéricos na resolugdo de problemas que envolvam a mecénica;

e Analisar e discutir os impactos sociais, ambientais e tecnolégicos relacionados a mecanica.

Bibliografia Basica Qtd.

RESNICK, Robert; HALLIDAY, David; KRANE, Kenneth S. Fisica 1. v. 1 5 ed. reimpr. Rio de 30
Janeiro: LTC, 2008. 368. ISBN: 9788521613527.
HALLIDAY, David; RESNICK, Robert; WALKER, Jearl. Fundamentos da fisica: volume 1, 41
mecanica. v. 1 9 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. xi, 340. ISBN: 9788521619031.
YOUNG, Hugh D; FREEDMAN, Roger A. Fisica I, Sears e Zemansky: mecanica. 14. ed. Sdo Paulo: 35
Pearson Education do Brasil, 2016. v 1. ISBN: 9788543005683.

Bibliografia Complementar Qtd.
TIPLER, Paul Allen; MOSCA, Gene. Fisica para cientistas e engenheiros: volume 1: mecénica, 21

oscilagbes e ondas, termodindmica. v. 1 6 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2015. xviii, 759. ISBN:
9788521617105.

NUSSENZVEIG, Herch Moysés. Curso de fisica bésica: volume 1: mecénica. v. 1, 5 ed. reimpr. Sdo 55
Paulo: Blucher, 2021. 394 p. ISBN: 9788521207450.

ALONSO, Marcelo; FINN, Edward J. Fisica: um curso universitdario: volume 1, mecénica. v. 1 2 ed. 6
Sao Paulo: Edgard Blucher, 2012. 481. ISBN: 9788521200383.
FEYNMAN, Richard Phillips; LEIGHTON, Robert B; SANDS, Mattew L. Ligoes de fisica de 5

Feynman: volume 1, mecénica, radiagdo e calor. v. 1 2 ed. definitiva. Porto Alegre: Bookman, 2008.
ISBN: 9788577802555.

CHABAY, Ruth W; SHERWOOD, Bruce A.. Fisica bésica: matéria e interagdes: volume 1, mecénica 1
moderna. v. 1, 4 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2018. xvii, 512p R-3, I-8. ISBN: 9788521635024.
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Periodo Cédigo Disciplina
2 ECOi2204 Algoritmos e Estrutura de Dados I
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECQi2202 (total) - ECOi04
Ementa

Introducdo a complexidade de algoritmos notacdo O. Tipos abstratos de dados. Introdugdo a Programacao
Orientada a Objetos: classe, objeto, encapsulamento, template, sobrecarga de métodos. Ponteiro em C/C++.
Recursao. Listas lineares estdticas e dindmicas. Fila e Pilha. Heaps. Algoritmos de ordenagdo. Pesquisa em
memoria priméria: pesquisa sequencial, pesquisa binéria, hash, Arvore Binéria sem balanceamento.

Objetivos

Capacitar os discentes no uso de estruturas de dados fundamentais e algoritmos envolvendo listas lineares
estaticas e dindmicas, explorando os conceitos de filas e pilhas, bem como uma visdo geral e introdutéria dos
métodos classicos de ordenacdo em memoria priméria; além de apresentar estruturas de dados de pesquisa em
memoria primaria como: arvores binarias, heaps e hash.

Competéncias e Habilidades

o Usar estruturas de dados fundamentais e algoritmos envolvendo listas lineares, filas e pilhas.

o Utilizar algoritmos de ordenagédo e de pesquisa em meméria priméria.

Bibliografia Basica Qtd.

ZIVIANI, Nivio. Projeto de algoritmos: com implementagoes em Pascal e C. 3 ed rev. e ampl. Sao 16
Paulo: Cengage Learning, 2011. xx, 639. ISBN: 8522110506, 9788522105250, 9788522110506.
CORMEN, Thomas H et al. Algoritmos: teoria e pratica. 3 ed. reimpr. Rio de Janeiro: Elsevier, 2012. 8
xvii, 926. ISBN: 9788535266996.
DROZDEK, Adam. Estrutura de dados e algoritmos em C++. 2. ed. Sdo Paulo: Cengage Learning, 10
¢2017. xvii, 687 p. ISBN: 9788522125739.

Bibliografia Complementar Qtd.
FEOFILOFF, Paulo. Algoritmos: em linguagem C. Rio de Janeiro: Elsevier, 2009. xv, 208. ISBN: 6
9788535232493, 9788535232493.
HALIM, Steven; HALIM, Felix. Competitive programming 3: the new lower bound of programming 3
contests. 3 ed. Raleigh: Lulu, 2013. xxiv, 423. ISBN: 5800095810646.
GOODRICH, Michael T; TAMASSIA, Roberto. Projeto de algoritmos: fundamentos, andlise e 1
exemplos da internet. Porto Alegre: Bookman, 2004. 696. ISBN: 8536303034, 9788536303031.
ZIVIANI, Nivio. Projeto de algoritmos: com implantacoes em java e C +4. Sdo Paulo: Cengage 3
Learning, 2007. 621. ISBN: 8522105251.
MIZRAHI, Victorine Viviane. Treinamento em Linguagem C++: médulo 2. 2 ed. Sa?o Paulo: 6

Makron Books, 2007. xxii, 309. ISBN: 9788576050469.
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O 7/
D.3 32 Periodo
Periodo Cédigo Disciplina
3 F1Si2302 Fundamentos de Mecanica Ondulatéria e Termodindmica
Carga Horéaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
FISi2301 (parcial) FISi2303 FISi02
Ementa

Oscilagoes; ondas mecanicas; temperatura; leis da termodindmica; teoria cinética dos gases; transporte térmico.

Objetivos

na analise e solucdo de problemas.

Fornecer ao estudante uma visdo geral e abrangente da mecanica ondulatéria e da termodindmica com énfase

Competéncias e Habilidades

e Compreender os conceitos fundamentais e leis da mecanica ondulatéria e da termodinamica;

termodindmica;

a termodinamica.

e Conhecer a natureza da mecanica ondulatéria e da termodindmica, bem como seus formalismos;

e Aplicar os conhecimentos tedricos na resolugido de problemas que envolvam a mecénica ondulatéria e a

e Analisar e discutir os impactos sociais, ambientais e tecnolégicos relacionados & mecénica ondulatéria e

oscilagbes, ondas e termodindmica. v. 2. Sdo Paulo: Cengage Learning, 2011. 213 p. ISBN:
8522110859, 8522110859.

Bibliografia Basica Qtd.

HALLIDAY, Davi; RESNICK, Davi; WALKER, Jearl. Fundamentos de fisica, volume 2: gravitagao, 35
ondas e termodindmica. 10. ed. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 2018. v 2. ISBN: 9788521630364.
YOUNG, Hugh D; FREEDMAN, Roger A. Fisica II: termodindmica e ondas. 12. ed. Sdo Paulo: 15
Pearson Education do Brasil, 2008. v 2. ISBN: 9788588639331.
TIPLER, Paul Allen; MOSCA, Gene. Fisica para cientistas eengenheiros: volume 1: mecénica, 21
oscilagbes e ondas, termodindmica. v. 1 6 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2015. xviii, 759. ISBN:
9788521617105.

Bibliografia Complementar Qtd.
RESNICK, Robert; HALLIDAY, David. Fisica 2. v. 2 4 ed. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 1989. xiii, 1
308. ISBN: 8521603002.
CHAVES, Alaor. Fisica bésica: gravitacao, fluidos, ondas, termodindmica. Rio de Janeiro: LTC, 2007. 3
[xiii], 242. ISBN: 9788521615514, 9788521615507, 9788521615514.
NUSSENZVEIG, Herch Moysés. Curso de fisica bésica: fluidos, oscilagoes e ondas, calor. 4. ed., rev. 10
Sao Paulo: Edgard Blucher, 2002. v 2. ISBN: 9788521202998.
FEYNMAN, Richard Phillips; LEIGHTON, Robert B; SANDS, Mattew L. Li¢oes de fisica de 5
Feynman: volume 1, mecénica, radiacdo e calor. v. 1 2 ed. definitiva. Porto Alegre: Bookman, 2008.
ISBN: 9788577802555.
SERWAY, Raymond A; JEWETT JR., John W. Fisica 2: para cientistas e engenheiros : volume 2: 10
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Periodo Cédigo Disciplina
3 FISi2303 Laboratério de Fisica A
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 0 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
FISi2301 (parcial) FISi2302 FISi03
Ementa

Obtengdo, tratamento e andlise de dados obtidos em experimentos de Fisica; utilizagdo de instrumentos de
medida; experimentos de mecéanica, ondas e termodindmica.

Objetivos

Introduzir o estudante a pratica experimental, proporcionando contato com técnicas simples de medigéo e de
andlise de dados. Verificagdo experimental dos principios, leis e principais resultados das teorias fisicas da
mecénica, mecanica ondulatoéria e termodinamica.

Competéncias e Habilidades

e Conhecer a fundamentacéo da teoria dos erros ao realizar experimentos de mecénica, mecénica
ondulatéria e termodinamica;

e Compreender os conceitos da mecénica, da mecanica ondulatéria e da termodindmica através da
experimentagao;

e Aplicar conhecimentos de mecénica, mecénica ondulatéria e termodindmica ao realizar experimentos;
e Aplicar habilidades de trabalho em grupos;

e Analisar efeitos fenomenolégicos relacionados as dreas de mecanica, mecénica ondulatéria e
termodindmica.

Bibliografia Basica Qtd.

CAMPOS, Agostinho Aurélio Garcia; ALVES, Elmo Saloméao; SPEZIALI, Nivaldo Lucio. Fisica 100
experimental basica na universidade. 2 ed. rev. Belo Horizonte: UFMG, 2008. 210. E-book.
Disponivel em: https://sites.google.com/view /febu/home

VUOLO, José Henrique. Fundamentos da teoria dos erros. 2. ed. rev. ampl. Sdo Paulo: Edgard 35
Blucher, 1996. 249. ISBN: 9788521200567.
RESNICK, Robert; HALLIDAY, David; KRANE, Kenneth S. Fisica 1. v. 1 5 ed. reimpr. Rio de 30
Janeiro: LTC, 2008. 368. ISBN: 9788521613527.

Bibliografia Complementar Qtd.
PIACENTINI, Joao J et al. Introdugdo ao laboratério de fisica. 2 ed. rev. reimpr. Florianépolis: 1
UFSC, 2005. 119. ISBN: 8532801404, 9788532801401.
HALLIDAY, David; RESNICK, Robert; WALKER, Jearl. Fundamentos da fisica: volume 1, 41
mecanica. v. 1 9 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. xi, 340. ISBN: 9788521619031.
HALLIDAY, David; RESNICK, Robert; WALKER, Jearl. Fundamentos da fisica: volume 2, 22

gravitacdo, ondas e termodindmica. v. 2 9 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2013. xii, 296. ISBN:
9788521619048.

TIPLER, Paul Allen; MOSCA, Gene. Fisica para cientistas e engenheiros: volume 1: mecéanica, 21
oscilagbes e ondas, termodindmica. v. 1 6 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2015. xviii, 759. ISBN:
9788521617105.

YOUNG, Hugh D et al. Fisica I: mecénica. v. 1, 12 ed. Sao Paulo: Addison Wesley, 2013. xviii, 403 p. 18
ISBN: 9788588639300.
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Periodo Cédigo Disciplina

3 MATi2306 Célculo I11
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0

Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
MATI2303 (total) - MATi06
MATIi2305 (total)

Ementa

Fungbes Vetoriais. Célculo Vetorial. Teoremas de Green, Gauss e Stokes.

Objetivos

Compreender os conceitos de curvas e fungdes vetoriais, integrais de fung¢des vetoriais, integrais de linha,

campos vetoriais, Teorema de Green, integrais de superficie, Teorema de Stokes e Teorema da Divergéncia.
Compreender o conceito de integrais triplas e suas possiveis aplicagdes, bem como trabalhar com integrais de

linha ou de superficie sobre campos vetoriais.

Competéncias e Habilidades

e Compreender o conceito de integrais triplas e suas possiveis aplica¢ées, bem como trabalhar com

integrais de linha ou de superficie sobre campos vetoriais.

Bibliografia Basica Qtd.

STEWART, James. Célculo: volume 2. v.2 7a ed. Sdo Paulo: Cengage Learning, 2013. 1044. ISBN: 90
9788522112593.
THOMAS JUNIOR, George B et al. Calculo: volume 2. v. 2 11 ed. Sdo Paulo: Addison-Wesley, 2009. 10
xiv, 647. ISBN: 9788588639362.
MUNEM, Mustafa A; FOULIS, David J. Célculo: volume 2. v. 2. Rio de Janeiro: LTC, 2008. 10
[606-1033]. ISBN: 9788521610939.

Bibliografia Complementar Qtd.
AVILA, Geraldo. Célculo: volume 3, das fungdes de multiplas varidveis. v. 3 7 ed. Rio de Janeiro: 23
LTC, 2012. xi, 228. ISBN: 9788521615019.
FLEMMING, Diva Marilia; GONCALVES, Mirian Buss. Célculo B: fungées de varias varidveis, 12
integrais multiplas, integrais curvilineas e de superficie. 2 ed. rev. e ampl. Sdo Paulo: Pearson
Prentice Hall, 2011. x,435. ISBN: 9788576051169, 9788576051152.
LEITHOLD, Louis. O célculo com geometria analitica: volume 2. 3 ed. Sdo Paulo: Harbra, 1994. xiii, 3
686-1178 p (continuagdo); 2 v. ISBN: 8529402065, 9788529402062.
GUIDORIZZI, Hamilton Luiz. Um curso de célculo: volume 3. v. 3 5 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2008. 50
476. ISBN: 9788521612803, 9788521612599, 9788521613305, 9788521612803, 9788521612599,
9788521612599, 9788521613305, 9788521612803, 9788521613305, 9788521612599, 9788521613305,
9788521612803, 9788521612575.
MATTHEWS, Paul Charles. Vector calculus. 7 reimpr. Nova York: Springer, 2005. 182. ISBN: 1

3540761802, 97883540761808.
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Periodo Cédigo Disciplina
3 MATi2307 Equagbes Diferenciais Ordinarias
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
MATI2303 (total) - MATiI07
MATIi2305 (total)

Ementa

Equagoes de primeira e segunda ordem e ordem mais alta. Transformada de Laplace. Sistemas de Equacgoes
Diferenciais Lineares com coeficientes constantes.

Objetivos

Ao final da disciplina o aluno deverd ser capaz de identificar e resolver problemas que envolvam equacoes
diferenciais de ordem um e dois, utilizando métodos analiticos, numéricos e séries de poténcias. Identificar,
classificar e resolver modelos de equagdes diferenciais, bem como exemplos de equactes diferenciais de ordem
um e dois.

Competéncias e Habilidades

e Resolver problemas que envolvam equagdes diferenciais de ordem um e dois;
¢ Aplicar métodos analiticos, numéricos e séries de poténcias;

¢ Resolver modelos de equagtes diferenciais, bem como exemplos de equagdes diferenciais de ordem um e

dois.
Bibliografia Basica Qtd.
BOYCE, Willian E; DIPRIMA, Richard C. Equagdes diferenciais elementares e problemas de valores 42
de contorno. 9 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2010. xiv, 607. ISBN: 9788521617563, 9788521617563.
FIGUEIREDO, Djairo Guedes de; NEVES, Aloisio Freiria. Equagbes diferenciais aplicadas. 3% ed. 23

Rio de Janeiro: IMPA, 2012. 307. ISBN: 9788524402821.

ZILL, Dennis G; CULLEN, Michael R. Equacées diferenciais: volume 1. v. 1 3 ed. Sdo Paulo: Pearson 20
Makron Books, 2013. xvii, 473. ISBN: 9788534612913.

Bibliografia Complementar Qtd.
SANTOS, Reginaldo J. Introducéo as equagoes diferenciais ordinarias. Belo Horizonte: UFMG, 2013. 1
x, 737. ISBN: 9788574700212.
DIACU, Florin. Introducdo a equagoes diferenciais: teoria e aplicacbes. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 14
2013. xiv, 262. ISBN: 9788521614036.
BRANNAN, James R; BOYCE, William E. Equacdes diferenciais: uma introdugdo a métodos 2

modernos e suas aplica¢oes. Rio de Janeiro: LTC, 2008. xix, 630. ISBN: 9788521616559,
9788521616559.

GUIDORIZZI, Hamilton Luiz. Um curso de célculo: volume 4. v. 4 5 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2008. 50
xii, 530. ISBN: 9788521613305.
LOGAN, J. David. A first course in differential equations. Nova York: Springer, 2006. 289. ISBN: 1

0387259635.
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Periodo Cédigo Disciplina
3 EMEi06 Mecanica Estatica
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
FISi2301 (total) - -
MATIi2301 (total)

Ementa

Sistemas de Forcas e Estatica de Corpos Rigidos (CR), Equilibrio de CR, Centroide e Momento Estético de

Area (12 Ordem), Momento de Inércia (2* Ordem), Reacdes de Apoio e Esforcos em Vigas e Diagramas de
Esforgos Solicitantes (DEC e DMF).

Objetivos

A disciplina tem por objetivo fundamentar os conceitos basicos de mecéanica do corpo rigido, complementando a
formagcdo dos alunos na drea de engenharia de sélidos. Também tem por objetivo capacitar os alunos a serem
aptos a cursar Resisténcia dos Materiais.

Competéncias e Habilidades

¢ Compreender conceitos fundamentais (Forga, Vetor, Torque, Inércia, Centroide) de fisica mecanica;

o Prever os efeitos de forcas e reagoes vinculares em estruturas, base para cursar disciplinas tais como
Resisténcia dos Materiais.

Bibliografia Basica Qtd.

BEER, Ferdinand Pierre et al. Mecanica vetorial para engenheiros: estitica. v. 1 9 ed. Porto Alegre: 26
AMGH, 2013. xxi, 622. ISBN: 9788580550467, 0073529230, 9780073529233.
HALLIDAY, David; RESNICK, Robert; WALKER, Jearl. Fundamentos da fisica: volume 1, 41
mecanica. v. 1 9 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. xi, 340. ISBN: 9788521619031.
HIBBELER, R. C. Estética: mecanica para engenharia. 10 ed. Sdo Paulo: Prentice Hall, 2005. 544. 24
ISBN: 8587918974.

Bibliografia Complementar Qtd.
HIBBELER, Russell C. Resisténcia dos Materiais. 7 ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2013. xiv, 35
637. ISBN: 9788576053736.
BEER, Ferdinand P. Pierre; JOHNSTON JUNIOR, Elwood Russell. Resisténcia dos Materiais. 3 ed. 18
Sao Paulo: Pearson Makron Books, 2010. xx, 1255. ISBN: 9788534603447, 9788534603447.
BOTELHO, Manoel Henrique Campos. Resisténcia dos materiais: para entender e gostar. 2 ed. e 26
ampl. Sdo Paulo: Blucher, 2013. xii, 244. ISBN: 9788521207498.
YOUNG, Hugh D et al. Fisica I: mecénica. v. 1 12 ed. Sdo Paulo: Addison Wesley, 2013. xviii, 403. 18
ISBN: 9788588639300.
FRANCA, Luis Novaes Ferreira; MATSUMURA, Amadeu Zenjiro. Mecéanica geral. 3 ed. rev. ampl. 25
reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2012. 316. ISBN: 9788521205784.
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Periodo Cédigo Disciplina
3 EELi2240 Materiais Elétricos
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EMTi2203 (total) - -

Ementa

Propriedades gerais dos materiais (elétricas, mecinicas, térmicas, quimicas). Materiais magnéticos (iméas
permanentes, curvas de magnetizacao e histerese). Materiais condutores (condutividade, resistividade, variacao
com a temperatura). Materiais isolantes (dielétricos). Materiais semicondutores (intrinseco, extrinseco, tipo p,
tipo n). Tecnologia de fabricacdo, elaboragdo, determinagio de caracteristicas através de ensaios. Nogdes de
supercondutores.

Objetivos

Permitir ao aluno compreender as propriedades dos diveros materiais utilizados em equipamentos e
componentes elétricos e magnéticos, e ainda, as diversas aplicagdes dos mesmos na area de engenharia elétrica,
tendéncias atuais e perspectivas futuras.

Competéncias e Habilidades

e Compreender as propriedades dos diveros materiais utilizados em equipamentos e componentes elétricos
e magnéticos.

Bibliografia Basica Qtd.

SCHMIDT, Walfredo. Materiais elétricos: volume 1, condutores e semicondutores. v. 1 3 ed. rev. e 5
ampl. Sdo Paulo: Blucher, 2012. vii, 141. ISBN: 9788521205203.

SCHMIDT, Walfredo. Materiais elétricos: volume 2, isolantes e magnéticos. v. 2 3 ed. rev. e ampl. 5
Sao Paulo: Blucher, 2012. vii, 141. ISBN: 9788521205210.
CALLISTER JUNIOR, William D; RETHWISCH, David G. Ciéncia e engenharia de materiais: uma 18
introducdo. 9 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2018. xix, 882. ISBN: 9788521631033.

Bibliografia Complementar Qtd.
REZENDE, Sergio Machado. Materiais e dispositivos eletronicos. 3 ed. Sdo Paulo: Livraria da Fisica, 12
2014. 440. ISBN: 9788578611347.
VLACK VAN, Lawrence H. Principios de ciéncia e tecnologia dos materiais. 4 ed. 26 reimpr. atual. e 5
ampl. Rio de Janeiro: Elsevier, 2003. 567. ISBN: 8570014805, 9788570014801.
SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletronica. 5 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.
SZE, S. M; NG, Kwok K. Physics of Semiconductor Devices. 3th ed. New Jersey: John Wiley & Sons, 10

2007. 815. ISBN: 0471143235, 0471143235.

TURNER, Leslie William. Circuitos e dispositivos eletronicos: semicondutores, opto-eletronica, 10
microeletronica. Sdo Paulo: Hemus, 2004. [vdrias paginagdes]. ISBN: 9788528900118, 8528900118.
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Periodo Cdédigo Disciplina
3 ELTi2202 Eletronica Digital I
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica

64 64 0

Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
- ELTi2203 EELi02

Ementa

(Latches e Flip-Flops). Projeto de circuitos sequenciais. Projeto de registradores (registradores de

finitos de tipo Mealy e Moore.

Sistema de numeragao. Bases numéricas. Aritmética binaria. Portas l6gicas. Algebra booleana. Sintese de
circuitos digitais por mapas de Karnaugh. Projetos de circuitos combinacionais. Dispositivos com memoria

deslocamentos e outros). Projeto de contadores (Sincronos e Assincronos). Projeto de méaquinas de estados

Objetivos

Apresentar ferramentas para andlise e sintese de circuitos eletronicos digitais combinacionais e sequenciais.

Competéncias e Habilidades

latches e flip-flops;

e Aplicar o conhecimento dos dispositivos 16gicos para implementar circuitos eletrénicos digitais;

sequenciais.

e Compreender o funcionamento, analisar e projetar circuitos eletrénicos digitais combinacionais e

e Compreender o funcionamento dos dispositivos 16gicos, portas légicas e elementos de meméria a base de

reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2009. xviii, 672. ISBN: 9788587918222, 8587918222.

Bibliografia Basica Qtd.

PIMENTA, Tales Cleber. Circuitos Digitais: andlise e sintese logica, aplicacbes em FPGA. Rio de 90
Janeiro: Elsevier, 2017. 559. ISBN: 9788535265774.
IDOETA, Ivan Valeije; CAPUANO, Francisco Gabriel. Elementos de eletronica digital. 40 ed. 3 33
reimpr. Sao Paulo: Erica, 2009. 524. ISBN: 9788571940192, 9788571940192.
TOCCI, Ronald J; WIDMER, Neal S; MOSS, Gregory L. Sistemas digitais: principios e aplicagoes. 15
10 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2008. xxii, 804. ISBN: 9788576050957.

Bibliografia Complementar Qtd.
WAGNER, Flavio Rech; REIS, André Inicio; RIBAS, Renato Perez. Fundamentos de circuitos 2
digitais. Porto Alegre: Bookman, 2008. 166. ISBN: 9788577803453.
D’AMORE, Roberto. VHDL: descricdo e sintese de circuitos digitais. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 5
2012. xiii, 292. ISBN: 9788521620549.
SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletrénica. 5 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.
NILSSON, James W; RIEDEL, Susan A. Circuitos elétricos. 8 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson 27
Prentice Hall, 2010. xiii, 574. ISBN: 9788576051596.
BOYLESTAD, Robert L; NASHELSKY, Louis. Dispositivos eletronicos e teoria de circuitos. 8 ed. 5 34
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Periodo Cédigo Disciplina
3 ELTi2203 Laboratério de Eletronica Digital I
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
- ELTi2202 EELi03
Ementa

Experiéncias, simulagdes e demonstragdes em laboratério de eletronica digital compreendendo os tépicos
abordados na disciplina Eletronica Digital 1.

Objetivos

Realizar na prética circuitos digitais combinacionais e sequenciais através de ferramentas computacionais e
placas eletronicas didaticas.

Competéncias e Habilidades

e Compreender o funcionamento dos dispositivos 1égicos, portas légicas e elementos de meméria a base de
latches e flip-flops;

e Aplicar o conhecimento dos dispositivos 16gicos para implementar circuitos eletrénicos digitais;

e Compreender o funcionamento, analisar e projetar circuitos eletrénicos digitais combinacionais e

sequenciais.
Bibliografia Basica Qtd.

PIMENTA, Tales Cleber. Circuitos Digitais: andlise e sintese logica, aplicacbes em FPGA. Rio de 90
Janeiro: Elsevier, 2017. 559. ISBN: 9788535265774.
IDOETA, Ivan Valeije; CAPUANO, Francisco Gabriel. Elementos de eletronica digital. 40 ed. 3 33
reimpr. Sao Paulo: Erica, 2009. 524. ISBN: 9788571940192, 9788571940192.
TOCCI, Ronald J; WIDMER, Neal S; MOSS, Gregory L. Sistemas digitais: principios e aplicagGes. 15
10 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2008. xxii, 804. ISBN: 9788576050957.

Bibliografia Complementar Qtd.
WAGNER, Flavio Rech; REIS, André Inacio; RIBAS, Renato Perez. Fundamentos de circuitos 2
digitais. Porto Alegre: Bookman, 2008. 166. ISBN: 9788577803453.
D’AMORE, Roberto. VHDL: descrigdo e sintese de circuitos digitais. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 5
2012. xiii, 292. ISBN: 9788521620549.
SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletrénica. 5 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.
NILSSON, James W; RIEDEL, Susan A. Circuitos elétricos. 8 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson 27
Prentice Hall, 2010. xiii, 574. ISBN: 9788576051596.
BOYLESTAD, Robert L; NASHELSKY, Louis. Dispositivos eletronicos e teoria de circuitos. 8 ed. 5 34

reimpr. Sado Paulo: Pearson Prentice Hall, 2009. xviii, 672. ISBN: 9788587918222, 8587918222.
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Periodo Cédigo Disciplina
3 EELi2204 Circuitos Elétricos I
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
_ - EELi07
Ementa

Natureza da Eletricidade. Grandezas Elétricas Fundamentais — Tensdo e Corrente Elétricas. Resisténcia
Elétrica. Leis de Ohm. Poténcia e Energia. Circuitos em série, paralelo e mistos. Anélise de circuitos em
corrente continua. Leis de Kirchhoff. Fontes Dependentes. Resolucdo de Circuitos por malhas e por nos.
Teoremas de Thévenin, Norton e Superposi¢do. Capacitores e Indutores em CC. Fasores. Circuitos Série e
Paralelo CA. Anadlise de circuitos em corrente alternada. Poténcias. Fator de Poténcia.

Objetivos

Entender e saber utilizar as unidades do Sistema Internacional. Conhecer e saber utilizar as defini¢des de
tensdo, corrente e poténcia. Entender os simbolos e o comportamento dos elementos bésicos ideais de circuitos
elétricos. Saber enunciar a lei de Ohm, a lei das correntes de Kirchhoff e a lei das tensdes de Kirchhoff, bem
como saber usé-las para analisar circuitos simples. Saber como calcular a poténcia para cada elemento de um
circuito simples. Saber reconhecer resistores ligados em série e em paralelo e utilizar as regras para combiné-los
em série e em paralelo para obter a resisténcia equivalente. Saber quando e como usar circuitos equivalentes
A-Y para resolver circuitos simples. Saber resolver circuitos elétricos pelos varios métodos tais como Thévenin,
Norton e Superposigdo. Conhecer e saber usar as equagdes para tensdo, corrente, poténcia e energia em um
indutor. Entender como um indutor se comporta na presencga de corrente constante. Conhecer e saber usar as
equagbes para tensdo, corrente, poténcia e energia em um capacitor. Entender como um capacitor se comporta
na presenca de tensdo constante. Descrever as caracteristicas de uma forma de onda senoidal, incluindo seu
formato geral e saber calcular seus valores médio e eficaz. Entender o conceito de fasor e saber executar uma
transformada fasorial e a transformada inversa. Saber transformar um circuito alimentado por uma fonte
senoidal para o dominio da frequéncia usando o conceito de fasor. Descrever a resposta de um resistor, indutor
ou capacitor a aplicacdo de uma tensdo ou de uma corrente senoidal. Determinar a impedancia equivalente de
circuitos em série ou em paralelo. Aplicar as leis de Kirchhoff, os teoremas de Thévenin e Norton para analisar
circuitos em corrente alternada. Compreender as diferencas entre as poténcias média, aparente e reativa.
Entender o conceito da correcdo do fator de poténcia.

Competéncias e Habilidades

« Entender os conceitos de circuitos e componentes elétricos aplicando-os para representar e analisar o
funcionamento de circuitos elétricos CC e CA polifasicos.

Bibliografia Basica Qtd.

BOYLESTAD, Robert L. Introducéo a anilise de circuitos. 10 ed. Sdo Paulo: Prentice Hall, 2004. 828. 35
NILSSON, James W; RIEDEL, Susan A. Circuitos elétricos. 8 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson 27
Prentice Hall, 2010. xiii, 574. ISBN: 9788576051596.
JOHNSON, David E; HILBURN, John L; JOHNSON, Johnny R. Fundamentos de andlise de 15
circuitos elétricos. 4 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. 538. ISBN: 9788521612384.

Bibliografia Complementar Qtd.
GUSSOW, Milton. Eletricidade bésica. 2 ed. rev. ampl. Sdo Paulo: McGraw-Hill, 2009. 639. ISBN: 38
9788534606127.
NAHVI, Mahmood; EDMINISTER, Joseph A. Teoria e problemas de circuitos elétricos. 4 ed. reimpr. 14
Porto Alegre: Bookman, 2008. 478. ISBN: 9788536305516.
DORF, Richard C; SVOBODA, James A. Introducdo aos circuitos elétricos. 8 ed. reimpr. Rio de 10
Janeiro: LTC, 2014. xx, 816. ISBN: 9788521621164, 9780470521571.
ORSINI, Luiz de Queiroz; CONSONNI, Denise. Curso de circuitos elétricos: volume 1. v. 1 2 ed. 24
reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2013. xv, 286. ISBN: 9788521203087.
ORSINI, Luiz de Queiroz; CONSONNI, Denise. Curso de circuitos elétricos: volume 2. v. 2 2 ed. 24

reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2012. xiii, [287-729]. ISBN: 9788521203322.
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Periodo Cédigo Disciplina
3 ECOi2205 Programagéo Orientada a Objetos
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 16 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECO0i2202 (total) - -

Ementa

Observer e Strategy.

Classes, objetos e métodos. Encapsulamento e ocultacdo de informacao. Métodos construtores e destrutores.
Sobreposi¢gdo de Métodos. Heranga, polimorfismo, hierarquia de classes. Tratamento de excecoes. Classes de
colecoes e métodos de iteracdo. Padrdes de projetos Abstract Factory, Builder, Factory, Adapter, Facade,

Objetivos

paradigma orientado a objetos.

Capacitar os discentes para aplicar, analisar, avaliar e criar solu¢gdbes computacionais usando uma linguagem de

Competéncias e Habilidades

a objetos;
o Identificar, implementar e avaliar classes e métodos usando o paradigma orientado a objetos;

e Analisar e testar métodos e excegbes desenvolvidos;

estruturais e comportamentais.

e Observar e analisar problemas para desenvolver solu¢des computacionais usando o paradigma orientado

o Identificar, relacionar e desenvolver classes e métodos usando alguns padrdes de projetos criacionais,

desenvolvedores. Sdo Paulo: Novatec, 2013. 456. ISBN: 9788575223581.

Bibliografia Basica Qtd.

DEITEL, Harvey M; DEITEL, Paul J. C4++: como programar. 5 ed. reimpr. Sa?o Paulo: Pearson 32
Prentice Hall, 2008. 1163. ISBN: 9788576050568, 9780136152507.
MIZRAHI, Victorine Viviane. Treinamento em Linguagem C++: médulo 2. 2 ed. Sa?o Paulo: 6
Makron Books, 2007. xxii, 309. ISBN: 9788576050469.
DEITEL, Paul J; DEITEL, Harvey M. Java: como programar. 10a ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice 10
do Brasil, 2017. xxxiv, 934 p. ISBN: 9788543004792.

Bibliografia Complementar Qtd.
GUEDES, Gilleanes T. A. UML 2: guia pratico. 2 ed. rev. ampl. Sdo Paulo: Novatec, 2014. 192. 15
ISBN: 9788575223857.
GAMMA, Erich et al. Padroes de projeto: solugoes reutilizaveis de software orientado a objetos. 5
reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2008. 364. ISBN: 9788573076103, 9788573076103.
FREEMAN, Eric et al. Use a cabeca padrdes de projetos: design patterns. 2 ed. rev. 3 reimpr. Rio de 9
Janeiro: Alta Books, 2010. xxiv, 478. ISBN: 9788576081746, 9788576081746.
MONTENEGRO, Fernando; PACHECO, Roberto. Orientacao a objetos em C++. Rio de Janeiro: 8
Ciéncia Moderna, 1994. xix, 394.
NUDELMAN, Greg. Padroes de projeto para o Android: solugdes de projetos de interagdo para 15
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O 7/
D.4 42 Periodo
Periodo Cédigo Disciplina
4 FISi2304 Fundamentos de Eletromagnetismo
Carga Horéaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
FISi2301 (parcial) - FISi04
Ementa

as equagoes de Maxwell.

Eletrostatica; lei de Gauss; magnetoestatica; lei de Faraday; lei de Ampére; ondas eletromagnéticas; introducao

Objetivos

anélise e solugdo de problemas.

Fornecer ao estudante uma visdo geral e abrangente da teoria classica do eletromagnetismo com énfase na

Competéncias e Habilidades

e Conhecer a natureza da teoria eletromagnética e seu formalismo;

fen6menos e as leis aplicadas aos campos elétricos e magnéticos varidveis no tempo;

e Entender o formalismo e os conceitos das equagoes de Maxwell;

Maxwell;

aplicar e dominar as leis do eletromagnetismo para sistemas de simetria simples;

e Compreender os conceitos fundamentais e as leis da eletrostatica e da magnetostatica, bem como os

o Compreender e entender as leis do campo elétrico e magnético e sua unificacio através das equacgoes de

¢ Aplicar os conhecimentos tedricos na resolugdo de problemas que envolvam a teoria eletromagnética;

e Analisar e discutir os impactos sociais, ambientais e tecnolégicos relacionados ao eletromagnetismo.

2013. ix, 357. ISBN: 9788565837149, 0071632352, 9780071632355.

Bibliografia Basica Qtd.

TIPLER, Paul Allen; MOSCA, Gene. Fisica para cientistas e engenheiros: volume 2: eletricidade e 21
magnetismo, éptica. v. 2 6 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2009. xviii, 530. ISBN: 9788521617112.
HALLIDAY, David; RESNICK, Robert; WALKER, Jearl. Fundamentos da fisica: volume 3, 20
eletromagnetismo. v. 3 10 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2016. xiv, 365. ISBN: 9788521630371.
YOUNG, Hugh D et al. Fisica III: eletromagnetismo. v. 3 12 ed. Sdo Paulo: Addison Wesley, 2013. 16
xix, 423. ISBN: 9788588639348.

Bibliografia Complementar Qtd.
SADIKU, Matthew N. O. Elementos de eletromagnetismo. 3 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 5
2008. 687. ISBN: 019513477, 9788536302751.
CHAVES, Alaor. Fisica bdsica: eletromagnetismo. Rio de Janeiro: LTC, 2007. [xiii], 269. ISBN: 3
9788521615507.
NUSSENZVEIG, Herch Moysés. Curso de fisica basica: volume 3: eletromagnetismo. v. 3, 2 ed. rev. e 55
ampl. Sdo Paulo: Edgard Blucher, 2020. 295 p. ISBN: 9788521208013.
FEYNMAN, Richard Phillips; LEIGHTON, Robert B; SANDS, Mattew L. Licoes de fisica de 5
Feynman: volume 2, eletromagnetismo e matéria. v. 2 2 ed. definitiva. Porto Alegre: Bookman, 2008.
xii, va?rias pa?ginas. ISBN: 9788577802562.
EDMINISTER, Joseph A; NAHVI, Mahmood. Eletromagnetismo. 3 ed. Porto Alegre: Bookman, 2
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Periodo Cédigo Disciplina
4 MATi2308 Calculo Numérico
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
MATI2307 (total) - MATiI08
Ementa

Analise de Erros. Interpolacdo. Solugao de Equacoes Algébricas e Transcendentes. Integracio Numérica.
Sistemas Lineares. Solugdes numéricas para equacgoes diferenciais.

Objetivos

Apresentar os diversos métodos numéricos para a resolucdo de diferentes problemas matematicos. Mostrar a
importancia desses métodos focando os seguintes itens: esséncia de um método numérico, diferenca em relagéo a
solugdes analiticas, situagdes em que deverdo ser aplicados, vantagens e desvantagens de um determinado
método numérico, limitacdo nas aplicacdes e confiabilidade das solugdes obtidas.

Competéncias e Habilidades

e Aplicar os diversos métodos numéricos para a resolucio de diferentes problemas matematicos;

Bibliografia Basica Qtd.
BARROSO, Lednidas Conceicao et al. Calculo numérico: com aplicagoes. 2 ed. Sdo Paulo: Harbra, 15
1987. xii, 367. ISBN: 9788529400891, 8529400895.
SPERANDIO, Décio; MENDES, Joao Teixeira; SILVA, Luiz Henry Monken e. Célculo numérico: 15

caracteristicas matematicas e computacionais dos métodos numéricos. reimpr. Sdo Paulo: Pearson
Prentice Hall, 2006. ix, 354. ISBN: 8587918745, 9798587918740, 9788587918741.

BURDEN, Richard L; FAIRES, J. Douglas. Anélise numérica. 8 ed. Sdo Paulo: Cengage Learning, 20
2008. xiii, 721. ISBN: 8522106010, 9788522106011.

Bibliografia Complementar Qtd.
CAMPOS FILHO, Frederico Ferreira. Algoritmos numéricos. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2007. xiv, 23
428. ISBN: 9788521615378, 9788521615378, 9788521615378, 9788521615378, 9788521615378.
RUGGIERO, Marcia A. Gomes; LOPES, Vera Liicia da Rocha. Célculo numérico: aspectos tedricos e 5

computacionais. 2 ed. reimpr. Sdo Paulo: Pearson Makron Books, 2009. xvi, 406. ISBN:
9788534602044, 9788534602044.

BOYCE, Willian E; DIPRIMA, Richard C. Equagoes diferenciais elementares e problemas de valores 42
de contorno. 9 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2010. xiv, 607. ISBN: 9788521617563, 9788521617563.
STEWART, James. Célculo: volume 1. v. 1 7 ed. Sdo Paulo: Cengage Learning, 2013. xxix, 524 40

(+A90). ISBN: 8522112584, 9788522112593, 0538498870, 9780538498876, 9788522112586,
9780538498876, 0538498870.

QUARTERONI, Alfio; SACCO, Riccardo; SALERI, Fausto. Numerical mathematics. 2 ed. Nova 1
York: Springer, 2007. 655. ISBN: 3540346489.
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Periodo Cdédigo Disciplina
4 EMEi07 Fenomenos de Transporte
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
FISi2302 (parcial) EMEi08 -
Ementa

Grandezas e conceitos fundamentais em fenémenos de transporte, propriedades de uma substéncia pura,

trabalho e calor, primeira lei da termodinamica, segunda lei da termodin&mica, estatica dos fluidos, cinemética

dos fluidos.

Objetivos

O objetivo da disciplina é ensinar e transferir conhecimento e tecnologia fornecendo os conceitos basicos de
Termodindmica, Mecanica dos Fluidos e Transferéncia de Calor com aplicagdes a Engenharia. Dar ao aluno do

Curso de Engenharia uma base cientifica para que ele possa se desenvolver nas disciplinas aplicadas

tecnolégicas do curso, além de tornarem-se profissionais competentes com capacidade de tomar decisoes.

Competéncias e Habilidades

o Identificar as diferentes formas de conversédo de energias e suas consequéncias no sistema-vizinhanga,

além de forgas atuantes em um elemento de fluido;

¢ Analisar termodinamicamente as maquinas térmicas e determinar as forcas desenvolvidas por sistemas

mecénicos em aplicagdes industriais;

o Explicar dentro de um contexto técnico e analitico as varidveis dos sistemas e quais as medidas e

procedimentos de controle das varidveis com relacdo a eficiéncia dos equipamentos;

o Justificar as causas e consequéncias geradas nos processos de conversdo de energia.

e Produzir relatério técnico relacionado a procedimentos de processos termo fluidos a partir de dados

experimentais;

e Demonstrar conhecimento dos conceitos fundamentais relacionados & energia e a primeira lei e a

segunda lei da termodindmica, & anélise de volumes de controle e dos principios da hidrostatica.

Bibliografia Basica Qtd.

MORAN, Michael J et al. Principios de termodindmica para engenharia. 7 ed. Rio de Janeiro: LTC, 22
2013. xvi, 819. ISBN: 9788521622123.
VAN WYLEN, Gordon John; SONNTAG, Richard Edwin; BORGNAKKE, Claus. Fundamentos da 33
termodindmica classica. 4 ed. reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2012. xii, 589. ISBN: 9788521201359.
BRUNETTI, Franco. Mecanica dos fluidos. 2 ed. rev. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2013. xiv, 22
431. ISBN: 9788576051824.

Bibliografia Complementar Qtd.
FOX, Robert W; PRITCHARD, Philip J; MCDONALD, Alan T. Introducéo & mecéanica dos fluidos. 10
8 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2014. xvii, 871. ISBN: 9788521623021.
WHITE, Frank M. Mecénica dos fluidos. 8. ed. Porto Alegre: AMGH, 2018. xi, 846 p. ISBN: 9
9788580556063.
CENGEL, Yunus A; BOLES, Michael A. Termodindmica. 7 ed. Porto Alegre: Bookman, 2013. xxviii, 10
1018. ISBN: 9788580552003, 007352932, 9780073529325.
CENGEL, Yunus A; GHAJAR, Afshin J. Transferéncia de calor e de massa: uma abordagem pratica. 22
4a ed. Porto Alegre: AMGH, 2012. 902. ISBN: 9788580551273.
INCROPERA, Frank P et al. Fundamentos de transferéncia de calor e de massa. 6 ed. Rio de 39

Janeiro: LTC, 2013. xix, 643. ISBN: 9788521615842.
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Periodo Cédigo Disciplina
4 EMEi08 Laboratoério de Fenémenos de Transporte
Carga Horaria Total Carga Horaria Tedrica Carga Horaria Pratica
16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
- EMEi07 -
Ementa

Grandezas e conceitos fundamentais em fené6menos de transporte, propriedades de uma substancia pura,
trabalho e calor, primeira lei da termodinamica, segunda lei da termodinamica, estatica dos fluidos, cinemética
dos fluidos As aulas experimentais serdo compostas pelos seguintes ensaios laboratoriais: Medigoes de
temperatura e Calibracdo, Medicoes de Pressdo e Lei de Boyle, Caldeira e Pressdo de Saturacdo, Determinacdo
de Osborne Reynolds, Perdas de Energia em Curvas, Primeira Lei no Regime Permanente, Determinar a
condutividade térmica, k, (constante de proporcionalidade) de um corpo de prova metélico.

Objetivos

Ensinar e transferir conhecimento e tecnologia fornecendo os conceitos basicos de Termodindmica, Mecanica dos
Fluidos e Transferéncia de Calor com aplicagdes a Engenharia. Dar ao aluno do Curso de Engenharia uma base
cientifica para que ele possa se desenvolver nas disciplinas aplicadas tecnolégicas do curso, além de tornarem-se
profissionais competentes com capacidade de tomar decisées.

Competéncias e Habilidades

o Identificar as diferentes formas de conversdo de energias e suas consequéncias no sistema-vizinhanga,
além de forcas atuantes em um elemento de fluido;

e Analisar termodinamicamente as maquinas térmicas e determinar as forcas desenvolvidas por sistemas
mecanicos em aplicagoes industriais;

o Explicar dentro de um contexto técnico e analitico as varidveis dos sistemas e quais as medidas e
procedimentos de controle das variaveis com relagdo a eficiéncia dos equipamentos;

o Justificar as causas e consequéncias geradas nos processos de conversdo de energia.

e Produzir relatorio técnico relacionado a procedimentos de processos termo fluidos a partir de dados
experimentais;

e Demonstrar conhecimento dos conceitos fundamentais relacionados & energia e a primeira lei e a
segunda lei da termodindmica, a andlise de volumes de controle e dos principios da hidrostatica.

Bibliografia Basica Qtd.

MORAN, Michael J et al. Principios de termodinamica para engenharia. 7 ed. Rio de Janeiro: LTC, 22
2013. xvi, 819. ISBN: 9788521622123.
VAN WYLEN, Gordon John; SONNTAG, Richard Edwin; BORGNAKKE, Claus. Fundamentos da 33
termodindmica classica. 4 ed. reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2012. xii, 589. ISBN: 9788521201359.
BRUNETTI, Franco. Mecanica dos fluidos. 2 ed. rev. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2013. xiv, 22
431. ISBN: 9788576051824.

Bibliografia Complementar Qtd.
FOX, Robert W; PRITCHARD, Philip J; MCDONALD, Alan T. Introducéo & mecénica dos fluidos. 10
8 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2014. xvii, 871. ISBN: 9788521623021.
WHITE, Frank M. Mecanica dos fluidos. 8. ed. Porto Alegre: AMGH, 2018. xi, 846 p. ISBN: 9
9788580556063.
CENGEL, Yunus A; BOLES, Michael A. Termodinamica. 7 ed. Porto Alegre: Bookman, 2013. xxviii, 10
1018. ISBN: 9788580552003, 007352932, 9780073529325.
CENGEL, Yunus A; GHAJAR, Afshin J. Transferéncia de calor e de massa: uma abordagem pratica. 22
4a ed. Porto Alegre: AMGH, 2012. 902. ISBN: 9788580551273.
INCROPERA, Frank P et al. Fundamentos de transferéncia de calor e de massa. 6 ed. Rio de 39
Janeiro: LTC, 2013. xix, 643. ISBN: 9788521615842.
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Periodo Cédigo Disciplina
4 ELTi2204 Eletronica Analdgica I
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EELi2204 (total) ELTi2205 EELi10
Ementa

Introducdo a eletronica. Amplificadores operacionais. Teoria dos semicondutores. Diodos, circuitos com diodos e
diodos de propésito especial. Transistor Bipolar de Juncdo (TBJ). Polarizagdo de TBJs e amplificadores de
pequeno sinal com BJTs. Transistor de Efeito de Campo Metal-Oxido-Semicondutor (MOSFET). Polarizacéo
de MOSFETs e amplificadores de pequeno sinal com MOSFETs. Simulagbées computacionais para
caracterizacdo de dispositivos eletronicos.

Objetivos

Proporcionar ao aluno o conhecimento necessario para o projeto e analise de circuitos eletronicos analégicos
bésicos vistos na disciplina de Eletronica Analégica 1.

Competéncias e Habilidades

e Compreender o funcionamento dos dispositivos e circuitos vistos na disciplina de Eletrénica Analégica 1.

Bibliografia Basica Qtd.

RAZAVI, Behzad. Fundamentos de microeletronica. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2017. xxiv, 707. 28
ISBN: 9788521633525.
SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletrénica. 5 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.
MALVINO, Albert Paul; BATES, David J. Eletronica: volume 1. v. 1 7 ed. Sdo Paulo: McGraw-Hill, 33
2007. xv, 672. ISBN: 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225.

Bibliografia Complementar Qtd.
BOYLESTAD, Robert L; NASHELSKY, Louis. Dispositivos eletronicos e teoria de circuitos. 8 ed. 5 34
reimpr. S&do Paulo: Pearson Prentice Hall, 2009. xviii, 672. ISBN: 9788587918222, 8587918222.
MALVINO, Albert Paul. Eletronica: volume 2. v. 2 4 ed. reimpr. Sdo Paulo: Pearson Makron Books, 10
2009. xxx, 16-558. ISBN: 853460455, 9788534604550.
FLOYD, Thomas L; BUCHLA, David M. Electronics fundamentals: circuits, devices, and 3
applications. 8 ed. Boston: Pearson Prentice Hall, 2010. xv, 1063. ISBN: 9780135072950, 0135072956.
REZENDE, Sergio Machado. Materiais e dispositivos eletrénicos. 3 ed. Sdo Paulo: Livraria da Fisica, 12
2014. 440. ISBN: 9788578611347.
TURNER, Leslie William. Circuitos e dispositivos eletronicos: semicondutores, opto-eletronica, 10

microeletronica. Sdo Paulo: Hemus, 2004. [va?rias paginac?o?es]. ISBN: 9788528900118, 8528900118.
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Periodo Cédigo Disciplina
4 ELTi2205 Laboratério de Eletronica Analdgica I
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EELi2204 (total) ELTi2204 EELill
Ementa

Experiéncias e demonstragdes em laboratério de eletronica, referentes ao contetido da disciplina Eletronica I e
andlise por meio de simulagoes em computador.

Objetivos

Proporcionar ao aluno o conhecimento pratico necessirio para o projeto e anélise de circuitos eletrénicos
analdgicos béasicos vistos na disciplina de Eletrénica Analdgica I.

Competéncias e Habilidades

e Compreender na pratica o funcionamento dos dispositivos e circuitos vistos na disciplina de Eletronica
Analdgica 1.

Bibliografia Basica Qtd.

RAZAVI, Behzad. Fundamentos de microeletrénica. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2017. xxiv, 707. 28
ISBN: 9788521633525.
SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletronica. 5 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.
MALVINO, Albert Paul; BATES, David J. Eletrénica: volume 1. v. 1 7 ed. Sdo Paulo: McGraw-Hill, 33
2007. xv, 672. ISBN: 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225.

Bibliografia Complementar Qtd.
BOYLESTAD, Robert L; NASHELSKY, Louis. Dispositivos eletrénicos e teoria de circuitos. 8 ed. 5 34
reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2009. xviii, 672. ISBN: 9788587918222, 8587918222.
MALVINO, Albert Paul. Eletrénica: volume 2. v. 2 4 ed. reimpr. Sdo Paulo: Pearson Makron Books, 10
2009. xxx, 16-558. ISBN: 853460455, 9788534604550.
FLOYD, Thomas L; BUCHLA, David M. Electronics fundamentals: circuits, devices, and 3
applications. 8 ed. Boston: Pearson Prentice Hall, 2010. xv, 1063. ISBN: 9780135072950, 0135072956.
REZENDE, Sergio Machado. Materiais e dispositivos eletronicos. 3 ed. Sdo Paulo: Livraria da Fisica, 12
2014. 440. ISBN: 9788578611347.
TURNER, Leslie William. Circuitos e dispositivos eletronicos: semicondutores, opto-eletronica, 10

microeletronica. Sdo Paulo: Hemus, 2004. [va?rias paginac?o?es]. ISBN: 9788528900118, 8528900118.




APENDICE D. Planos de Ensino 214

Periodo Cédigo Disciplina
4 EELi2205 Circuitos Elétricos 11
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EELi2204 (total) EELi2206 -
Ementa

Producdo de tensdo trifasica. Cargas trifasicas equilibradas e desequilibradas. Poténcia de cargas trifasicas.
Medicao de poténcia trifasica. Fator de poténcia.

Objetivos

Entender os conceitos referentes as formas de ondas de tensbes e correntes trifasicas. Entender as relagoes
matemaéticas envolvendo as grandezas trifasicas em circuitos elétricos. Desenvolver calculos envolvendo fasores
para obter solugbes para redes elétricas trifasicas. Diferenciar as redes elétricas trifdsicas equilibradas e
desequilibradas. Entender os modos de ligagao de equipamentos para medi¢do de poténcia trifasica e saber
interpretar os valores medidos. Entender o significado da sequéncia de fase para as tensdes geradas em um
gerador trifasico conectado em Y ou em A. Saber analisar circuitos trifisicos equilibrados e desequilibrados Y-Y
e Y-A. Saber calcular a poténcia (média, reativa e complexa) em qualquer circuito trifdsico.

Competéncias e Habilidades

« Entender os conceitos de circuitos e componentes elétricos aplicando-os para representar e analisar o
funcionamento de circuitos elétricos CC e CA polifdsicos.

Bibliografia Basica Qtd.

OLIVEIRA, Carlos César Barioni de et al. Introdugéo a sistemas elétricos de poténcia: componentes 25
simétricas. 2 ed. rev. ampl. reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2013. xi, 467. ISBN: 9788521200789.
O’MALLEY, John. Andlise de circuitos. 2 ed. Sdo Paulo: Makron Books, 1994. 679. ISBN: 31
9788534601191, 9788534601191, 9788534601191, 8534601194, 9788534601191.
ORSINI, Luiz de Queiroz; CONSONNI, Denise. Curso de circuitos elétricos: volume 2. v. 2 2 ed. 24
reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2012. xiii, [287-729]. ISBN: 9788521203322.

Bibliografia Complementar Qtd.
ORSINI, Luiz de Queiroz; CONSONNI, Denise. Curso de circuitos elétricos: volume 1. v. 1 2 ed. 24
reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2013. xv, 286. ISBN: 9788521203087.
NILSSON, James W; RIEDEL, Susan A. Circuitos elétricos. 8 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson 27
Prentice Hall, 2010. xiii, 574. ISBN: 9788576051596.
BOYLESTAD, Robert L. Introdugdo & anélise de circuitos. 12 ed. reimpr. Sdo Paulo: Pearson 15
Prentice Hall, 2014. xiii, 959. ISBN: 9788564574205.
JOHNSON, David E; HILBURN, John L; JOHNSON, Johnny R. Fundamentos de anélise de 15
circuitos elétricos. 4 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. 538. ISBN: 9788521612384.
NAHVI, Mahmood; EDMINISTER, Joseph A. Teoria e problemas de circuitos elétricos. 4 ed. reimpr. 14

Porto Alegre: Bookman, 2008. 478. ISBN: 9788536305516.
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Periodo Cédigo Disciplina
4 EELi2206 Laboratorio de Circuitos Elétricos
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 0 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EELi2204 (total) EELi2205 EELi09
Ementa

Experiéncias em laboratério envolvendo os t6picos abordados nas disciplinas Circuitos elétricos I (andlise nodal
e de malhas pelas leis de Kirchhoff, teoremas de anéalise de circuitos, circuitos c.c. em regime permanente e
transitério e circuitos c.a. em regime permanente senoidal) e Circuitos elétricos 11 (cargas em configuracio A e
Y, cargas desequilibradas, poténcia c.a. monofésica e trifasica, correcdo de fator de poténcia, método dos dois
wattimetros.

Objetivos

Saber, entender e seguir procedimentos basicos de seguranca em laboratoérios. Conhecer e saber diferenciar
elementos de circuitos (fontes de alimentacao, resistores, capacitores, indutores). Saber e efetivamente realizar e
interpretar a montagem de experimentos bésicos com elementos de circuitos c.c. e c.a.. Conhecer diferentes
instrumentos e¢/ou modos de medi¢ao de grandezas elétricas. Saber e efetivamente realizar a medicao de
grandezas elétricas em circuitos c.c. e c.a.. Entender, analisar e discutir as medidas elétricas diversas realizadas,
fundamentando-se nos conhecimentos derivados das disciplinas de Circuitos Elétricos I e Circuitos Elétricos II.
Entender, analisar e discutir o comportamento e a operacao de circuitos c.c. e c.a..

Competéncias e Habilidades

o Conceber experimentos que gerem resultados reais para o comportamento dos fenémenos e sistemas em
estudo.

e Entender os conceitos de circuitos e componentes elétricos aplicando-os para representar e analisar o
funcionamento de circuitos elétricos CC e CA monofésicos e trifdsicos.

Bibliografia Basica Qtd.

BOYLESTAD, Robert L. Introdugdo a andlise de circuitos. 12 ed. reimpr. Sdo Paulo: Pearson 15
Prentice Hall, 2014. xiii, 959. ISBN: 9788564574205.
O’MALLEY, John. Andlise de circuitos. 2 ed. Sdo Paulo: Makron Books, 1994. 679. ISBN: 31
9788534601191, 9788534601191, 9788534601191, 8534601194, 9788534601191.
GUSSOW, Milton. Eletricidade bésica. 2a ed. atual. e ampl. Porto Alegre: Bookman, 2009. 571. 38

Bibliografia Complementar Qtd.
NILSSON, James W; RIEDEL, Susan A. Circuitos elétricos. 8 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson 27
Prentice Hall, 2010. xiii, 574. ISBN: 9788576051596.
ORSINI, Luiz de Queiroz; CONSONNI, Denise. Curso de circuitos elétricos: volume 1. v. 1 2 ed. 24
reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2013. xv, 286. ISBN: 9788521203087.
ORSINI, Luiz de Queiroz; CONSONNI, Denise. Curso de circuitos elétricos: volume 2. v. 2 2 ed. 24
reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2012. xiii, [287-729]. ISBN: 9788521203322.
JOHNSON, David E; HILBURN, John L; JOHNSON, Johnny R. Fundamentos de anélise de 15
circuitos elétricos. 4 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. 538. ISBN: 9788521612384.
NAHVI, Mahmood; EDMINISTER, Joseph A. Teoria e problemas de circuitos elétricos. 4 ed. reimpr. 14
Porto Alegre: Bookman, 2008. 478. ISBN: 9788536305516.
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Periodo Cédigo Disciplina
4 EELi2207 Circuitos Magnéticos
Carga Horaria Total Carga Horaria Tedrica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EELi2204 (total) - -

Ementa

Materiais magnéticos e suas propriedades. Circuitos magnéticos. Saturagdo e histerese. Associagdo de circuitos
magnéticos. Dualidade. Perdas nos materiais ferromagnéticos. Transformadores monofasicos. Principio de
funcionamento. Circuito elétrico equivalente. Determinacdo de pardmetros.

Objetivos

Desenvolver uma compreensao clara sobre materiais magnéticos e suas propriedades. Compreender os efeitos
fisicos quando os materiais magnéticos sdo submetidos a campos magnéticos varidveis no tempo. Compreender
a relagdo entre campo magnético variavel e tensdes e correntes induzidas, efeitos indutivos, acoplamentos
magnéticos. Desenvolver uma compreensio clara dos pardmetros importantes de um circuito magnético e
entender como determinar cada grandeza para uma série de configuragdes de circuitos magnéticos. Tomar
conhecimento das semelhancas entre a anélise de circuitos magnéticos e a andlise de circuitos elétricos.
Desenvolver solu¢ées computacionais para problemas envolvendo circuitos magnéticos. Aplicar os
conhecimentos sobre materiais magnéticos, suas propriedades, caracteristicas e sobre circuitos magnéticos
acoplados na compreensdo do principio de funcionamento de transformadores. Compreender a finalidade de um
transformador em um sistema de poténcia. Conhecer as relagdes de tensido, corrente e impedancia nos
enrolamentos de um transformador ideal. Ser capaz de explicar como as perdas no cobre, o fluxo de dispersao, a
histerese e as correntes parasitas sdo modeladas nos circuitos equivalentes de transformador. Usar um circuito
equivalente de transformador para encontrar as transformacdes de tensdo e corrente em um transformador. Ser
capaz de obter os pardmetros do circuito elétrico equivalente de um transformador a partir de dados de ensaio.
Desenvolver solu¢bes computacionais para problemas envolvendo transformadores.

Competéncias e Habilidades

« Entender os conceitos de circuitos e componentes elétricos aplicando-os para representar e analisar o
funcionamento de circuitos elétricos CC e CA polifasicos;

e Compreender os principios de funcionamento de maquinas elétricas, seus aspectos construtivos e
operacionais, ensaios, assim como sua modelagem;

o Utilizar algoritmos, técnicas de otimizacdo e ferramentas computacionais na solugdo de problemas de
engenharia.

Bibliografia Basica Qtd.

FITZGERALD, Arthur Eugene; KINGSLEY JUNIOR, Charles; UMANS, Stephen D. Maquinas 30
elétricas: com introdugéo a eletronica de poténcia. 6 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2008. 648.
ISBN: 9788560031047.

DEL TORO, Vicent. Fundamentos de maquinas elétricas. Rio de Janeiro: LTC, 2013. xiii, 550. ISBN: 10
9788521611844.
CHAPMAN, Stephen J. Fundamentos de maquinas elétricas. 5 ed. Porto Alegre: McGraw-Hill, 2013. 18
xix, 684. ISBN: 9788580552065.

Bibliografia Complementar Qtd.
KOSOW, Irving Lionel. Maquinas elétricas e transformadores. 15 ed. reimpr. Sdo Paulo: Globo, 2011. 11
xxi, 667. ISBN: 9788525002303, 8525002305.
CARVALHO, Geraldo. Méquinas elétricas: teoria e ensaios. 4 ed. rev. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2018. 28
264. ISBN: 9788536501260.
BIM, Edson. Maquinas elétricas e acionamento. 3 ed. rev. Rio de Janeiro: Elsevier, 2014. xvi, 571. 38
ISBN: 9788535277135.
HALLIDAY, David; RESNICK, Robert; WALKER, Jearl. Fundamentos da fisica: volume 3, 20
eletromagnetismo. v. 3 10 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2016. xiv, 365. ISBN: 9788521630371.
BOYLESTAD, Robert L. Introdugdo a andlise de circuitos. 12 ed. reimpr. Sdo Paulo: Pearson 15

Prentice Hall, 2014. xiii, 959. ISBN: 9788564574205.
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Periodo Cédigo Disciplina
4 ECAi2202 Sinais e Sistemas
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
MATI2307 (total) - ECAi26
Ementa

Revisao de conceitos béasicos envolvendo niimeros complexos. Representacdo de sinais no dominio continuo e
discreto. Andlise de sinais periédicos utilizando a Série de Fourier. Andlise de sinais aperiédicos utilizando a
Transformada de Fourier. Anélise de Sistemas Lineares e Invariantes no tempo utilizando a Transformada de
Laplace. Representagdo de sistemas nos dominios continuo e discreto. Anédlise de sistemas. Amostragem de
sinais. Andlise de sistemas discretos utilizando a Transformada Z.

Objetivos

Apresentar ferramentas para andlise de sinais e sistemas nos dominios continuo e discreto.

Competéncias e Habilidades

e Compreender conceitos e técnicas das ferramentas de Sinais e Sistemas;
¢ Analisar graficamente sinais e compreender o funcionamento de diversos tipos de sistemas;

e Analisar Sinais e Sistemas para problemas aplicados a Engenharia.

Bibliografia Basica Qtd.

OPPENHEIM, Alan V; WILLSKY, Alan S; NAWAB, Syed Hamid. Sinais e sistemas. 2. ed. Sdo 32
Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. xxii, 568 p. ISBN: 9788576055044.
LATHI, Bhagwandas Pannalal. Sinais e sistemas lineares. 2 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2012. 20
856. ISBN: 0195158334, 9788560031139.
OPPENHEIM, Alan V; WILLSKY, Alan S; NAWAB, Syed Hamid. Signals & systems. 2 ed. Nova 12
Jersey: Prentice Hall, 1997. xxx, 957. ISBN: 9780138147570, 0138147574.

Bibliografia Complementar Qtd.
HSU, Hwei P. Teoria e problemas de comunicagdo analégica e digital. 2 ed. Porto Alegre: Bookman, 3
2006. 340.
HAYKIN, Simon; VAN VEEN, Barry. Sinais e sistemas. Porto Alegre: Bookman, 2001. 668. ISBN: 10
9788573077414.
HAYKIN, Simon; MOHER, Michael. Sistemas de comunicacdo. 5 ed. Porto Alegre: Bookman, 2011. 12
512. ISBN: 9788577807253, 9780471697909.
OPPENHEIM, Alan V; SCHAFER, Ronald W. Discrete-time signal processing. 3 ed. Nova Jersey: 10
Prentice Hall, 2010. xxviii, 1108. ISBN: 9780131988422, 0131988425.
PINHEIRO, Carlos Alberto Murari; MACHADO, Jeremias Barbosa; FERREIRA, Luis Henrique de 15

Carvalho. Sistemas de Controles Digitais e Processamento de Sinais: projetos, simulacoes e
experiéncias de laboratdrio. Rio de Janeiro: Interciéncia, 2017. 344. ISBN: 9788571934085.
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D.5 52 Periodo

Periodo Cédigo Disciplina
5 HUMi2204 Cidadania e Responsabilidade Social
Carga Horéaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
Ementa

A dimensdo humana e a construgao do individuo. Etnocentrismo, alteridade e relativismo cultural. Diferentes
culturas brasileiras: Cultura e afrodescendéncia no Brasil; Histérias das Culturas Indigenas. Subjetividade e
coletividade. Etica. Politica, instituicdes e organizacdes. Constituicdo de 1988: principios fundamentais, direitos
e deveres individuais e coletivos. A sociedade contemporanea. Globalizacdo e sustentabilidade.
Responsabilidade social. Empreendedorismo social.

Objetivos

Este curso tem como objetivo primario desenvolver nos alunos um senso critico da realidade que os cerca, a
partir de um ponto de vista ético, sociolégico e politico, bem como construir dialogicamente habilidades e
competéncias voltadas para uma compreensdo do individuo enquanto futuro profissional e ente social.

Competéncias e Habilidades

¢ Proporcionar ao académico o senso critico da realidade que os cerca, a partir de um ponto de vista ético,
sociolégico e politico.

Bibliografia Basica Qtd.

SANDEL, Michael J. Justica: o que é fazer a coisa certa. 16 ed. Rio de Janeiro: Civilizagdo Brasileira, 20
2014. 349. ISBN: 9788520010303.
LARAIA, Roque de Barros. Cultura: um conceito antropolégico. 23 ed. Rio de Janeiro: Jorge Zahar, 30
2009. 117. ISBN: 9788571104389, 9788571104389.
RAWLS, John. Uma teoria da justiga. rev. Sdo Paulo: Martins Fontes, 2008. xlix, 764. ISBN: 20
9788533623880, 8533623887.

Bibliografia Complementar Qtd.
BOBBIO, Norberto. Direita e esquerda: razoes e significados de uma distingdo politica. 3 ed. Sdo 12
Paulo: UNESP, 2012. 187. ISBN: 9788539300815.
CERQUIER-MANZINI, Maria Lourdes. O que é politica social. 4 ed. reimpr. Sdo Paulo: Brasiliense, 2
2013. 108. ISBN: 9788511000351.
COLLINS, Randall. Quatro tradigdes sociolégicas. Petrépolis: Vozes, 2009. 277. ISBN: 15
9788532638526.
GEERTZ, Clifford. A interpretacio das culturas. Rio de Janeiro: LTC, 2012. viii, 213. ISBN: 31
9788521613336.
WEBER, Max. Ensaios de sociologia. 5 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2013. xi, 325. ISBN: 9788521613213. 2
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Periodo Cédigo Disciplina
5 EPRiB002 Introducdo a Economia
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
HUMIO1 (total) - -

Ementa

Natureza e método de economia. Histéria do pensamento econémico. Microeconomia. Macroeconomia.

Objetivos

Apresentar as nocbes bésicas sobre economia aos discentes.

Competéncias e Habilidades

e Ser capaz de utilizar técnicas adequadas de observacdo, compreensdo, registro e analise das necessidades
dos usudrios e de seus contextos sociais, culturais, legais, ambientais e econémicos;

e Realizar a avaliacdo critico-reflexiva dos impactos das solugdes de Engenharia nos contextos social, legal,
econdmico e ambiental.

Bibliografia Basica Qtd.

CORTES, José Guilherme Pinheiro. Introdugéo & economia da engenharia: uma visdo do processo de 15
gerenciamento de engenharia. Sdo Paulo: Cengage Learning, 2012. viii, 371. ISBN: 9788522111183,
8522111189.
MANKIW, N. Gregory. Introdugdo & economia. 6 ed. Sdo Paulo: Cengage Learning, 2014. xxx, 824. 30
ISBN: 0538453427, 9780538453424, 9788522111862, 8522111863.
ROSSETTI, José Paschoal. Introdugao a economia. 20 ed. reimpr. Sdo Paulo: Atlas, 2014. 922. ISBN: 14
9788522434671.

Bibliografia Complementar Qtd.
CORNACHIONE JUNIOR, Edgard B. Informética aplicada as areas de contabilidade, administracio 18
e economia. 3 ed. 11 reimpr. Sdo Paulo: Atlas, 2010. 306. ISBN: 9788522428267, 9788522428267.
EHRHARDT, Michael C; BRIGHAM, Eugene F. Administracao financeira: teoria e pratica. 2 ed. 10
Sao Paulo: Cengage Learning, 2012. xxx, 1111. ISBN: 8522110999, 9788522110995.
BLANK, Leland T; TARQUIN, Anthony. Engenharia econdémica. 6 ed. Sao Paulo: Mc Graw Hill, 19
2008. 756. ISBN: 9788577260263.
LANZANA, Antonio Evaristo Teixeira. Economia brasileira: fundamentos e atualidade. 4 ed. reimpr. 16
Sédo Paulo: Atlas, 2012. xii, 186. ISBN: 9788522470884.
PASSOS, Carlos Roberto Martins; NOGAMI, Otto. Principios de economia. 5 ed. 2 reimpr. Sao 3
Paulo: Cengage Learning, 2008. 658. ISBN: 8522105049.
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Periodo Cédigo Disciplina
5 FISi2305 Fundamentos de Optica e Fisica Moderna
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
FISi2304 (parcial) - FISi05
Ementa

Optica geométrica; éptica fisica, introducao a fisica quantica e a relatividade restrita; natureza ondulatéria da

matéria.

Objetivos

Fornecer ao estudante uma visdo geral e abrangente da 6ptica e da fisica moderna com énfase na andlise e

solucdo de problemas.

Competéncias e Habilidades

e Conhecer a natureza da 6ptica e da fisica moderna, bem como seus formalismos;

o Compreender os conceitos fundamentais e leis da 6ptica e da fisica moderna;

e Aplicar os conhecimentos teéricos o de na resolugdo de problemas que envolvam a éptica e a fisica

moderna;

e Analisar e discutir os impactos sociais, ambientais e tecnolégicos relacionados a éptica e a fisica

moderna.

Bibliografia Basica Qtd.

YOUNG, Hugh D et al. Fisica IV: ética e fisica moderna. v. 4, 14 ed. Sdo Paulo: Pearson Education 20
do Brasil, 2016. xvi, 534. ISBN: 9788543006710.
TIPLER, Paul Allen; MOSCA, Gene. Fisica para cientistas e engenheiros: volume 2: eletricidade e 21
magnetismo, 6ptica. v. 2 6 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2009. xviii, 530. ISBN: 9788521617112.
HALLIDAY, David; RESNICK, Robert; WALKER, Jearl. Fundamentos da fisica: volume 4, éptica e 20
fisica moderna. v. 4 9 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. xi, 406. ISBN: 9788521619062.

Bibliografia Complementar Qtd.
RESNICK, Robert; HALLIDAY, David. Fisica 2. v. 2 4 ed. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 1989. xiii, 1
308. ISBN: 8521603002.
TIPLER, Paul Allen; MOSCA, Gene. Fisica para cientistas e engenheiros: volume 3: fisica moderna: 3
mecanica quéntica, relatividade e a estrutura da matéria. v. 3 6 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2009. xvi,
277. ISBN: 9788521617129, 9788521617129.
PESSOA JUNIOR, Osvaldo. Conceitos de fisica quantica: volume 1. v. 1. Sdo Paulo: Livraria da 15
Fisica, 2003. 189. ISBN: 9788588325173, 8588325179.
PESSOA JUNIOR, Osvaldo. Conceitos de fisica quantica: volume 2. v. 2. Sdo Paulo: Livraria da 15
Fisica, 2006. [190-332]. ISBN: 9798588325592, 8588325594.
NUSSENZVEIG, Herch Moysés. Curso de fisica béasica: volume 4: 6tica, relatividade e fisica quantica. 62

v. 4 2 ed rev. e atual. Sdo Paulo: Edgard Blucher, 2020. 359. ISBN: 9788521208037.
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Periodo Cédigo Disciplina
5 ELTi2208 Eletrénica Analégica 11
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2202 (total) ELTi2209 EELi12
ELTi2204 (total)

Ementa

amplificadores operacionais.Fung¢des néo lineares com amplificadores operacionais.

Amplificador operacional: construcdo interna, modelos de pequenos e grandes sinais e caracteristicas elétricas.
N3o idealidades de amplificadores operacionais. Resposta em frequéncia de amplificadores. Realimentagdo
negativa e positiva em amplificadores. Circuitos feitos com amplificadores operacionais. Filtros ativos com

Objetivos

utilizando circuitos ativos feitos com amplificadores operacionais.

Proporcionar ao aluno o conhecimento necessario para o projeto e andlise de circuitos eletronicos analégicos

Competéncias e Habilidades

e« Compreender o funcionamento de pequenos e grandes sinais de um amplificador operacional;

e Reconhecer os estagios basicos de amplificagdo de um amplificador operacional;

e Conhecer e analisar circuitos lineares e ndo-lineares feitos com amplificadores operacionais.

e Conhecer as limitagoes de um amplificador operacional e de circuitos usando esse componente eletrénico;

2011. 416. ISBN: 9788588325784.

Bibliografia Basica Qtd.

SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletronica. 5 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.
RAZAVI, Behzad. Fundamentos de microeletronica. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2017. xxiv, 707. 28
ISBN: 9788521633525.
MALVINO, Albert Paul. Eletronica: volume 2. v. 2 4 ed. reimpr. Sdo Paulo: Pearson Makron Books, 10
2009. xxx, 16-558. ISBN: 853460455, 9788534604550.

Bibliografia Complementar Qtd.
MALVINO, Albert Paul; BATES, David J. Eletrénica: volume 1. v. 1 7 ed. Sdo Paulo: McGraw-Hill, 33
2007. xv, 672. ISBN: 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225.
FLOYD, Thomas L; BUCHLA, David M. Electronics fundamentals: circuits, devices, and 3
applications. 8 ed. Boston: Pearson Prentice Hall, 2010. xv, 1063. ISBN: 9780135072950, 0135072956.
TURNER, Leslie William. Circuitos e dispositivos eletronicos: semicondutores, opto-eletronica, 10
microeletronica. Sdo Paulo: Hemus, 2004. ISBN: 9788528900118, 8528900118.
BOYLESTAD, Robert L; NASHELSKY, Louis. Dispositivos eletrénicos e teoria de circuitos. 8 ed. 5 34
reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2009. xviii, 672. ISBN: 9788587918222, 8587918222.
SANTOS, Edval J. P. Eletronica analégica: integrada e aplicagdes. Sdo Paulo: Livraria da Fisica, 15
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Periodo Cédigo Disciplina
5 ELTi2209 Laboratério de Eletrénica Analégica II
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2202 (total) ELTi2208 EELi13
ELTi2204 (total)

Ementa

Experiéncias em laboratério envolvendo topicos abordados na disciplina Eletronica Analégica II.

Objetivos

Proporcionar ao aluno o conhecimento pratico necessirio para o projeto e anélise de circuitos eletrénicos
analdgicos utilizando circuitos ativos feitos com amplificadores operacionais.

Competéncias e Habilidades

e Compreender o funcionamento de pequenos e grandes sinais de um amplificador operacional;
e Conhecer as limita¢Ges de um amplificador diferencial e de circuitos usando esse componente eletronico;

o Conhecer e analisar circuitos lineares e ndo-lineares feitos com amplificadores operacionais.

Bibliografia Basica Qtd.

SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletronica. 5 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.
RAZAVI, Behzad. Fundamentos de microeletronica. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2017. xxiv, 707. 28
ISBN: 9788521633525.
MALVINO, Albert Paul. Eletrénica: volume 2. v. 2 4 ed. reimpr. Sdo Paulo: Pearson Makron Books, 10
2009. xxx, 16-558. ISBN: 853460455, 9788534604550.

Bibliografia Complementar Qtd.
MALVINO, Albert Paul; BATES, David J. Eletronica: volume 1. v. 1 7 ed. Sdo Paulo: McGraw-Hill, 33
2007. xv, 672. ISBN: 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225.
FLOYD, Thomas L; BUCHLA, David M. Electronics fundamentals: circuits, devices, and 3
applications. 8 ed. Boston: Pearson Prentice Hall, 2010. xv, 1063. ISBN: 9780135072950, 0135072956.
TURNER, Leslie William. Circuitos e dispositivos eletronicos: semicondutores, opto-eletronica, 10
microeletronica. Sdo Paulo: Hemus, 2004. ISBN: 9788528900118, 8528900118.
BOYLESTAD, Robert L; NASHELSKY, Louis. Dispositivos eletronicos e teoria de circuitos. 8 ed. 5 34

reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2009. xviii, 672. ISBN: 9788587918222, 8587918222.

SANTOS, Edval J. P. Eletronica analégica: integrada e aplicagoes. Sdo Paulo: Livraria da Fisica, 15
2011. 416. ISBN: 9788588325784.




APENDICE D. Planos de Ensino 223

Periodo Cédigo Disciplina
5 ECAi2203 Sistemas de Controle 1
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2202 (total) ECAi2204 -
Ementa

Modelagem Matematica de Sistemas Dindmicos Continuos. Resposta Transitéria e de Regime Estacionario.
Sistemas de Malha Fechada. Anélise de estabilidade. Sintonia de Controladores PID. Projeto de Controladores
pelo Método do Lugar das Raizes. Projeto de Controladores pela Resposta em Frequéncia.

Objetivos

Apresentar os conceitos de modelagem de sistemas dindmicos. Introduzir ferramentas para modelar e analisar o
comportamento de sistemas continuos. Fornecer fundamentos tedricos sobre a teoria de controle classico e
projeto de controladores.

Competéncias e Habilidades

e Aplicar leis fisicas para modelar sistemas dindmicos;

o Utilizar ferramentas matemaéticas de andlise de sistemas;
o Identificar e analisar requisitos de projeto;

e Sintonizar controladores PID;

e Sintetizar controladores para sistemas descritos pelos métodos do Lugar das Raizes e da Resposta em

Frequéncia.
Bibliografia Basica Qtd.

FRANKLIN, Gene F; POWELL, J. David; EMAMI-NAEINI, Abbas. Sistemas de controle para 25
engenharia. 6a ed. Porto Alegre: Bookman, 2013. 702. ISBN: 9788582600672.
OGATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 5 ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. 37
x, 809. ISBN: 9788576058106.
DORF, Richard C; BISHOP, Robert H. Sistemas de controle modernos. 11 ed. Rio de Janeiro: LTC, 20
2009. xx, 724. ISBN: 9788521617143, 9788521617143.

Bibliografia Complementar Qtd.
PHILLIPS, Charles L; PARR, John M. Feedback control systems. 5 ed. Boston: Prentice Hall, 2011. 5
x, 774. ISBN: 0131866141, 9780131866140.
NISE, Normam S. Engenharia de sistemas de controle. 6 ed. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 2013. xiv, 25
745. ISBN: 9780473547564, 9788521621355.
GOLNARAGHI, Farid; KUO, Benjamin C. Sistemas de controle automético. 9 ed. Rio de Janeiro: 10
LTC, 2012. xviii, 694. ISBN: 9788521606727, 9780470048962.
CAMPOS, Mario Cesar M. Massa de; TEIXEIRA, Herbert C. G. Controles tipicos de equipamentos 4
e processos industriais. 2 ed. Sdo Paulo: Blucher, 2010. 396. ISBN: 9788521205524.
CHAPMAN, Stephen J. Programacido em MATLAB para engenheiros. 2a ed. Sdo Paulo: Cengage 10

Learning, 2015. 655. ISBN: 9788522107896.
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Periodo Cdédigo Disciplina
5 ECAi2204 Laboratorio de Sistemas de Controle 1
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2202 (parcial) ECAi2203 -
Ementa

Modelagem Matematica de Sistemas Dindmicos Continuos. Resposta Transitéria e de Regime Estacionario.
Sistemas de Malha Fechada. Anélise de estabilidade. Sintonia de Controladores PID. Projeto de Controladores

pelo Método do Lugar das Raizes. Projeto de Controladores pela Resposta em Frequéncia.

Objetivos

Implementar na pratica os conceitos de Controle Cléssico através de ferramentas computacionais e plantas

fisicas.

Competéncias e Habilidades

o Aplicar leis fisicas para modelar sistemas dindmicos;
o Utilizar ferramentas matematicas de andlise de sistemas;
o Identificar e analisar requisitos de projeto;

e Sintonizar controladores PID;

e Sintetizar controladores para sistemas descritos pelos métodos do Lugar das Raizes e da Resposta em

Frequéncia.

Bibliografia Basica Qtd.

FRANKLIN, Gene F; POWELL, J. David; EMAMI-NAEINI, Abbas. Sistemas de controle para 25
engenharia. 6a ed. Porto Alegre: Bookman, 2013. 702. ISBN: 9788582600672.
OGATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 5 ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. 37
x, 809. ISBN: 9788576058106.
DORF, Richard C; BISHOP, Robert H. Sistemas de controle modernos. 11 ed. Rio de Janeiro: LTC, 20
2009. xx, 724. ISBN: 9788521617143, 9788521617143.

Bibliografia Complementar Qtd.
PHILLIPS, Charles L; PARR, John M. Feedback control systems. 5 ed. Boston: Prentice Hall, 2011. 5
x, 774. ISBN: 0131866141, 9780131866140.
NISE, Normam S. Engenharia de sistemas de controle. 6 ed. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 2013. xiv, 25
745. ISBN: 9780473547564, 9788521621355.
GOLNARAGHI, Farid; KUO, Benjamin C. Sistemas de controle automético. 9 ed. Rio de Janeiro: 10
LTC, 2012. xviii, 694. ISBN: 9788521606727, 9780470048962.
CAMPOS, Mario Cesar M. Massa de; TEIXEIRA, Herbert C. G. Controles tipicos de equipamentos 4
e processos industriais. 2 ed. Sdo Paulo: Blucher, 2010. 396. ISBN: 9788521205524.
CHAPMAN, Stephen J. Programacido em MATLAB para engenheiros. 2a ed. Sdo Paulo: Cengage 10

Learning, 2015. 655. ISBN: 9788522107896.
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Periodo Cédigo Disciplina
5 ELTi2206 Eletronica Digital 11
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ELTi2202 ELTi2207 EELi14
Ementa

Memorias semicondutoras: Introducgéo, tipos e evolugdo, caracteristicas, estrutura interna e operagdo, arranjos
l6gicos e projetos para decodificacdo de enderecamento. Dispositivos Légicos Programéveis: Introducéo, tipos,
evolucao, familias. estrutura bédsica de um FPGA. Linguagem de descri¢do de hardware (HDL): Introdugéo,
histérico, tipos, evolugdo, estrutura bésica da linguagem, sintese logica, teste, validacdo e simulacdo.

Objetivos

Proporcionar ao aluno o conhecimento necessario para o projeto, identificacdo de erros e andlise de circuitos
eletrénicos digitais utilizando linguagens e ferramentas para a descricdo de hardware.

Competéncias e Habilidades

o Entender e utilizar memorias semicondutoras e seus arranjos;

e Conhecer e analisar os diferentes tipos de dispositivos 16gicos programaveis e sua evolugio;
e Conhecer diferentes tipos de linguagem de descricdo de hardware;

o Entender e aplicar linguagem de descrigdo de hardware ao projeto de sistemas digitas;

e Conhecer e utilizar plataformas de software para o desenvolvimento, teste e validagdo de circuitos

digitais.
Bibliografia Basica Qtd.

TOCCI, Ronald J; WIDMER, Neal S. Sistemas digitais: prinicipios e aplica¢des. 8 ed. Sdo Paulo: 24
Prentice Hall, 2003. 755.
PIMENTA, Tales Cleber. Circuitos Digitais: andlise e sintese légica, aplicagbes em FPGA. Rio de 90
Janeiro: Elsevier, 2017. 559. ISBN: 9788535265774.
BIGNELL, James W; DONOVAN, Robert. Eletronica digital. 5 ed. Sdo Paulo: Cengage Learning, 28
2010. xviii, 648. ISBN: 8522107459, 9788522107452, 9781418020262, 1418020265.

Bibliografia Complementar Qtd.
D’AMORE, Roberto. VHDL: descrigao e sintese de circuitos digitais. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 5
2012. xiii, 292. ISBN: 9788521620549.
WAGNER, Flavio Rech; REIS, André Inicio; RIBAS, Renato Perez. Fundamentos de circuitos 2
digitais. Porto Alegre: Bookman, 2008. 166. ISBN: 9788577803453.
SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletrénica. 5 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.
IDOETA, Ivan V; CAPUANO, Francisco Gabriel. Elementos de eletronica digital. 41a ed. rev. atual. 7
S&o Paulo: Erica, 2012. 544. ISBN: 9788571940192.
VAHID, Frank. Digital design: with RTL design, VHDL, and Verilog. 2% ed. U.S.A: John Wiley & 8

Sons, 2011. 575. ISBN: 9780470531082.
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Periodo Cédigo Disciplina
5 ELTi2207 Laboratério de Eletrénica Digital II
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica

16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ELTi2202 (total) ELTi2206 EELil5

Ementa

Experiéncias em laboratério envolvendo tépicos abordados na disciplina Eletrénica Digital I1.

Objetivos

circuitos eletronicos digitais utilizando linguagens e ferramentas para a descricdo de hardware.

Proporcionar ao aluno o conhecimento pratico necessirio para o projeto, identificacdo de erros e anédlise de

Competéncias e Habilidades

« Entender e descrever memoérias semicondutoras e seus arranjos;
e Conhecer diferentes tipos de linguagem de descricdo de hardware;
o Entender e aplicar linguagem de descri¢do de hardware ao projeto de sistemas digitas;

o Aplicar diferentes tipos de descrigdo de hardware ao projeto de circuitos digitais;

e Conhecer e utilizar plataformas de software para o desenvolvimento, teste e validagdo de circuitos

Sons, 2011. 575. ISBN: 9780470531082.

digitais.
Bibliografia Basica Qtd.

TOCCI, Ronald J; WIDMER, Neal S. Sistemas digitais: prinicipios e aplica¢des. 8 ed. Sdo Paulo: 24
Prentice Hall, 2003. 755.
PIMENTA, Tales Cleber. Circuitos Digitais: andlise e sintese logica, aplicacbes em FPGA. Rio de 90
Janeiro: Elsevier, 2017. 559. ISBN: 9788535265774.
BIGNELL, James W; DONOVAN, Robert. Eletronica digital. 5 ed. Sdo Paulo: Cengage Learning, 28
2010. xviii, 648. ISBN: 8522107459, 9788522107452, 9781418020262, 1418020265.

Bibliografia Complementar Qtd.
D’AMORE, Roberto. VHDL: descrigdo e sintese de circuitos digitais. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 5
2012. xiii, 292. ISBN: 9788521620549.
WAGNER, Flavio Rech; REIS, André Inacio; RIBAS, Renato Perez. Fundamentos de circuitos 2
digitais. Porto Alegre: Bookman, 2008. 166. ISBN: 9788577803453.
SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletronica. 5 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.
IDOETA, Ivan V; CAPUANO, Francisco Gabriel. Elementos de eletronica digital. 41a ed. rev. atual. 7
Séo Paulo: Erica, 2012. 544. ISBN: 9788571940192.
VAHID, Frank. Digital design: with RTL design, VHDL, and Verilog. 2% ed. U.S.A: John Wiley & 8
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Periodo Cédigo Disciplina
5 EELi2212 Conversao Eletromecanica de Energia
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EELi2207 (total) EELi2213 -
FISi2304 (parcial)

Ementa

Principio de conversao eletromecénica, forcas e conjugados eletromagnéticos. Transformadores trifasicos:
aspectos construtivos. Sistema por unidade. Regulagdo de Tensdo. Rendimento. Maquinas de corrente continua:
fundamentos e conceitos bésicos; caracteristicas construtivas e operacionais; circuito equivalente e controle de
velocidade. Motores de indugao trifasicos: fundamentos e conceitos basicos; caracteristicas construtivas; circuito
elétrico equivalente; caracteristicas operativas. Geradores sincronos trifasicos: caracteristicas construtivas e
operacionais; circuito elétrico equivalente; capacidade de operagido; paralelismo.

Objetivos

Conhecer as caracteristicas construtivas de maquinas de corrente continua; Compreender as caracteristicas
operativas dos motores e geradores de corrente continua; Conhecer as caracteristicas construtivas dos motores
de inducao trifasicos; Compreender e saber usar o circuito equivalente de um motor de indugao; Compreender
como a velocidade dos motores de indugdo pode ser controlada; Conhecer as caracteristicas construtivas dos
geradores sincronos; Compreender o circuito equivalente de um gerador sincrono; Conhecer as equagdes de
poténcia e conjugado de um gerador sincrono; Conhecer os limites operativos do gerador; Compreender as
condigbes e procedimentos requeridos para colocar em paralelo dois ou mais geradores sincronos.

Competéncias e Habilidades

o« Compreender e analisar fundamentos de maquinas elétricas, bem como testa-los e valida-los.

Bibliografia Basica Qtd.

FITZGERALD, Arthur Eugene; KINGSLEY JUNIOR, Charles; UMANS, Stephen D. Maquinas 30
elétricas: com introdugéo & eletrénica de poténcia. 6 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2008. 648.
ISBN: 9788560031047, 9788560031047, 0073660094.

DEL TORO, Vicent. Fundamentos de maquinas elétricas. Rio de Janeiro: LTC, 2013. xiii, 550. ISBN: 10
9788521611844.
CHAPMAN, Stephen J. Fundamentos de maquinas elétricas. 5a ed. Porto Alegre: Chapman, 2013. 18
684. ISBN: 9788580552065.

Bibliografia Complementar Qtd.
KOSOW, Irving Lionel. Maquinas elétricas e transformadores. 15 ed. reimpr. Sdo Paulo: Globo, 2011. 11
xxi, 667. ISBN: 9788525002303, 8525002305.
CARVALHO, Geraldo. Méquinas elétricas: teoria e ensaios. 4 ed. rev. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2018. 28
264. ISBN: 9788536501260.
BIM, Edson. Maquinas elétricas e acionamento. 3 ed. rev. Rio de Janeiro: Elsevier, 2014. xvi, 571. 38
ISBN: 9788535277135.
HALLIDAY, David; RESNICK, Robert; WALKER, Jearl. Fundamentos da fisica: volume 3, 20
eletromagnetismo. v. 3 10 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2016. xiv, 365. ISBN: 9788521630371.
BOYLESTAD, Robert L. Introdugdo a andlise de circuitos. 13. ed. Sdo Paulo: Pearson Education do 9

Brasil, 2018. vii, 1231 p. ISBN: 9788543024981.
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Periodo Cédigo Disciplina
5 EELi2213 Laboratério de Conversdo Eletromecanica de Energia
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 0 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EELi2207 (total) EELi2212 -
FISi2304 (parcial)

Ementa

Anélise de curvas de magnetizacio e histerese de elementos magnéticos. Transformadores: ensaios de relacdo de
transformacao. Medicdo de resisténcia dos enrolamentos. Identificagdo de polaridade de bobinas. Ensaio em
vazio e em curto-circuito em transformadores. Ensaios em motores de indugao trifasicos (MIT): determinacao
das caracteristicas operativas do MIT. Ensaio de rotor livre e rotor travado. Partida com carga. Partida com
resisténcia no circuito do rotor. Partida e controle de velocidade com inversor de frequéncia. Ensaios em
maquinas de corrente continua operando como gerador e como motor. Geradores sincronos trifasicos: ensaios do
gerador operando de forma isolada, em paralelo com outro gerador de mesmo porte, em paralelo com a rede da
concessiondria (barramento infinito).

Objetivos

Verificar o comportamento de circuitos magnéticos sob tensdes alternadas por meio de ensaios; Determinar o
circuito elétrico equivalente de transformadores com base nos valores medidos em laboratério; Determinar o
comportamento de motores de indugao trifasicos por meio de ensaios; Determinar o circuito elétrico equivalente
do MIT com base nos valores medidos em laboratério; Compreender o processo de partida de motores de
inducéo; Realizar os ensaios em geradores e motores de corrente continua sob diferentes modos de excitagio;
Compreender como os parametros do gerador sincrono sdo obtidos; Compreender o comportamento de um
gerador sincrono em operacao; Desenvolver solugées computacionais de questoes para calculo de parametros de
transformadores e/ou mdquinas elétricas com base em valores de ensaios.

Competéncias e Habilidades

o Entender os conceitos de circuitos e componentes elétricos aplicando-os para representar e analisar o
funcionamento de circuitos elétricos c.c. e c.a. polifasicos;

e Compreender os principios de funcionamento de méquinas elétricas, seus aspectos construtivos e
operacionais, ensaios, assim como sua modelagem;

e Descrever os principais processos envolvidos durante a conversao da energia;

o Utilizar algoritmos, técnicas de otimizacao e ferramentas computacionais na solugido de problemas de
engenharia.

Bibliografia Basica Qtd.

FITZGERALD, Arthur Eugene; KINGSLEY JUNIOR, Charles; UMANS, Stephen D. Maquinas 30
elétricas: com introdugéo a eletronica de poténcia. 6 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2008. 648.
ISBN: 9788560031047, 9788560031047, 0073660094.

CARVALHO, Geraldo. M4quinas elétricas: teoria e ensaios. 4 ed. rev. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2018. 28
264. ISBN: 9788536501260.
CHAPMAN, Stephen J. Fundamentos de maquinas elétricas. 5a ed. Porto Alegre: Chapman, 2013. 18
684. ISBN: 9788580552065.

Bibliografia Complementar Qtd.
KOSOW, Irving Lionel. Maquinas elétricas e transformadores. 15 ed. reimpr. S&do Paulo: Globo, 2011. 11
xxi, 667. ISBN: 9788525002303, 8525002305.
DEL TORO, Vicent. Fundamentos de maquinas elétricas. Rio de Janeiro: LTC, 2013. xiii, 550. ISBN: 10
9788521611844.
BIM, Edson. Maquinas elétricas e acionamento. 3 ed. rev. Rio de Janeiro: Elsevier, 2014. xvi, 571. 38
ISBN: 9788535277135.
HALLIDAY, David; RESNICK, Robert; WALKER, Jearl. Fundamentos da fisica: volume 3, 20
eletromagnetismo. v. 3 10 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2016. xiv, 365. ISBN: 9788521630371.
BOYLESTAD, Robert L. Introdugéo a andlise de circuitos. 13. ed. Sdo Paulo: Pearson Education do 9

Brasil, 2018. vii, 1231 p. ISBN: 9788543024981.
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D.6 6° Periodo

Periodo Cédigo Disciplina
6 HUMi2206 Metodologia Cientifica
Carga Horaria Total Carga Horaria Tedrica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
HUMIi02 (total) - -

Ementa

Introdugéo & Epistemologia. Géneros textuais para divulgacio da pesquisa. Possibilidades metodoldgicas para o
planejamento e desenvolvimento da pesquisa cientifica. Apresentacdes oral e escrita dos géneros
académico-cientificos. Apresentagdo das normas da Associagdo Brasileira de Normas Técnicas referentes aos
géneros académico-cientificos.

Objetivos

Apresentar ao académico a formatacao e a metodologia do trabalho cientifico, a fim de torna-lo apto a sua
anélise, estruturacdo e execugdo; estimular a pesquisa e a produc¢do de conhecimentos cientificos, desenvolvendo
o raciocinio, a criticidade e a expressdo do pensamento; habilitar o aluno a elaborar um projeto de pesquisa
cientifica; preparar o aluno para redigir um texto cientifico; capacitar o aluno ao desenvolvimento de trabalhos
de pesquisa cientifica, tanto no que se refere aos aspectos técnicos como nos aspectos praticos e compreender o
papel da dimensao cientifica da Engenharia.

Competéncias e Habilidades

e Comunicar-se eficazmente nas formas oral e escrita por meio do uso consistente das tecnologias digitais
de informacdo e comunicacao (TDICs);

e Capacidade de comunicar, argumentar e de formular perguntas-problema e conceber solugdes de
engenharia a partir da elaboracdo e do desenvolvimento de projetos de pesquisa;

e Atuar de forma critica em situagdes e contextos complexos e ser capaz de aprender a pesquisar e fazer
uso de novas tecnologias;

e Desenvolver e implantar solugbes criativas, vidveis e inovadoras, conhecer e saber aplicar a ética
profissional e a de pesquisa;

e Desenvolver a curiosidade e ser capaz de perceber interfaces da engenharia com outras areas do
conhecimento além de desenvolver a oratéria para fins de apresentagdes académicas ou profissionais,

palestras, treinamentos e desenvolvimento pessoal;

e Ser capaz de compreender textos técnico-cientificos em inglés.

Bibliografia Basica Qtd.
CRESWELL, John W. Projeto de pesquisa: métodos qualitativo, quantitativo e misto. 3 ed. Porto 13
Alegre: Artmed, 2010. 296. ISBN: 9788536323008.
SALOMON, Délcio Vieira. Como fazer uma monografia. 13 ed. Sdo Paulo: Martins Fontes, 2017. 425. 8

ISBN: 9788578279004.

SAMPIERI, Roberto Herndandez; COLLADO, Carlos Fernédndez; LUCIO, Pilar Baptista. Metodologia 20
de pesquisa. 5 ed. Sao Paulo: McGraw-Hill, 2013. 624. ISBN: 9788565848282, 9786071502919.

Bibliografia Complementar Qtd.
CHARMAZ, Kathy. A construgdo da teoria fundamentada: guia pratico para andlise qualitativa. 21
Porto Alegre: Bookman, 2009. 272. ISBN: 9780761973539, 9788536319995.
GIL, Antonio Carlos. Como elaborar projetos de pesquisa. 5 ed. reimpr. Sdo Paulo: Atlas, 2010. xvi, 20

184. ISBN: 9788522458233.

MARCONI, Marina de Andrade; LAKATOS, Eva Maria. Fundamentos de Metodologia Cientifica. 8a 15
ed. Sao Paulo: Atlas, 2019. 346. ISBN: 9788597010121.

SEVERINO, Antoénio Joaquim. Metodologia do trabalho cientifico. 23 ed. rev. atual. reimpr. Sdo 20
Paulo: Cortez, 2007. 304. ISBN: 9788524913112.

VELOSO, Waldir de Pinho. Metodologia do trabalho cientifico: normas técnicas para redagéo de 1
trabalho cientifico. 2 ed. rev. e atual. Curitiba: Jurua, 2011. 366. ISBN: 9788536232850.
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Periodo Cédigo Disciplina
6 FISi2306 Laboratério de Fisica B
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 0 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
FISi2305 (parcial) - FISi06
Ementa

Experimentos de eletromagnetismo, 6ptica e fisica moderna.

Objetivos

Verificacdo experimental dos principios, leis e principais resultados do eletromagnetismo, éptica e da fisica
moderna.

Competéncias e Habilidades

e Conhecer conceitos relacionados a ética, eletromagnetismo, fisica moderna e fundamentagdo da teoria
dos erros ao realizar experimentos;

o Compreender fenémenos relacionados a 6tica, eletromagnetismo, fisica moderna mediante experimentos;

e Aplicar conceitos relacionados a dtica, eletromagnetismo, fisica moderna ao realizar experimentos,
aplicar habilidades manipulativas e de trabalho em grupos;

e Analisar efeitos fenomenolégicos relacionados as areas de 6ptica, eletromagnetismo e fisica moderna.

Bibliografia Basica Qtd.

CAMPOS, Agostinho Aurélio Garcia; ALVES, Elmo Salomao; SPEZIALI, Nivaldo Lucio. Fisica 100
experimental basica na universidade. 2 ed. rev. Belo Horizonte: UFMG, 2008. 210. E-book.
Disponivel em: https://sites.google.com/view/febu/home

VUOLO, José Henrique. Fundamentos da teoria dos erros. 2 rev. atual 4 reimpr. Sa?o Paulo: Edgard 35
Blucher, 1996. xi, 249. ISBN: 9788521200567, 9788521200567, 9788521200567, 9788521200567,
8521200560, 9788521200567.

EISBERG, Robert; RESNICK, Robert. Fisica quantica: 4tomos, moléculas, sélidos, ntcleos e 10
particulas. 29 reimpr. Rio de Janeiro: Elsevier, 1979. 928. ISBN: 9788570013095, 8570013094.

Bibliografia Complementar Qtd.
PIACENTINI, Jodo J et al. Introdugdo ao laboratério de fisica. 2 ed. rev. reimpr. Florianépolis: 1
UFSC, 2005. 119. ISBN: 8532801404, 9788532801401.
YOUNG, H. D.; FREEDMAN, R. A. Sears and Zemansky fisica III: eletromagnetismo. 14. ed. Sdo 100
Paulo: Pearson, 2015. E-book. Disponivel em: https://plataforma.bvirtual.com.br.
YOUNG, Hugh D et al. Fisica IV: ética e fisica moderna. v. 4 14 ed. Sdo Paulo: Pearson Education 20
do Brasil, 2016. xvi, 534. ISBN: 9788543006710.
HALLIDAY, David; RESNICK, Robert; WALKER, Jearl. Fundamentos da fisica: volume 3, 20
eletromagnetismo. v. 3 10 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2016. xiv, 365. ISBN: 9788521630371.
RESNICK, Robert; HALLIDAY, David; KRANE, Kenneth S. Fisica 4. v. 4 5 ed. Rio de Janeiro: 1

LTC, 2004. xii, 384. ISBN: 8521614063, 9788521614067.
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Periodo Cédigo Disciplina
6 ECO0i2216 Redes de Computadores
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 32 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECQi2204 (total) - ECOi21
Ementa

Introducgédo as redes de computadores. Classificagdo das redes. Topologias. Protocolos e servicos de
comunicagdo. Arquitetura em camadas. Modelo ISO/OSI. Pilha TCP-IP. Planejamento e projeto de redes.
Introducdo a seguranga em redes.

Objetivos

Capacitar os discentes nos principais conceitos e praticas envolvendo redes de dados e dispositivos méveis, em
especial a Internet.

Competéncias e Habilidades

e« Compreender e Entender os principais conceitos em rede de computadores, especialmente o modelo
ISO/0SI e pilha TCP-IP;

¢ Planejar, projetar, configurar e solucionar problemas em redes de computadores.

Bibliografia Basica Qtd.

TANENBAUM, Andrew S; WETHERALL, David. Redes de computadores. 5 ed. reimpr. Sdo Paulo: 12
Pearson Prentice Hall, 2014. xvi, 582. ISBN: 9788576059240.
OLIFER, Natalia; OLIFER, Victor. Redes de computadores: principios, tecnologias e protocolos para 5
o projeto de redes. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 2014. xv, 576. ISBN: 9788521615965.
KUROSE, James F; ROSS, Keith W. Redes de computadores e a internet: uma abordagem 16
top-down. 6a ed. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2013. 614. ISBN: 9788581436777.

Bibliografia Complementar Qtd.
TANENBAUM, Andrew S; STEEN, Maarten Van. Sistemas distribuidos: principios e paradigmas. 2. 20
ed. Sao Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. x, 402. ISBN: 9788576051428.
FOROUZAN, Behrouz A. Comunicacdo de dados e redes de computadores. 4 ed. reimpr. Sdo Paulo: 5
McGraw-Hill, 2010. xxxiv, 1134. ISBN: 0072967757, 9780072967753, 9788586804885.
STALLINGS, William. Criptografia e seguranga de redes: principios e praticas. 4a ed. Sdo Paulo: 10
Pearson Prentice Hall, 2008. 492. ISBN: 9788576051190.
PETERSON, Larry L; DAVIE, Bruce S. Redes de computadores: uma abordagem de sistemas. 3 ed. 8
7 reimpr. Rio de Janeiro: Elsevier, 2004. xxiv, 588. ISBN: 8535213805, 9788535213805.
BARRETT, Diane; KING, Todd. Redes de computadores. Rio de Janeiro: LTC, 2010. xx, 478. ISBN: 5

9788521617440.
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Periodo Cédigo Disciplina
6 ECAi2205 Instrumentagdo e Fundamentos de Medidas
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ELTi2208 (parcial) ECAi2206 ECAI08
Ementa

de Tratamento de Sinais. Fundamentos de Medidas Elétricas. Instrumentacao Industrial.

Conceitos de Medicdo de Grandezas Fisicas. Conceitos de Instrumentagéo. Principios de Aquisicdo de Dados e

Objetivos

Medigdo mais comuns.

Familiarizagdo com os termos, conceitos e a organizacdo da metrologia cientifica e da instrumentacao industrial.
Apresentagdo dos Sistemas de Aquisi¢do de Dados, dos Sistemas de Tratamento de Sinais e dos Sistemas de

Competéncias e Habilidades

e« Compreender os principais conceitos de metrologia e de instrumentacio;
e Realizar a calibracdo estatica de instrumentos;

o Conceber sistemas de aquisi¢io e tratamento de sinais;

o Interpretar e selecionar instrumentos com base nas suas folhas de dados;
e Entender os principais métodos de medicdo de grandezas elétricas;

o Selecionar sensores para diversas aplicacoes, tendo em vista as caracteristicas da aplicagao e os
principios de funcionamento dos sensores.

ISBN: 9788536503899.

Bibliografia Basica Qtd.

BALBINOT, Alexandre; BRUSAMARELLO, Valner Joao. Instrumentacio e fundamentos de 18
medidas: volume 1: principios e defini¢oes. v. 1 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2011. xiii, 385. ISBN:
9788521617549.
BALBINOT, Alexandre; BRUSAMARELLO, Valner Jodo. Instrumentacéo e fundamentos de 10
medidas: volume 2: medicdo de pressdo. v. 2 2 ed. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 2013. xiii, 492. ISBN:
9788521618799.
ALBERTAZZI, Armando; SOUSA, André Roberto de. Fundamentos de metrologia cientifica e 20
industrial. 2. ed. rev. atual. e ampl. Barueri, SP: Manole, 2018. xiv, 462 p. ISBN: 9788520433751.

Bibliografia Complementar Qtd.
BEGA, Egidio Alberto org; DELMES, Gerard Jean. Instrumentacio industrial. 3. ed. Rio de Janeiro: 18
Interciéncial BP, 2011. xxv, 668 p. ISBN: 9788571932456.
AGUIRRE, Luis Antonio. Fundamentos de instrumentagao. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2
2013. 331 p. ISBN: 9788581431833.
DUNN, William C. Fundamentos de instrumentacio industrial e controle de processos. Porto Alegre: 3
Bookman, 2013. xviii, 326. ISBN: 9788582600917.
ALVES, José Luiz Loureiro. Instrumentacio, controle e automagao de processos. 2 ed. Rio de Janeiro: 27
LTC, 2012. x, 201. ISBN: 9788521617624.
LIRA, Francisco Adval de. Metrologia na indistria. 9 ed. rev. atual. Sdo Paulo: Erica, 2013. 256. 14
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Periodo Cédigo Disciplina

6 ECAi2206 Laboratorio de Instrumentacdo e Fundamentos de Medidas

Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica

32 0 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ELTi2208 (parcial) ECAi2205 ECAIi09
Ementa

de Tratamento de Sinais. Fundamentos de Medidas Elétricas. Instrumentacao Industrial.

Conceitos de Medicdo de Grandezas Fisicas. Conceitos de Instrumentagéo. Principios de Aquisicdo de Dados e

Objetivos

Implementar na pratica os conceitos de Instrumentagdo e de Medidas através de ferramentas e plantas fisicas.

Competéncias e Habilidades

o Descrever as principais classes de sensores para as grandezas estudadas;

e Ler folhas de especificagdo de instrumentos e literatura técnica sobre o assunto;

e Apresentar desenvoltura para apresentacdes técnicas.

« Entender os principais pontos e requisitos na especificacdo de sensores para aplicagoes industriais;

ISBN: 9788536503899.

Bibliografia Basica Qtd.

BALBINOT, Alexandre; BRUSAMARELLO, Valner Jodo. Instrumentacdo e fundamentos de 18
medidas: volume 1: principios e defini¢es. v. 1 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2011. xiii, 385. ISBN:
9788521617549.
BALBINOT, Alexandre; BRUSAMARELLO, Valner Joao. Instrumentacéo e fundamentos de 10
medidas: volume 2: medicdo de pressdo. v. 2 2 ed. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 2013. xiii, 492. ISBN:
9788521618799.
ALBERTAZZI, Armando; SOUSA, André Roberto de. Fundamentos de metrologia cientifica e 20
industrial. 2. ed. rev. atual. e ampl. Barueri, SP: Manole, 2018. xiv, 462 p. ISBN: 9788520433751.

Bibliografia Complementar Qtd.
BEGA, Egidio Alberto org; DELMES, Gerard Jean. Instrumentacio industrial. 3. ed. Rio de Janeiro: 18
Interciéncial BP, 2011. xxv, 668 p. ISBN: 9788571932456.
AGUIRRE, Luis Antonio. Fundamentos de instrumentagdo. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2
2013. 331 p. ISBN: 9788581431833.
DUNN, William C. Fundamentos de instrumentagdo industrial e controle de processos. Porto Alegre: 3
Bookman, 2013. xviii, 326. ISBN: 9788582600917.
ALVES, José Luiz Loureiro. Instrumentagéo, controle e automacédo de processos. 2 ed. Rio de Janeiro: 27
LTC, 2012. x, 201. ISBN: 9788521617624.
LIRA, Francisco Adval de. Metrologia na industria. 9 ed. rev. atual. Sdo Paulo: Erica, 2013. 256. 14
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Periodo Cédigo Disciplina
6 EELi2214 Instalacdes Elétricas Industriais
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EELi2212 (parcial) EELi2215 EELi20
Ementa

Elementos de projeto elétrico industrial. Tarifagdo de energia elétrica das industrias. Equipamentos elétricos
(caracteristicas e especificagdo). Motores: métodos de partida e respectivos diagramas de comando, regimes de
funcionamento e protecdo de motores elétricos assincronos. Célculo das correntes de curto-circuito. Corre¢do do
fator de poténcia. Energia e demanda reativas excedentes. Projeto elétrico de uma industria.

Objetivos

Compreender os principios essenciais para elaboracdo de projetos elétricos de instalagbes industriais. Analisar e
elaborar projetos elétricos industriais. Conhecer e especificar os componentes e equipamentos elétricos
industriais. Entender, calcular e analisar a situagdo do fator de poténcia da instalagao.

Competéncias e Habilidades

e« Compreender os fundamentos, realizar, projetar e inspecionar a instalacdo de sistemas elétricos
industriais bem como acionamento controlado de maquinas elétricas.

Bibliografia Basica Qtd.

MAMEDE FILHO, Joao. Instalagdes elétricas industriais: exemplo de aplicacdo. 8 ed. Rio de Janeiro: 12
LTC, 2012. iv, 101. ISBN: 9788521617426.
NISKIER, Julio; MACINTYRE, Archibald Joseph. InstalacGes elétricas. 6 ed. reimpr. Rio de Janeiro: 23
LTC, 2016. xx, 443. ISBN: 9788521622130.
COTRIM, Adrmaro A. M. B. Instalagoes elétricas: revisada e atualizada conforme a NBR 5410:2004. 10
5 ed. Sao Paulo: Pearson Prentice Hall, 2012. viii, 496. ISBN: 9788576052081.

Bibliografia Complementar Qtd.
CREDER, Hélio. Instalagoes elétricas. 15 ed. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 2009. xii, 428. ISBN: 9
9788521615675, 9788521615675.
FITZGERALD, Arthur Eugene; KINGSLEY JUNIOR, Charles; UMANS, Stephen D. Maquinas 30

elétricas: com introdugéo a eletrénica de poténcia. 6 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2008. 648.
ISBN: 9788560031047, 9788560031047, 0073660094.

KOSOW, Irving Lionel. Maquinas elétricas e transformadores. 15 ed. reimpr. Sdo Paulo: Globo, 2011. 11
xxi, 667. ISBN: 9788525002303, 8525002305.
SANTOS, Paulo Eduardo. Tarifas de energia elétrica: estrutura tarifaria. Rio de Janeiro: Interciéncia, 17

2011. xviii, 128. ISBN: 9788571932463.

VISACRO FILHO, Silvério. Aterramentos elétricos: conceitos basicos, técnicas de medigao e 5
instrumentacao, filosofias de aterramento. reimpr. Sdo Paulo: Artliber, 2012. 159. ISBN:
9788588098121, 8588098121.
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Periodo Cédigo Disciplina
6 EELi2215 Laboratério de Instalagdes Elétricas Industriais
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 0 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EELi2212 (parcial) EELi2214 EELi21
Ementa

Experiéncias em laboratério envolvendo tépicos abordados na disciplina InstalagGes elétricas industriais.

Objetivos

Conhecer os principais equipamentos de uma instalacdo industrial. Ter dominio sobre comando e protecao de

motores elétricos. Ter dominio sobre os varios sistemas de partida de motores.

Competéncias e Habilidades

e Compreender os fundamentos, realizar, projetar e inspecionar a instalacdo de sistemas elétricos

industriais bem como acionamento controlado de maquinas elétricas.

Bibliografia Basica Qtd.

MAMEDE FILHO, Joao. Instalagdes elétricas industriais: exemplo de aplicacdo. 8 ed. Rio de Janeiro: 12
LTC, 2012. iv, 101. ISBN: 9788521617426.
NISKIER, Julio; MACINTYRE, Archibald Joseph. InstalacGes elétricas. 6 ed. reimpr. Rio de Janeiro: 23
LTC, 2016. xx, 443. ISBN: 9788521622130.
COTRIM, Adrmaro A. M. B. Instalagoes elétricas: revisada e atualizada conforme a NBR 5410:2004. 10
5 ed. Sao Paulo: Pearson Prentice Hall, 2012. viii, 496. ISBN: 9788576052081.

Bibliografia Complementar Qtd.
CREDER, Hélio. Instalagoes elétricas. 15 ed. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 2009. xii, 428. ISBN: 9
9788521615675, 9788521615675.
FITZGERALD, Arthur Eugene; KINGSLEY JUNIOR, Charles; UMANS, Stephen D. Maquinas 30
elétricas: com introducéo a eletrénica de poténcia. 6 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2008. 648.
ISBN: 9788560031047, 9788560031047, 0073660094.
KOSOW, Irving Lionel. Maquinas elétricas e transformadores. 15 ed. reimpr. Sdo Paulo: Globo, 2011. 11
xxi, 667. ISBN: 9788525002303, 8525002305.
SANTOS, Paulo Eduardo. Tarifas de energia elétrica: estrutura tarifaria. Rio de Janeiro: Interciéncia, 17
2011. xviii, 128. ISBN: 9788571932463.
VISACRO FILHO, Silvério. Aterramentos elétricos: conceitos basicos, técnicas de medigao e 5

instrumentacao, filosofias de aterramento. reimpr. Sdo Paulo: Artliber, 2012. 159. ISBN:
9788588098121, 8588098121.




APENDICE D. Planos de Ensino 236
Periodo Cédigo Disciplina
6 ECAi2207 Sistemas de Controle 11
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2203 (total) ECAi2208 -
Ementa

digitais. Sistema de controle discreto via retroagdo de estados.

Analise de representagdes no espago de estados. Revisdo da solugdo da equacgiao de estados e solugdo da equacio
de saida. Controle por realimentacdo de estados e alocacdo de polos. Observadores de estados. Introdugao ao
Controle Otimo. Revisdo de Anélise em Tempo Discreto. Projeto de controladores digitais. Controladores

Objetivos

discreto.

Introduzir ferramentas para modelar e analisar o comportamento de sistemas continuos e discretos. Fornecer
fundamentos tedricos sobre a teoria de controle moderno e projeto de controladores nos dominios continuo e

Competéncias e Habilidades

e Aplicar leis fisicas para modelar sistemas dindmicos;
o Utilizar ferramentas matematicas de andlise de sistemas;

o Identificar e analisar requisitos de projeto;

e Projetar observadores de estados para a realimentacdo de estados estimados;

alocacao de polos;

o Verificar o desempenho do sistema de controle em malha fechada através de simulagdes.

e Aprender diferentes técnicas de controle digital, como o lugar das raizes, resposta em frequéncia e

o Sintetizar controladores para sistemas de controle em malha fechada descritos no espago de estados;

ed. rev. e ampl. Sdo Paulo: Edusp, 2013. 678. ISBN: 9788531409042.

Bibliografia Basica Qtd.

OGATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 5 ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. 37
x, 809. ISBN: 9788576058106.
NISE, Normam S. Engenharia de sistemas de controle. 6 ed. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 2013. xiv, 25
745. ISBN: 9780473547564, 9788521621355.
GOLNARAGHI, Farid; KUO, Benjamin C. Sistemas de controle automético. 9 ed. Rio de Janeiro: 10
LTC, 2012. xviii, 694. ISBN: 9788521606727, 9780470048962.

Bibliografia Complementar Qtd.
DORF, Richard C; BISHOP, Robert H. Sistemas de controle modernos. 13a. ed. Rio de Janeiro: 15
LTC, 2018. xxi, 770 p. ISBN: 9788521635123.
FRANKLIN, Gene F; POWELL, J. David; EMAMI-NAEINI, Abbas. Sistemas de controle para 25
engenharia. 6a ed. Porto Alegre: Bookman, 2013. 702. ISBN: 9788582600672.
CAMPOS, Mario Cesar M. Massa de; TEIXEIRA, Herbert C. G. Controles tipicos de equipamentos 4
e processos industriais. 2 ed. Sdo Paulo: Blucher, 2010. 396. ISBN: 9788521205524.
CHAPMAN, Stephen J. Programacdo em MATLAB para engenheiros. 2a ed. Sdo Paulo: Cengage 10
Learning, 2015. 655. ISBN: 9788522107896.
GARCIA, Claudio. Modelagem e simulagdo de processos industriais e de sistemas eletromecanicos. 2. 10
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Periodo Cédigo Disciplina
6 ECAi2208 Laboratério de Sistemas de Controle 11
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica

16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2203 (total) ECAi2207 -

Ementa

digitais. Sistema de controle discreto via retroagdo de estados.

Analise de representagdes no espago de estados. Revisdo da solugdo da equacgiao de estados e solugdo da equacio
de saida. Controle por realimentacdo de estados e alocacdo de polos. Observadores de estados. Introdugao ao
Controle Otimo. Revisdo de Anélise em Tempo Discreto. Projeto de controladores digitais. Controladores

Objetivos

plantas fisicas.

Implementar na pratica os conceitos de Controle Moderno e Digital através de ferramentas computacionais e

Competéncias e Habilidades

e Aplicar leis fisicas para modelar sistemas dinamicos;
o Utilizar ferramentas mateméticas de andlise de sistemas;

o Identificar e analisar requisitos de projeto;

e Projetar observadores de estados para a realimentagdo de estados estimados;

alocagéo de polos;

e Verificar o desempenho do sistema de controle em malha fechada através de simulagGes.

e Aprender diferentes técnicas de controle digital, como o lugar das raizes, resposta em frequéncia e

e Sintetizar controladores para sistemas de controle em malha fechada descritos no espago de estados;

ed. rev. e ampl. Sdo Paulo: Edusp, 2013. 678. ISBN: 9788531409042.

Bibliografia Basica Qtd.

OGATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 5 ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. 37
x, 809. ISBN: 9788576058106.
NISE, Normam S. Engenharia de sistemas de controle. 6 ed. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 2013. xiv, 25
745. ISBN: 9780473547564, 9788521621355.
GOLNARAGHI, Farid; KUO, Benjamin C. Sistemas de controle automético. 9 ed. Rio de Janeiro: 10
LTC, 2012. xviii, 694. ISBN: 9788521606727, 9780470048962.

Bibliografia Complementar Qtd.
DORF, Richard C; BISHOP, Robert H. Sistemas de controle modernos. 13a. ed. Rio de Janeiro: 15
LTC, 2018. xxi, 770 p. ISBN: 9788521635123.
FRANKLIN, Gene F; POWELL, J. David; EMAMI-NAEINI, Abbas. Sistemas de controle para 25
engenharia. 6a ed. Porto Alegre: Bookman, 2013. 702. ISBN: 9788582600672.
CAMPOS, Mario Cesar M. Massa de; TEIXEIRA, Herbert C. G. Controles tipicos de equipamentos 4
e processos industriais. 2 ed. Sdo Paulo: Blucher, 2010. 396. ISBN: 9788521205524.
CHAPMAN; Stephen J. Programacido em MATLAB para engenheiros. 2a ed. Sdo Paulo: Cengage 10
Learning, 2015. 655. ISBN: 9788522107896.
GARCIA, Cldudio. Modelagem e simulacao de processos industriais e de sistemas eletromecénicos. 2. 10
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D.7 7° Periodo

Periodo Cédigo Disciplina

7 ELTi2210 Microcontroladores

Carga Horéaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica

32 32 0

Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias

ELTi2206 (total) ELTi2211 -

Ementa

programagdo Assembly. Pilha. Linguagem C. Periféricos e interfaces: 1/0O, Seriais, Timers/Counters,
Conversores A/D, PWM, etc. Interrupg¢oes. Projeto e desenvolvimento de sistemas microcontrolados.

Arquiteturas tipicas de microprocessadores e microcontroladores (Harvard, Von Neumann). Estruturas de
barramentos e memorias. Registros de fungbes especiais. Tipos de instrugdes. Linguagem e técnicas de

Objetivos

tecnologia de microprocessadores e microcontroladores atuais.

Ao final da disciplina, o aluno esté apto a desenvolver solucdes eletrénicas e computacionais baseadas na

Competéncias e Habilidades

o Conhecer as principais caracteristicas do microcontroladores e microprocessadores;
e Compreender principios bésicos de programagdo assembly para microcontroladores;

e Compreender principios bésicos de programacgdo em C para microcontroladores;

microprocessadores.

e Aplicar os conhecimentos para implementar solugoes eletrénicas empregando microcontroladores e

Bibliografia Basica

Qtd.

SOUZA, David José de. Desbravando o PIC: ampliado e atualizado para PIC 16F628A. 12 ed. Sao
Paulo: Erica, 2013. 268. ISBN: 9788571948679.

10

ISBN: 8536500670, 9788536500676.

PEREIRA, Fébio. Microcontroladores MSP430: teoria ¢ pratica. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2014. 414.

13

PEREIRA, Fabio. Microcontroladores HCS08: teoria e pratica. 2 ed. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2005.
204. ISBN: 9788536500980.

18

Bibliografia Complementar

Qtd.

358. ISBN: 9788571949355, 9788571949355.

PEREIRA, Fibio. Microcontroladores PIC: programacio em C. 7 ed. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2009.

25

MORENO ORDONEZ, Edward David; PENTEADO, Cesar Giacomini; SILVA, Alexandre César
Rodrigues da. Microcontroladores e FPGAs: aplicagbes em automacgio. reimpr. Sdo Paulo: Novatec,
2006. 378. ISBN: 8575220799, 9788575220795.

OLIVEIRA, André Schneider de; ANDRADE, Fernando Souza de. Sistemas embarcados: hardware e
firmware na préatica. Sdo Paulo: Erica, 2006. 316. ISBN: 8536501057, 9788536501055.

15

NOERGAARD, Tammy. Embedded systems architecture: a comprehensive guide for engineers and
programmers. Nova York: Elsevier, 2005. xiv, 640. ISBN: 9780750677929, 9780750677929.

TOCCI, Ronald J; WIDMER, Neal S; MOSS, Gregory L. Sistemas digitais: principios e aplicagoes.
11 ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2011. xx, 817. ISBN: 9788576059226.
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Periodo Cédigo Disciplina

7 ELTi2211 Laboratério de Microcontroladores

Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica

32 0 32

Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias

ELTi2206 (total) ELTi2210 ECAil11.2

Ementa

programagcio Assembly. Pilha. Linguagem C. Periféricos e interfaces: 1/0, Seriais, Timers/Counters,
Conversores A/D, PWM, etc. Interrupg¢des. Projeto e desenvolvimento de sistemas microcontrolados.

Arquiteturas tipicas de microprocessadores e microcontroladores (Harvard, Von Neumann). Estruturas de
barramentos e memérias. Registros de fungdes especiais. Tipos de instrugoes. Linguagem e técnicas de

Objetivos

tecnologia de microprocessadores e microcontroladores atuais.

Ao final da disciplina, o aluno estd apto a desenvolver solugoes eletronicas e computacionais baseadas na

Competéncias e Habilidades

e Conhecer as principais caracteristicas do microcontroladores e microprocessadores;
e Compreender principios basicos de programacéio assembly para microcontroladores;

e Compreender principios bésicos de programacgdo em C para microcontroladores;

microprocessadores.

e Aplicar os conhecimentos para implementar soluc¢oes eletronicas empregando microcontroladores e

Bibliografia Basica

Qtd.

SOUZA, David José de. Desbravando o PIC: ampliado e atualizado para PIC 16F628A. 12 ed. Sao
Paulo: Erica, 2013. 268. ISBN: 9788571948679.

10

ISBN: 8536500670, 9788536500676.

PEREIRA, Fébio. Microcontroladores MSP430: teoria e pratica. reimpr. Sao Paulo: Erica, 2014. 414,

13

PEREIRA, Fébio. Microcontroladores HCS08: teoria e pratica. 2 ed. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2005.
204. ISBN: 9788536500980.

18

Bibliografia Complementar

Qtd.

358. ISBN: 9788571949355, 9788571949355.

PEREIRA, Fébio. Microcontroladores PIC: programacio em C. 7 ed. reimpr. Sao Paulo: Erica, 2009.

25

MORENO ORDONEZ, Edward David; PENTEADO, Cesar Giacomini; SILVA, Alexandre César
Rodrigues da. Microcontroladores e FPGAs: aplicagbes em automagdo. reimpr. Sdo Paulo: Novatec,
2006. 378. ISBN: 8575220799, 9788575220795.

OLIVEIRA, André Schneider de; ANDRADE, Fernando Souza de. Sistemas embarcados: hardware e
firmware na pratica. Sdo Paulo: Erica, 2006. 316. ISBN: 8536501057, 9788536501055.

15

NOERGAARD, Tammy. Embedded systems architecture: a comprehensive guide for engineers and
programmers. Nova York: Elsevier, 2005. xiv, 640. ISBN: 9780750677929, 9780750677929.

TOCCI, Ronald J; WIDMER, Neal S; MOSS, Gregory L. Sistemas digitais: principios e aplicagoes.
11 ed. Sao Paulo: Pearson Prentice Hall, 2011. xx, 817. ISBN: 9788576059226.
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Periodo Cédigo Disciplina
7 ELTi2216 Processamento Digital de Sinais
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2202 (total) ELTi2217 ECAi44
ELTi2208 (total)

Ementa

Transformada Discreta de Fourier - DFT: Defini¢do, propriedades e aplicacoes. Transformada Répida de
Fourier - FFT. Introducdo aos filtros digitais. Classificagdo de filtros digitais em relacdo ao método de
implementagédo e a finalidade e utilizagdo. Projeto de filtros recursivos (IIR) baseados em modelos de filtros
analdgicos Butterworth, Bessel e Chebyshev. Filtros convolutivos (FIR) de média mével. Projeto de filtros
convolutivos (FIR) windowed-sinc. Introdu¢do ao processamento digital de imagens. Tépicos, aplicagoes e
tendéncias atuais em processamento digital de sinais. Consideragdes sobre processadores DSP comerciais.

Objetivos

Capacitar o aluno para a caracterizacdo, projeto e implementacdo de filtros digitais, andlise espectral de sinais
usando TDF' e desenvolvimento de algoritmos para processamento digital de sinais.

Competéncias e Habilidades

e« Compreender e aplicar os conceitos de Processamento Digital de Sinais;

e Desenvolver e implementar sistemas de processamento digital de sinais em sistemas computacionais.

Bibliografia Basica Qtd.

OPPENHEIM, Alan V; WILLSKY, Alan S; NAWAB, Syed Hamid. Sinais e sistemas. 2. ed. Sdo 32
Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. xxii, 568 p. ISBN: 9788576055044.
NALON, José Alexandre. Introducdo ao processamento digital de sinais. reimpr. Rio de Janeiro: 10
LTC, 2014. xiii, 200. ISBN: 9788521616467.
INGLE, Vinay K; PROAKIS, John G. Digital signal processing using MATLAB: international 4
student edition. 2 ed. Toronto: Thomson Learning, 2007. xv, 605. ISBN: 9780495244417, 0495244414.

Bibliografia Complementar Qtd.
DINIZ, Paulo S. R; SILVA, Eduardo A. B. da; NETTO, Sergio L. Processamento digital de sinais: 1

projeto e andlise de sistemas. 2 ed. Porto Alegre: Bookman, 2014. xxiv, 976. ISBN: 9788582601242,
9780521887755.

OPPENHEIM, Alan V; SCHAFER, Ronald W. Processamento em tempo discreto de sinais. 3a ed. 8
Sao Paulo: Pearson Education do Brasil, 2012. 665. ISBN: 9788581431024.

HAYKIN, Simon; VAN VEEN, Barry. Sinais e sistemas. Porto Alegre: Bookman, 2001. 668. ISBN: 10
9788573077414.

REBIZANT, Waldemar; SZAFRAN, Janusz; WISZNIEWSKI, Andrzej. Digital signal processing in 1

power system protection and control. London: Springer, 2011. 316. ISBN: 9780857298010.

LATHI, Bhagwandas Pannalal. Sinais e sistemas lineares. 2 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2012. 20
856. ISBN: 0195158334, 9788560031139.
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Periodo Cédigo Disciplina
7 ELTi2217 Laboratério de Processamento Digital de Sinais
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2202 (total) ELTi2216 ECAil13
ELTi2208 (total)

Ementa

Experimentos sobre tépicos da ementa da disciplina Processamento Digital de Sinais.

Objetivos

Complementar os conceitos apresentados na disciplina de Processamento Digital de Sinais, proporcionando ao

aluno uma visdo pratica e experimental dos problemas na area de processamento de sinais.

Competéncias e Habilidades

e Compreender e aplicar os conceitos de Processamento Digital de Sinais.

e Desenvolver e implementar sistemas de processamento digital de sinais em sistemas computacionais.

Bibliografia Basica Qtd.

OPPENHEIM, Alan V; WILLSKY, Alan S; NAWAB, Syed Hamid. Sinais e sistemas. 2. ed. Sdo 32
Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. xxii, 568 p. ISBN: 9788576055044.
NALON, José Alexandre. Introduc¢éo ao processamento digital de sinais. reimpr. Rio de Janeiro: 10
LTC, 2014. xiii, 200. ISBN: 9788521616467.
INGLE, Vinay K; PROAKIS, John G. Digital signal processing using MATLAB: international 4
student edition. 2 ed. Toronto: Thomson Learning, 2007. xv, 605. ISBN: 9780495244417, 0495244414.

Bibliografia Complementar Qtd.
DINIZ, Paulo S. R; SILVA, Eduardo A. B. da; NETTO, Sergio L. Processamento digital de sinais: 1
projeto e anélise de sistemas. 2 ed. Porto Alegre: Bookman, 2014. xxiv, 976. ISBN: 9788582601242,
9780521887755.
OPPENHEIM, Alan V; SCHAFER, Ronald W. Processamento em tempo discreto de sinais. 3a ed. 8
Sao Paulo: Pearson Education do Brasil, 2012. 665. ISBN: 9788581431024.
HAYKIN, Simon; VAN VEEN, Barry. Sinais e sistemas. Porto Alegre: Bookman, 2001. 668. ISBN: 10
9788573077414.
REBIZANT, Waldemar; SZAFRAN, Janusz; WISZNIEWSKI, Andrzej. Digital signal processing in 1
power system protection and control. London: Springer, 2011. 316. ISBN: 9780857298010.
LATHI, Bhagwandas Pannalal. Sinais e sistemas lineares. 2 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2012. 20

856. ISBN: 0195158334, 9788560031139.
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Periodo Cédigo Disciplina
7 ELTi2214 Eletronica de Poténcia
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EELi2204 (total) ELTi2215 EELi22
ELTi2204 (total)
ELTi2205 (total)

Ementa

Introducédo a eletrénica de poténcia e a fisica de semicondutores de poténcia; Calculos de poténcia, energia,
valor eficaz, valor médio, distor¢do harmonica; Dispositivos de poténcia: Diodo, Tiristor, Transistores, IGBT,
SCR, GTO, SiC e GAn; Circuitos de comando de dispositivos de poténcia; Retificadores controladados, nao
controladados monofésicos e trifasicos; Retificadores de 12 pulsos e Retificadores de onda completa com
transformador de derivacdo; Controladores de tensdo CA; Introducdo a choppers; Fontes lineares e chaveadas;
Choppers de I, IT e IV quadrantes, Conversores CC-CC isolados e nédo isolados (Buck, Boost, Buck-Boost,
Flyback, Forward, Push-Pull, Half-Bridge e Full-Bridge), Conversores CC-CA monofdsicos, trifdsicos fonte de
tensdo e fonte de corrente; Conversores CA-CA e Aplicagdo de conversores de poténcia em
geracao/distribui¢do/armazenamento/consumo de energia.

Objetivos

Proporcionar ao aluno o conhecimento necessario para processar e controlar o fluxo da energia elétrica, com a
utilizagdo de dispositivos semicondutores de poténcia (diodos, transistores, tiristores, mosfets, IGBT’s, SiC,
GaN, etc) operando como chaves, para realizar o controle do fluxo de energia elétrica e a conversiao de formas
de onda de tensoes e correntes entre fontes e cargas.

Competéncias e Habilidades

o Conhecer as areas de aplicagdo da eletronica de poténcia, suas principais caracteristicas, aplicagoes,
vantagens e desvantagens;

¢ Entender o principio de funcionamentos das principais chaves semicondutores de poténcia (Diodo,
Tiristor, Transistores, IGBT, GTO, SiC e GAn);

e Saber quantificar poténcia, energia, valor eficaz, valor médio e distor¢do harmoénica;
e Conhecer as aplicagdes e o principio de funcionamento dos principais conversores CA-CC, CC-CC e

CA-CA e de conversores de poténcia na area de geragdo de energia, distribuicdo, armazenamento,
consumo de energia e outros.

Bibliografia Basica Qtd.
RASHID, Muhammad H. Eletrénica de poténcia: dispositivos, circuitos e aplicagdes. 4. ed. Sdo 48
Paulo: Pearson Education do Brasil, 2015. xxii, 853 p. ISBN: 9788543005942.
MOHAN, Ned; UNDELAND, Tore M; ROBBINS, William P. Power electronics: converters, 7

applications, and design. 3 ed. Nova Jersey: John Wiley & Sons, 2003. xvii, 802. ISBN:
9780471226932, 0471429082.

HART, Daniel W. Eletronica de poténcia: andlise e projetos de circuitos. Porto Alegre: AMGH, 2012. 6
478 p. ISBN: 9788580550450.

Bibliografia Complementar Qtd.
MOHAN, Ned. Eletrénica de poténcia: curso introdutério. 1. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2014. xi, 241 20
p. ISBN: 9788521626480.
FITZGERALD, Arthur Eugene; KINGSLEY JUNIOR, Charles; UMANS, Stephen D. Maquinas 30

elétricas: com introdugéo a eletronica de poténcia. 6 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2008. 648.
ISBN: 9788560031047, 9788560031047, 0073660094.

KAGAN, Nelson; ROBBA, Ernesto Jodo; SCHMIDT, Herndn Prieto. Estimagdo de indicadores de 6
qualidade da energia elétrica. reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2013. 230. ISBN: 9788521204879.

SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletronica. 5 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.

MALVINO, Albert Paul; BATES, David J. Eletrénica: volume 1. v. 1 7 ed. Sdo Paulo: McGraw-Hill, 33

2007. xv, 672. ISBN: 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225.
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Periodo Cédigo Disciplina
7 ELTi2215 Laboratério de Eletronica de Poténcia
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica

32 0 32

Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias

EELi2204 (total) ELTi2214 EELi23

ELTi2204 (total)

ELTi2205 (total)

Ementa

Experiéncias e demonstragdes em laboratério de eletronica de poténcia, referentes ao contetdo da disciplina:
dispositivos semicondutores de poténcia, retificadores nao controlados, retificadores controlados, retificadores
semicontrolados, conversores CC-CC chopper de I, II e IV quadrantes, fontes chaveadas, conversores CC-CA,

conversores CA-CA, dispositivos de comando e aplicagao.

Objetivos

Proporcionar ao aluno o conhecimento necessario para processar e controlar o fluxo da energia elétrica, com a
utilizagdo de dispositivos semicondutores de poténcia (diodos, transistores, tiristores, mosfets, IGBT’s, SiC,
GaN, etc) operando como chaves, para realizar o controle do fluxo de energia elétrica e a conversio de formas

de onda de tensdes e correntes entre fontes e cargas.

Competéncias e Habilidades

e Conhecer as areas de aplicagdo da eletronica de poténcia, suas principais caracteristicas, aplicagoes,

vantagens e desvantagens;

¢ Entender o principio de funcionamentos das principais chaves semicondutores de poténcia (Diodo,

Tiristor, Transistores, IGBT, GTO, SiC e GAn);

e Saber quantificar poténcia, energia, valor eficaz, valor médio e distor¢do harmoénica;

e Conhecer as aplicagdes e o principio de funcionamento dos principais conversores CA-CC, CC-CC e

CA-CA e de conversores de poténcia na area de geracio de energia, distribui¢do, armazenamento,

consumo de energia e outros.

Bibliografia Basica Qtd.

RASHID, Muhammad H. Eletronica de poténcia: dispositivos, circuitos e aplicagdes. 4. ed. Sao 48
Paulo: Pearson Education do Brasil, 2015. xxii, 853 p. ISBN: 9788543005942.
MOHAN, Ned; UNDELAND, Tore M; ROBBINS, William P. Power electronics: converters, 7
applications, and design. 3 ed. Nova Jersey: John Wiley & Sons, 2003. xvii, 802. ISBN:
9780471226932, 0471429082.
HART, Daniel W. Eletrénica de poténcia: andlise e projetos de circuitos. Porto Alegre: AMGH, 2012. 6
478 p. ISBN: 9788580550450.

Bibliografia Complementar Qtd.
MOHAN, Ned. Eletronica de poténcia: curso introdutério. 1. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2014. xi, 241 20
p- ISBN: 9788521626480.
FITZGERALD, Arthur Eugene; KINGSLEY JUNIOR, Charles; UMANS, Stephen D. Maquinas 30
elétricas: com introdugdo a eletronica de poténcia. 6 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2008. 648.
ISBN: 9788560031047, 9788560031047, 0073660094.
KAGAN, Nelson; ROBBA, Ernesto Joao; SCHMIDT, Hernén Prieto. Estimagao de indicadores de 6
qualidade da energia elétrica. reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2013. 230. ISBN: 9788521204879.
SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletrénica. 5 ed. 2 reimpr. Sao Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.
MALVINO, Albert Paul; BATES, David J. Eletronica: volume 1. v. 1 7 ed. Sdo Paulo: McGraw-Hill, 33

2007. xv, 672. ISBN: 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225, 9788577260225.
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Periodo Cédigo Disciplina
7 ECAi2209 Identificagdo de Sistemas
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias

ECAi2207 (parcial) ECAi2210 ECAil4.1
MATI2304 (parcial)

Ementa

Introducao a Modelagem Matematica e a Identificacdo de Sistemas. Representagdes Lineares em Tempo
Discreto. Métodos Deterministicos: Método de Sundaresan, Identificacdo em Malha Fechada, Identificagao
Usando Convolugdo e Identificacdo no Dominio da Frequéncia. Métodos Nao Paramétricos: Identificagdo
baseada em Fungoes de Correlacdo, Sinais Aleatérios e Pseudoaleatérios, Efeito de ruido no Dominio da
Frequéncia, Persisténcia de Excitacido. Estimador de Minimos Quadrados. Propriedades Estatisticas de

Estimadores. Estimadores Nao Polarizados. Estimadores Recursivos. Projeto de Testes e Escolha de Estruturas.

Validagdo de Modelos.

Objetivos

Introduzir o aluno ao universo da representagdo matematica de sistemas dindmicos lineares a partir de dados;
desenvolvendo a capacidade de projetar experimentos para obtencao de dados, selecionar estruturas, estimar

seus pardmetros, realizar a validacdo e escolher modelos de maneira parcimoniosa.

Competéncias e Habilidades

e Realizar a identificagdo de sistemas dindmicos lineares;

e Escolher sinais de entrada e taxa de amostragem adequados;

o Escolher uma representacdo matematica e uma estrutura adequados;
e Definir e utilizar um estimador;

e Validar o modelo de acordo com os objetivos de uso.

Bibliografia Basica Qtd.

AGUIRRE, Luis Antonio. Introducao a identificacao de sistemas: Tecnicas lineares e nao-lineares 14
aplicadas a sistemas reais. 2|. Belo Horizonte: UFMG, 2004. 659.
LJUNG, Lennart. System identification: theory for the user. 2 ed. Upper Saddle River: Prentice Hall, 2
1999. xxii, 609. ISBN: 9780136566953, 0136566952.
LANDAU, Ioan D; ZITO, Gianluca. Digital control systems: design, identification and 10
implementation. Londres: Springer, 2005. xxiv, 484. ISBN: 1846280559, 9781846280559.

Bibliografia Complementar Qtd.
PHILLIPS, Charles L; NAGLE, H. Troy. Digital control system analysis and design. 3 ed. Nova 20
Jersey: Prentice-Hall, 1995. xv, 685. ISBN: 9780133098327, 013309832.
ZHU, Yucai. Multivariable system identification for process control. Nova York: Pergamon, 2001. xxi, 2
349. ISBN: 9780080439853, 0080439853.
KEESMAN, Karel J. System identification: an introduction. Nova York: Springer, 2011. xxvi, 323. 2
ISBN: 9780857295217.
ASTROM, Karl J; WITTENMARK, Bjorn. Adaptive control. 2 ed. Nova York: Dover Publications, 3
2008. xvi, 573. ISBN: 9780486462783.
COELHO, Antonio Augusto Rodrigues; COELHO, Leandro dos Santos. Identificacio de sistemas 4
dindmicos lineares. 2 ed. rev. Santa Catarina: UFSC, 2016. 219. ISBN: 9788532807304.
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Periodo Cédigo Disciplina
7 ECAi2210 Laboratoério de Identificacdo de Sistemas
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias

ECAi2207 (parcial) ECAi2209 ECAil14.2
MATI2304 (parcial)

Ementa

modelo. Estimagdo de parametros. Validagdo do modelo.

Testes dinamicos e coleta de dados. Escolha da representacdo matematica. Determinacao da estrutura do

Objetivos

seus parametros, realizar a validacdo e escolher modelos de maneira parcimoniosa.

Introduzir o aluno ao universo da representagao matematica de sistemas dindmicos lineares a partir de dados;
desenvolvendo a capacidade de projetar experimentos para obtencdo de dados, selecionar estruturas, estimar

Competéncias e Habilidades

o Realizar a identificacdo de sistemas dindmicos lineares;

o Escolher sinais de entrada e taxa de amostragem adequados;

e Escolher uma representagdo matematica e uma estrutura adequados;
e Definir e utilizar um estimador;

e Validar o modelo de acordo com os objetivos de uso.

dindmicos lineares. 2 ed. rev. Santa Catarina: UFSC, 2016. 219. ISBN: 9788532807304.

Bibliografia Basica Qtd.

AGUIRRE, Luis Antonio. Introducao a identificacao de sistemas: Tecnicas lineares e nao-lineares 14
aplicadas a sistemas reais. 2|. Belo Horizonte: UFMG, 2004. 659.
LJUNG, Lennart. System identification: theory for the user. 2 ed. Upper Saddle River: Prentice Hall, 2
1999. xxii, 609. ISBN: 9780136566953, 0136566952.
LANDAU, Ioan D; ZITO, Gianluca. Digital control systems: design, identification and 10
implementation. Londres: Springer, 2005. xxiv, 484. ISBN: 1846280559, 9781846280559.

Bibliografia Complementar Qtd.
PHILLIPS, Charles L; NAGLE, H. Troy. Digital control system analysis and design. 3 ed. Nova 20
Jersey: Prentice-Hall, 1995. xv, 685. ISBN: 9780133098327, 013309832.
ZHU, Yucai. Multivariable system identification for process control. Nova York: Pergamon, 2001. xxi, 2
349. ISBN: 9780080439853, 0080439853.
KEESMAN, Karel J. System identification: an introduction. Nova York: Springer, 2011. xxvi, 323. 2
ISBN: 9780857295217.
ASTROM, Karl J; WITTENMARK, Bjorn. Adaptive control. 2 ed. Nova York: Dover Publications, 3
2008. xvi, 573. ISBN: 9780486462783.
COELHO, Antonio Augusto Rodrigues; COELHO, Leandro dos Santos. Identificacdo de sistemas 4
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Periodo Cédigo Disciplina
7 ECAi2211 Instrumentagdo Eletrohidraulica e Eletropneuméatica
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 16 0

Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias

ECAi2205 (parcial) ECAi2212 ECAil5.1
Ementa

Fundamentos de sistemas hidrdaulicos e pneumaticos. Produgdo de Ar Comprimido. Atuadores Pneumaéticos e
Hidraulicos. Valvulas de Comando Pneumético e Hidraulico. Vélvulas Eletropneumaticas e Eletrohidraulicas.

Projetos de Comandos Combinatérios e Sequenciais. Simbologia. Pneutrénica.

Objetivos

Aprender os conceitos de Hidrdulica e Pneumética, entender simbologias e projetar sistemas pneuméticos e

eletropneumaticos, hidraulicos e eletrohidraulicos.

Competéncias e Habilidades

e Aprender conceitos basicos de hidraulica e pneumética;
e Descrever as principais caracteristicas de sistemas hidraulicos e pneumaéticos;
e Compreender folha de dados de instrumentos e literatura técnica;

o Entender os requisitos em especificagoes de aplicagdoes industriais.

Bibliografia Basica Qtd.

FTALHO, Arivelto Bustamante. Automacao hidraulica: projetos, dimensionamento e andlise de 20
circuitos. 6% ed. rev.e atualizada. Sdo Paulo: Erica, 2011. 288. ISBN: 9788571948921.
FIALHO, Arivelto Bustamante. Automagdo pneumatica: projetos, dimensionamento e andlise de 10
circuitos. 7 ed. Sao Paulo: Erica, 2012. 324. ISBN: 9788571949614.
BONACORSO, Nelso Gauze; NOLL, Valdir. Automagcio eletropneumatica. 12 ed. Sdo Paulo: Erica, 18
2013. 160. ISBN: 9788571944251.

Bibliografia Complementar Qtd.
PRUDENTE, Francesco. Automacéao industrial pneumética: teoria e aplica¢oes. Rio de Janeiro: LTC, 15
2017. 263. ISBN: 9788521621195.
STEWART, Harry L. Pneumatica e hidraulica. 4 ed. reimpr. Sdo Paulo: Hemus, 2013. 481. ISBN: 15
9788528901085.
BEGA, Egidio Alberto org; DELMES, Gerard Jean. Instrumentacio industrial. 3. ed. Rio de Janeiro: 18
Interciéncial BP, 2011. xxv, 668 p. ISBN: 9788571932456.
FIALHO, Arivelto Bustamante. Instrumentagao industrial: conceitos, aplicagoes e analises. 7 ed. rev. 27
S&o Paulo: Erica, 2011. 280. ISBN: 9788571949225.
BALBINOT, Alexandre; BRUSAMARELLO, Valner Jodo. Instrumentacdo e fundamentos de 18

medidas: volume 1: principios e defini¢bes. v. 1 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2011. xiii, 385. ISBN:
9788521617549.
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Periodo Cédigo Disciplina
7 ECAi2212 Laboratério de Instrumentacao Eletrohidrdulica e Eletropneumaética
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2205 (parcial) ECAi2211 ECAil15.2
Ementa

caracteristicas, campo de aplicagdo. Simbologia.

Componentes Hidraulicos e Pneumaéticos, circuitos hidraulicos e pneumaticos fundamentais, dispositivos
eletropneumaéticos e eletrohidriulicos, projetos utilizando pneutronica. Sensores e atuadores: tipos béasicos,

Objetivos

Projetar e configurar sistemas eletropneumaticos e eletrohidraulicos automatizados identificando as

do projeto.

necessidades, desenvolvendo a documentacao e selecionando os melhores componentes para atender os requisitos

Competéncias e Habilidades

e Compreender as diversas formas de ligacdo de sistemas eletropneumaticos e eletrohidraulicos;
o Projetar sistemas de pequeno, médio e grande porte;
o Analisar sistemas existentes e identificar possibilidades de correcdo e melhoria;

e Trabalhar em grupo com diferentes disciplinas que demandem de sistemas eletropneuméticos e
eletrohidraulicos;

e Aplicar os conhecimentos de automacéio e instrumentacio aos sistemas eletropneuméticos e
eletrohidraulicos.

medidas: volume 1: principios e defini¢es. v. 1 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2011. xiii, 385. ISBN:
9788521617549.

Bibliografia Basica Qtd.

FTALHO, Arivelto Bustamante. Automacao hidraulica: projetos, dimensionamento e andlise de 20
circuitos. 62 ed. rev.e atualizada. Sdo Paulo: Erica, 2011. 288. ISBN: 9788571948921.
FIALHO, Arivelto Bustamante. Automagdo pneumadtica: projetos, dimensionamento e andlise de 10
circuitos. 7 ed. Sao Paulo: Erica, 2012. 324. ISBN: 9788571949614.
BONACORSO, Nelso Gauze; NOLL, Valdir. Automagcio eletropneumatica. 12 ed. Sao Paulo: Erica, 18
2013. 160. ISBN: 9788571944251.

Bibliografia Complementar Qtd.
PRUDENTE, Francesco. Automacao industrial pneumatica: teoria e aplicagdes. Rio de Janeiro: LTC, 15
2017. 263. ISBN: 9788521621195.
STEWART, Harry L. Pneumadtica e hidraulica. 4 ed. reimpr. Sdo Paulo: Hemus, 2013. 481. ISBN: 15
9788528901085.
BEGA, Egidio Alberto org; DELMES, Gerard Jean. Instrumentacio industrial. 3. ed. Rio de Janeiro: 18
InterciéncialBP, 2011. xxv, 668 p. ISBN: 9788571932456.
FTALHO, Arivelto Bustamante. Instrumentagédo industrial: conceitos, aplicagoes e andlises. 7 ed. rev. 27
Séo Paulo: Erica, 2011. 280. ISBN: 9788571949225.
BALBINOT, Alexandre; BRUSAMARELLO, Valner Jodo. Instrumentacéo e fundamentos de 18




APENDICE D. Planos de Ensino 248

Periodo Cédigo Disciplina
7 ECAi2213 Controladores Programéveis Industriais
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2205 (parcial) ECAi2214 ECAi06.1
Ementa

Introdugdo aos sistemas de automagao industrial. Revisdo de Comandos Elétricos. Controladores logicos
programaveis: evolugdo, arquiteturas de pequeno, médio e grande porte, especificagdes, funcionamento,
linguagens de programagdo da norma IEC 61131-3, instrugdes avancadas para manipulagido de dados, fungdes
matemadticas, sequenciamento, verificagdo de erros e controle de processo. Projetos usando ferramentas CAD.

Objetivos

Atualizar os alunos com conceitos e tecnologias normalmente encontradas em ambientes industriais. Discutir
tépicos atuais relativos & automagao industrial e as tecnologias utilizadas na solucdo de problemas de controle
na industria. Discutir vantagens e desvantagens relacionadas a implantacdo e operagdo de processos
automatizados. Assim, ao final deste curso o aluno sera capaz de compreender e interagir com processos
automatizados por controladores programéveis de qualquer natureza.

Competéncias e Habilidades

e Aplicar tecnologias relacionadas a automacéo e ao controle dos processos industriais;

o Identificar as propriedades e caracteristicas dos equipamentos utilizados nos processos industriais;
o Identificar, localizar e corrigir defeitos e falhas;

o Conhecer as linguagens de programagdo da norma IEC 61131-3;

e Aplicar conhecimentos na programacio de controladores industriais;

o Utilizar softwares e ferramentas de apoio a automacao de sistemas industriais.

Bibliografia Basica Qtd.
FRANCHI, Claiton Moro; CAMARGO, Valter Luis Arlindo de. Controladores légicos programaveis: 20
sistemas discretos. 2 ed. 4 reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2011. 352. ISBN: 9788536501994.
SILVEIRA, Paulo Rogério da; SANTOS, Winderson E. dos. Automacio e controle discreto. 9 ed. 22
reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2013. 233. ISBN: 9788571945913.
MORAES, Cicero Couto de; CASTRUCCI, Plinio de Lauro. Engenharia de automacao industrial: 25

hardware e software, redes de petri e gestdo da automacgao. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. xi, 347.
ISBN: 9788521615323.

Bibliografia Complementar Qtd.
GROOVER, Mikell P. Automagao industrial e sistemas de manufatura. 3 ed. reimpr. Sdo Paulo: 20
Pearson Prentice Hall, 2013. x, 581. ISBN: 9788576058717.
GEORGINI, Marcelo. Automacéo aplicada: descricdo e implementacdo de sistemas sequenciais com 15
PLCs. 9 ed. reimpr. Séo Paulo: Erica, 2014. 236. ISBN: 9788571947245,
NATALE, Ferdinando. Automacéao industrial. 10 ed. rev. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2013. 252. ISBN: 21
9788571947078.
PETRUZELLA, Frank D. Controladores logicos programaveis. 4 ed. Porto Alegre: Bookman, 2014. 18
xvii, 398. ISBN: 9788580552829.
BRYAN, L.A; BRYAN, E.A. Programmable Controllers: theory and implementation. Marietta, 4

Georgia: An Industrial Text Company Publication, 1997. 1035.
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Periodo Cdédigo Disciplina
7 ECAi2214 Laboratério de Controladores Programaveis Industriais
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 0 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2205 (parcial) ECAi2213 ECAIi06.2
Ementa

Automacao utilizando 16gica a relés. Controladores l6gicos programéveis. Softwares de programagao dos
controladores logicos programéaveis. Linguagens de programacdo da norma IEC 61131-3. Projetos de automagao
de processos em bancadas didaticas industriais.

Objetivos

Atualizar os alunos na préatica com as tecnologias normalmente encontradas em ambientes industriais. Desta
forma, cada laboratério tem a finalidade de contribuir com o conhecimento pratico proporcionando ao aluno
estar em contato direto com equipamentos presentes na indistria bem como solucionar problemas de
automacao através da programacao utilizando as linguagens da norma IEC 61131-3. Assim, ao final deste curso
o aluno seréd capaz de conhecer equipamentos e softwares industriais bem como ter uma base pratica sélida na
solugéo de problemas em automacéo.

Competéncias e Habilidades

e Aprender conceitos e componentes basicos de automacao industrial e comandos elétricos;

¢ Aprender légicas de programagao e aplicagoes de controladores l6gicos programaéveis;

e Compreender e projetar sistemas automatizados;

e Trabalhar em equipes multidisciplinares, possuindo larga base cientifica e capacidade de comunicagao;
e Proporcionar solugdes vidveis, realistas e objetivas para os problemas do cotidiano da indtstria;

e Programar nas linguagens de programacio da norma IEC 61131-3.

Bibliografia Basica Qtd.
FRANCHI, Claiton Moro; CAMARGO, Valter Luis Arlindo de. Controladores légicos programaveis: 20
sistemas discretos. 2 ed. 4 reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2011. 352. ISBN: 9788536501994.
SILVEIRA, Paulo Rogério da; SANTOS, Winderson E. dos. Automacio e controle discreto. 9 ed. 22
reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2013. 233. ISBN: 9788571945913.
MORAES, Cicero Couto de; CASTRUCCI, Plinio de Lauro. Engenharia de automacao industrial: 25

hardware e software, redes de petri e gestdo da automacgao. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. xi, 347.
ISBN: 9788521615323.

Bibliografia Complementar Qtd.
GROOVER, Mikell P. Automagao industrial e sistemas de manufatura. 3 ed. reimpr. Sdo Paulo: 20
Pearson Prentice Hall, 2013. x, 581. ISBN: 9788576058717.
GEORGINI, Marcelo. Automacéo aplicada: descricdo e implementacdo de sistemas sequenciais com 15
PLCs. 9 ed. reimpr. Séo Paulo: Erica, 2014. 236. ISBN: 9788571947245,
NATALE, Ferdinando. Automacéao industrial. 10 ed. rev. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2013. 252. ISBN: 21
9788571947078.
PETRUZELLA, Frank D. Controladores logicos programaveis. 4 ed. Porto Alegre: Bookman, 2014. 18
xvii, 398. ISBN: 9788580552829.
BRYAN, L.A; BRYAN, E.A. Programmable Controllers: theory and implementation. Marietta, 4

Georgia: An Industrial Text Company Publication, 1997. 1035.
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D.8 82 Periodo

Periodo Cédigo Disciplina
8 EPRi1001 Sistemas de Producéo I
Carga Horéaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
_ - EPRi27
Ementa

Introducéo & administracdo da producéo. A producdo como processo de transformacao. Evolugdo histérica da
gestdo de operagoes. Fordismo, Taylorismo, Sistema Toyota de Producdo. Manufatura 4gil. Customizacdo em
massa. Sistemas Flexiveis de Manufatura. World Class Manufacturing. Industria 4.0. Principios da
administracdo da produgdo. Caracterizagdo dos sistemas produtivos. Objetivos e estratégia de producgio.
Administracio estratégica da producdo. Desempenho da produgdo. Rede de operagdes na cadeia de valor.
Melhoramento da produgéo.

Objetivos

Propiciar aos alunos a aprendizagem e o dominio sobre conceitos basicos sobre o pensamento enxuto, suas
ferramentas e aplicagGes nos diversos setores.

Competéncias e Habilidades

e Conhecer as caracteristicas dos sistemas de producédo e seus objetivos estratégicos. Diferenciar quais sdo
seus impactos na cadeia produtiva.

Bibliografia Basica Qtd.

CORREA, Henrique L; CORREA, Carlos A. Administracio de producéo e operacdes: manufatura e 23
servigos: uma abordagem estratégica. 3 ed. Sdo Paulo: Atlas, 2012. xx, 680. ISBN: 9788522469185,
9788522479184.

KRAJEWSKI, Lee J; RITZMAN, Larry P; MALHOTRA, Manoj K. Administracdo de producéo e 5
operagoes. 8 ed. Sdo Paulo: Pearson & Prentice Hall, 2009. 615.
SLACK, Nigel; CHAMBERS, Stuart; JOHNSTON, Robert. Administragdo da producio. 3 ed. Sdo 25
Paulo: Atlas, 2009. xix, 703. ISBN: 9788522453535.

Bibliografia Complementar Qtd.
ALMEIDA, Dagoberto Alves de. Gestdo da produgao: planejar, acompanhar e intervir. Bauru, SP: 16
Joarte, 2011. 301. ISBN: 9788598621708.
CHIAVENATO, Idalberto. Administragdo da produg¢do: uma abordagem introdutéria. reimpr. Rio de 2
Janeiro: Elsevier, 2005. xi, 179. ISBN: 8535216316.
MARTINS, Petronio Garcia; LAUGENI, Fernando Piero. Administragdo da producio. 2 ed. rev., 18
aumen. e atual. S0 Paulo: Saraiva, 2012. xiv, 562. ISBN: 8502046160, 9788502046160.
MOREIRA, Daniel Augusto. Administracdo da producao e operacoes. 2a. ed. rev. ampl. Sdo Paulo: 10
Cengage Learning, 2013. 624. ISBN: 9788522105878.
REID, Robert Dan; SANDERS, Nada R. Operations management: an integrated approach. 5 ed. 1

Hoboken: John Wiley & Sons, 2013. xxiv, 696. ISBN: 1118122674, 9781118122679.
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Periodo Cédigo Disciplina
8 EPRi6002 Gestdo de Projetos
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
- - EPR022
Ementa

Introdugdo & gestdo de projetos (contexto histérico). Conceitos e objetivos da geréncia de projetos. Influéncias
organizacionais e ciclo de vida do projeto. Grupos de processos de gerenciamento de projetos. Areas do
conhecimento em gerenciamento de projetos. Modelos e metodologias de gestdo de projetos. Softwares para a
gestdo de projetos.

Objetivos

Apresentar os conceitos basicos da gestdo de projetos, suas fases e dreas do conhecimento de acordo com as
melhores préticas. Preparar o aluno para entender e trabalhar problemas/oportunidades de melhoria como
projetos. O aluno deve ficar apto, também, a solucionar problemas de forma estruturada. A identificar as
ferramentas e técnicas mais adequadas as atividades do projeto. E utilizar ferramentas computacionais para o
gerenciamento dos projetos.

Competéncias e Habilidades

e Desenvolver o trabalho em equipe, comunicagdo, organizagdo, negociacdo, visdo holistica, alocacido de
recursos, gestao de crises, objetividade, empatia, disciplina, lideranca;

e Melhorar a capacidade de cumprimento de prazos e responsabilidade da execugdo das tarefas;

o Utilizar de ferramentas tecnolégicas para exercitar o gerenciamento de projetos com eficiéncia.

Bibliografia Basica Qtd.

BRANCO, Renato Henrique Ferreira; VINHA JUNIOR, Rubens; LEITE, Dinah Eluze Sales. Gestao 5
colaborativa de projetos: a combinacdo de design thinking e ferramentas praticas para gerenciar seus
projetos. Sdo Paulo: Saraiva, 2016. 276 p. ISBN: 9788547207854.

KERZNER, Harold. Gestdo de projetos: as melhores praticas. 3a ed. Porto Alegre: Bookman, 2017. 10
824. ISBN: 9788582603802.

UM GUIA de conjuntos de conhecimentos em gerenciamento de projetos: Guia PMBOK. 5a ed. Sdo 5
Paulo: Saraiva, 2014. ISBN: 9788502223721.

Bibliografia Complementar Qtd.
CARVALHO, Marly Monteiro de; RABECHINI JUNIOR, Roque. Fundamentos em gestao de 12

projetos: construindo competéncias para gerenciar projetos. 3 ed. rev. ampl. Sdo Paulo: Atlas, 2011.
xvii, 422. ISBN: 9788522462285.

CASAROTTO FILHO, Nelson; FAVERO, José Severino; CASTRO, Joao Ernesto Escosteguy. 1
Geréncia de projetos/engenharia simultanea: organizagdo, planejamento, programagcio, Pert/CPM,
Pert/custo, controle, diregdo. Sdo Paulo: Atlas, 2006. 173.

CAMARGO, Robson; CRUZ, André; RIBAS, Thomaz. Gestao agil de projetos: as melhores solugoes 5
para suas necessidades. Sdo Paulo: Saraiva Educacgido, 2019. 217 p. ISBN: 8553131874, 9788553131877.
KEELING, Ralph. Gestao de projetos: uma abordagem global. 5 reimpr. Sdo Paulo: Saraiva, 2008. 3

293. ISBN: 9788502036154.

RABECHINI JUNIOR, Roque. Competéncias e maturidade em gestdo de projetos: uma perspectiva 2
estruturada. Sdo Paulo: Annablume, 2005. 251. ISBN: 8574195537, 9788574195537.
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Periodo Cédigo Disciplina
8 ECAi2215 Redes e Sistemas de Supervisdo Industrial
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECQi2216 (parcial) ECAi2216 -
ECAi2213 (parcial)

Ementa

Redes de Comunicagdo em Automagao Industrial e Fieldbus. Protocolos de Comunicagdo Industrial. Protocolos
de Comunicacao sem fio na industria. Open Plataform Communication (OPC-DA ¢ OPC-UA). Introducao aos
Sistemas Supervisérios. Interfaces Humano-Maquina (IHMs). Sistemas de Supervisdo de Controle e Aquisi¢ao
de Dados (SCADA).

Objetivos

Fundamentar os elementos de redes industriais e as principais aplicagdes e protocolos utilizados. Conhecer os
principais meios utilizados em redes industriais além de aspectos relativos ao seu dimensionamento. Introduzir
os sistemas industriais de interface humano-méquina e de supervisdo de processos e suas arquiteturas para
sistemas de médio e grande porte.

Competéncias e Habilidades

e Projetar, configurar e analisar sistemas industriais em rede, identificando defeitos e possiveis melhorias;

o Compreender, configurar e desenvolver Sistemas de Interface Humano-Maquina (IHM), bem como
Sistemas de supervisdo de processos (SCADA).

Bibliografia Basica Qtd.

MORAES, Cicero Couto de; CASTRUCCI, Plinio de Lauro. Engenharia de automagao industrial: 25
hardware e software, redes de petri e gestdo da automacgao. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. xi, 347.
ISBN: 9788521615323.

LUGLI, Alexandre Baratella; SANTOS, Max Mauro Dias. Redes industriais para automacéio 15
industrial: AS-I, profibus e profinet. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2014. 174. ISBN: 9788536503288.
LUGLI, Alexandre Baratella; SANTOS, Max Mauro Dias. Sistemas fieldbus para automacéo 15

industrial: DeviceNet, CANopen, SDS e Ethernet. reimpr. Sao Paulo: Erica, 2013. 156. ISBN:
9788536502496.

Bibliografia Complementar Qtd.
LAMB, Frank. Automacdo industrial na prética. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2017. xii, 361. 10
ISBN: 9788580555134.
ROQUE, Luiz Alberto Oliveira Lima. Automagéo de processos com Linguagem Ladder e sistemas 4
supervisérios. Rio de Janeiro: LTC, c2014. xv, 440 p. ISBN: 9788521625223.
ROSARIO, Jodo Mauricio. Principios de mecatronica. reimpr. Sio Paulo: Pearson Prentice Hall, 20
2014. x, 356. ISBN: 9788576050100.
PETRUZELLA, Frank D. Controladores 16gicos programaveis. 4 ed. Porto Alegre: Bookman, 2014. 18
xvii, 398. ISBN: 9788580552829.
LUGLI, Alexandre Baratella; SANTOS, Max Mauro Dias. Redes sem fio para automagao industrial. 12

reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2014. 118. ISBN: 9788536504988.
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Periodo Cédigo Disciplina
8 ECAi2216 Laboratério de Redes e Sistemas de Supervisdo Industrial
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 0 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECQi2216 (parcial) ECAi2215 -
ECAi2213 (parcial)

Ementa

Redes de Comunicagdo em Automagao Industrial e Fieldbus. Protocolos de Comunicacdo Industrial. Interfaces
Humano-Médquina (IHMs). Sistemas de Supervisdo de Controle e Aquisi¢do de Dados (SCADA). Projetos de
Automacédo Industrial.

Objetivos

Projetar e configurar sistemas de automagao industrial com escopos abrangentes, que demandem a integracao
de multiplos equipamentos e programas, e que estimulem o trabalho em grupo.

Competéncias e Habilidades

e Desenvolver e programar Redes Industriais e Sistemas THM e SCADA;

e Projetar, programar e configurar sistemas de automagao que atendam a um conjunto de especificagdes e
que envolvam controladores programaveis, redes industriais e sistemas de supervisio;

e Compreender sistemas autométicos de maneira ampla, bem como as principais etapas de seu
desenvolvimento;

e Trabalhar em grupo para a realizacdo de tarefas.

Bibliografia Basica Qtd.

MORAES, Cicero Couto de; CASTRUCCI, Plinio de Lauro. Engenharia de automagao industrial: 25
hardware e software, redes de petri e gestdo da automacao. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. xi, 347.
ISBN: 9788521615323.

LUGLI, Alexandre Baratella; SANTOS, Max Mauro Dias. Redes industriais para automacao 15
industrial: AS-I, profibus e profinet. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2014. 174. ISBN: 9788536503288.
LUGLI, Alexandre Baratella; SANTOS, Max Mauro Dias. Sistemas fieldbus para automacao 15

industrial: DeviceNet, CANopen, SDS e Ethernet. reimpr. Sao Paulo: Erica, 2013. 156. ISBN:
9788536502496.

Bibliografia Complementar Qtd.
LAMB, Frank. Automagdo industrial na prética. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2017. xii, 361. 10
ISBN: 9788580555134.
ROQUE, Luiz Alberto Oliveira Lima. Automagdo de processos com Linguagem Ladder e sistemas 4
supervisérios. Rio de Janeiro: LTC, c2014. xv, 440 p. ISBN: 9788521625223.
ROSARIO, Jodo Mauricio. Principios de mecatrénica. reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 20
2014. x, 356. ISBN: 9788576050100.
PETRUZELLA, Frank D. Controladores logicos programaveis. 4 ed. Porto Alegre: Bookman, 2014. 18
xvii, 398. ISBN: 9788580552829.
LUGLI, Alexandre Baratella; SANTOS, Max Mauro Dias. Redes sem fio para automacao industrial. 12

reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2014. 118. ISBN: 9788536504988.
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Periodo Cédigo Disciplina
8 ECOi2217 Inteligéncia Artificial
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECQi2204 (total) - ECOi22
Ementa

Esquemas para representacido do conhecimento. Formalismos para a representacdo de conhecimento incerto.
Resolugdo de problemas por meio de Busca. Algoritmos Heuristicos. Computacao Evolutiva. Algoritmos
Genéticos. Inteligéncia de Enxames. Redes Neurais Artificiais. Logica Difusa (Fuzzy). Aprendizado de Maquina.

Objetivos

Capacitar os discentes para estar aptos a entender sistemas computacionais dentro de uma perspectiva da
Inteligéncia Artificial e a familiarizar-se com as metodologias e técnicas de desenvolvimento de sistemas
inteligentes.

Competéncias e Habilidades

o Entender sistemas computacionais dentro de uma perspectiva da Inteligéncia Artificial;

o Familiarizar-se com as metodologias e técnicas de desenvolvimento de sistemas inteligentes.

Bibliografia Basica Qtd.

LUGER, George F. Artificial intelligence: structures and strategies for complex problem solving. 6 2
ed. Nova York: Springer, 2009. 754. ISBN: 9780321545893, 9780321545893, 9780321545893,
0321545893, 9780321545893.

RUSSELL, Stuart Jonathan; NORVIG, Peter. Inteligéncia artificial. 3% ed. Rio de Janeiro: Elsevier, 21
2013. 988. ISBN: 9788535237016.
NASCIMENTO JUNIOR, Cairo Licio; YONEYAMA, Takashi. Inteligéncia artificial em controle e 10
automacao. reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2014. vii, 218. ISBN: 9788521203100.

Bibliografia Complementar Qtd.
NORVIG, Peter. Paradigms of artificial intelligence programming: case studies in common lisp. San 1

Francisco: Morgan Kaufman Publishers, 1992. xxviii, 946. ISBN: 9781558601918, 9781558601918,
9781558601918, 1558601910, 9781558601918.

HAYKIN, Simon. Redes neurais: principios e prética. 2 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2008. 6
900. ISBN: 9788573077186, 0132733501.

LINDEN, Ricardo. Algoritmos genéticos: uma importante ferramenta da inteligéncia computacional. 3
Rio de Janeiro: Brasport, 2006. xxviii, 348. ISBN: 9788574522654, 8574522651.

BRATKO, Ivan. Prolog programming for artificial intelligence. 4 ed. Nova York: Addison Wesley, 4

2012. xxi, 673. ISBN: 9780321417466.

SIMON;, Dan. Evolutionary optimization algorithms: biologically-inspired and population-based 1
approaches to computer intelligence. Nova Jersey: John Wiley & Sons, 2013. xxx, 742. ISBN:
9780470937419.
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Periodo Cédigo Disciplina
8 ECAi2217 Automacao de Sistemas a Eventos Discretos
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAIi2213 (parcial) - ECAI30
Ementa

de desempenho de sistemas: Introdugdo a cadeias de Markov.

Sistemas a Eventos Discretos: defini¢do e principais conceitos. Teoria de Grafos. Formalismos matematicos para
SEDs: Automatos e Redes de Petri. Modelagem de SEDs. Conversdo de Rede de Petri para Ladder. Avaliagdo

Objetivos

Proporcionar ao aluno o dominio dos conceitos de Sistemas a Eventos Discretos e de seus principais

sintese de sistemas de automacao.

formalismos matematicos. Assim, o aluno serd capaz de aplicar redes de Petri na modelagem, especificagdo e

Competéncias e Habilidades

e Aplicar os formalismos de sistemas a eventos discretos na modelagem e andlise de sistemas de
automacao;

automagao.

e Adquirir visdo critica e criativa em relacéo a solugdo de problemas na modelagem de sistemas de

e Compreender os conceitos de sistemas a eventos discretos e relaciona-los com os sistemas automatizados;

Petri Nets. Boston: Kluwer Academic Publishers, 1998. 185. ISBN: 9780792381990.

Bibliografia Basica Qtd.

BOAVENTURA NETTO, Paulo Oswaldo. Grafos: teoria, modelos,algoritmos. 4 ed. rev. ampl. Séo 5
Paulo: Edgard Bliicher, 2006. 311.
MIYAGI, Paulo Eigi. Controle programével: fundamentos do controle de sistemas a eventos discretos. 20
reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2011. x, 194. ISBN: 9788521200796, 852120079.
CASSANDRAS, Christos G; LAFORTUNE, Stephane. Introduction to discrete event systems. 22 ed. 7
Boston: Springer, 2008. 769. ISBN: 9780387333328.

Bibliografia Complementar Qtd.
COSTA, Eduard Montgomery Meira; LIMA, Antonio Marcus Nogueira. Sistemas dindmicos a eventos 1
discretos: fundamentos bésicos para a moderna automagao industrial. Salvador: EDUFBA, 2005. ix,
142. ISBN: 8523203710, 9788523203719.
FRANCHI, Claiton Moro; CAMARGO, Valter Luis Arlindo de. Controladores l6gicos programaveis: 20
sistemas discretos. 2 ed. 4 reimpr. Séo Paulo: Erica, 2011. 352. ISBN: 9788536501994.
SILVEIRA, Paulo Rogério da; SANTOS, Winderson E. dos. Automacao e controle discreto. 9 ed. 22
reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2013. 233. ISBN: 9788571945913.
MORAES, Cicero Couto de; CASTRUCCI, Plinio de Lauro. Engenharia de automacéo industrial: 25
hardware e software, redes de petri e gestdo da automacgdo. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. xi, 347.
ISBN: 9788521615323.
MOODY, John O; ANTSAKLIS, Panos J. Supervisory Control of Discrete Event Systems Using 2
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Periodo Cédigo Disciplina
8 ECAi2218 Manipuladores Robéticos
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias

ECAi2207 (parcial) ECAi2219 ECAi23

ELTi2210 (parcial)

Ementa

Introducao a Robética. Cinemética de manipuladores. Planejamento de trajetdéria e movimento. Dindmica e

controle de manipuladores.

Objetivos

Compreender os principios que regem o funcionamento dos robds industriais, fornecendo os fundamentos

tedricos e praticos quanto aos elementos, as aplicagdes, & modelagem, ao controle e a programacio de robds

manipuladores.

Competéncias e Habilidades

e« Compreender a anatomia, o controle, a programacao e a aplicabilidade de rob6s manipuladores;

o Modelar e planejar a movimentacdo manipuladores;

e Projetar sistemas de controle da movimentacdo de manipuladores.

Bibliografia Basica Qtd.

CRAIG, John J. Robética. 3 ed. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2013. viii, 379. ISBN: 10
9780201543612, 9788581431284.
GROOVER, Mikell P. Automagao industrial e sistemas de manufatura. 3 ed. reimpr. Sdo Paulo: 20
Pearson Prentice Hall, 2013. x, 581. ISBN: 9788576058717.
ROSARIO, Jodo Mauricio. Principios de mecatronica. reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 20
2014. x, 356. ISBN: 9788576050100.

Bibliografia Complementar Qtd.
CRAIG, John J. Introduction to robotics: mechanics and control. 3 ed. Upper Saddle River: Pearson 10
Prentice Hall, 2005. viii, 400. ISBN: 9780201543612, 0201543613.
SALANT, M. A. Introducao a Robotica. Sao Paulo: McGraw-Hill do Brasil, 1990. 145. 5
MARTIN, Fred G. Robotic explorations: a hands-on introduction to engineering. Rio de Janeiro: 5
Prentice-Hall, 2001. x, 462. ISBN: 9780130895684, 0130895687.
OGATA, Katsuhiko. System dynamics. 4 ed. Nova Jersey: Prentice Hall, 2004. ix, 768. ISBN: 7
0131424629, 9780131424623.
SIEGWART, Roland; NOURBAKHSH, Illah R; SCARAMUZZA, Davide. Introduction to 7

autonomous mobile robots. 2 ed. Cambridge: MIT Press, 2011. xvi, 453. ISBN: 0262015358,
9780262015356.
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Periodo Cédigo Disciplina
8 ECAi2219 Laboratério de Manipuladores Robéticos
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2207 (parcial) ECAi2218 -
ELTi2210 (parcial)

Ementa

Introducao a Robética. Cinemética de manipuladores. Planejamento de trajetdéria e movimento. Dindmica e

controle de manipuladores.

Objetivos

Implementar na pratica os conceitos de Manipuladores Robéticos através de ferramentas computacionais e

plantas fisicas.

Competéncias e Habilidades

¢ Modelar e planejar a movimentacdo manipuladores;

e Programar robds manipuladores.

Bibliografia Basica Qtd.

CRAIG, John J. Robética. 3 ed. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2013. viii, 379. ISBN: 10
9780201543612, 9788581431284.
GROOVER, Mikell P. Automacéo industrial e sistemas de manufatura. 3 ed. reimpr. Sdo Paulo: 20
Pearson Prentice Hall, 2013. x, 581. ISBN: 9788576058717.
ROSARIO, Jodo Mauricio. Principios de mecatronica. reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 20
2014. x, 356. ISBN: 9788576050100.

Bibliografia Complementar Qtd.
CRAIG, John J. Introduction to robotics: mechanics and control. 3 ed. Upper Saddle River: Pearson 10
Prentice Hall, 2005. viii, 400. ISBN: 9780201543612, 0201543613.
SALANT, M. A. Introducao a Robotica. Sao Paulo: McGraw-Hill do Brasil, 1990. 145. 5
MARTIN, Fred G. Robotic explorations: a hands-on introduction to engineering. Rio de Janeiro: 5
Prentice-Hall, 2001. x, 462. ISBN: 9780130895684, 0130895687.
OGATA, Katsuhiko. System dynamics. 4 ed. Nova Jersey: Prentice Hall, 2004. ix, 768. ISBN: 7
0131424629, 9780131424623.
SIEGWART, Roland; NOURBAKHSH, Illah R; SCARAMUZZA, Davide. Introduction to 7

autonomous mobile robots. 2 ed. Cambridge: MIT Press, 2011. xvi, 453. ISBN: 0262015358,
9780262015356.
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Periodo Cédigo Disciplina
8 ECAi2220 Controle de Processos Industriais
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2207 (parcial) ECAi2221 -
Ementa

Reviséo de conceitos para anilise de sistemas de controle: Resposta de sistemas de primeira e segunda ordem,
linearizacdo, componentes basicos de sistemas de controle. Introducao e sintonia de controladores PID: Método
de Ziegler e Nichols, Método CHR,, Método de Choen e Coon, Método da integral do erro, Método IMC.
Técnicas de parametrizacdo automética (auto-tuning). Controle em cascata: Implementagéo e sintonia de
controladores para sistemas em cascata de dois niveis e trés niveis. Controle de razdo, em override e seletivo.
Avaliacdo de malhas de controle. Controle de alimentac¢do ou Feedforward. Controle por escalonamento de
ganhos. Controle preditivo via algoritmo GPC, Controle preditivo via algoritmos DMC.

Objetivos

Apresentar ao aluno as configuragdes de controle mais comuns em ambientes industrias, bem como os processos
aos quais as mesmas sao aplicadas. Ao final do curso o aluno deve ser capaz de selecionar estratégias de controle
para processos industriais tipicos, projetar/avaliar controladores aplicados a esses processos e conhecer
estratégias padroes aplicadas em controladores industriais (CLPs, Single-Loops, etc) de alguns fabricantes.

Competéncias e Habilidades

e Aplicar as técnicas de controle industriais em estruturas tipicas de controladores desses ambientes;

¢ Analisar comparativamente os efeitos dessas estruturas em diferentes processos tipicos.

Bibliografia Basica Qtd.

CAMPOS, Mario Cesar M. Massa de; TEIXEIRA, Herbert C. G. Controles tipicos de equipamentos 6
e processos industriais. 2 ed. Sdo Paulo: Blucher, 2010. 396. ISBN: 9788521205524.
CAMACHO, Eduardo F; BORDONS, Carlos. Model predictive control. 2 ed. Nova York: Springer, 2
2003. xxii, 405. ISBN: 1852336943, 9781852336943.
FRANKLIN, Gene F; POWELL, J. David; EMAMI-NAEINI, Abbas. Sistemas de controle para 45
engenharia. 6a ed. Porto Alegre: Bookman, 2013. 702. ISBN: 9788582600672.

Bibliografia Complementar Qtd.
OGATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 5 ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. 37
x, 809. ISBN: 9788576058106.
DORF, Richard C; BISHOP, Robert H. Sistemas de controle modernos. 13a. ed. Rio de Janeiro: 15
LTC, 2018. xxi, 770 p. ISBN: 9788521635123.
GARCIA, Claudio. Modelagem e simulagdo de processos industriais e de sistemas eletromecanicos. 2. 10

ed. rev. e ampl. Sdo Paulo: Edusp, 2013. 678. ISBN: 9788531409042.

WANG, Liuping. Model predictive control system design and implementation using MATLAB. Nova 2
York: Springer, 2009. xxix, 375. ISBN: 9781848823303, 1848823304.

HEMERLY, Elder Moreira. Controle por computador de sistemas dindmicos. 2 ed. reimpr. Sdo Paulo: 10
Blucher, 2014. x, 249. ISBN: 9788521202660.
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Periodo Cédigo Disciplina
8 ECAi2221 Laboratério de Controle de Processos Industriais
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2207 (parcial) ECAi2220 -
Ementa

Reviséo de conceitos para anilise de sistemas de controle: Resposta de sistemas de primeira e segunda ordem,
linearizacdo, componentes basicos de sistemas de controle. Introducao e sintonia de controladores PID: Método
de Ziegler e Nichols, Método CHR,, Método de Choen e Coon, Método da integral do erro, Método IMC.
Técnicas de parametrizacdo automética (auto-tuning). Controle em cascata: Implementagéo e sintonia de
controladores para sistemas em cascata de dois niveis e trés niveis. Controle de razdo, em override e seletivo.
Avaliacdo de malhas de controle. Controle de alimentac¢do ou Feedforward. Controle por escalonamento de
ganhos. Controle preditivo via algoritmo GPC, Controle preditivo via algoritmos DMC.

Objetivos

Apresentar ao aluno as configuragdes de controle mais comuns em ambientes industrias, bem como os processos
aos quais as mesmas sao aplicadas. Ao final do curso o aluno deve ser capaz de selecionar estratégias de controle
para processos industriais tipicos, projetar/avaliar controladores aplicados a esses processos e conhecer
estratégias padroes aplicadas em controladores industriais (CLPs, Single-Loops, etc) de alguns fabricantes.

Competéncias e Habilidades

e Aplicar as técnicas de controle industriais em estruturas tipicas de controladores desses ambientes;

¢ Analisar comparativamente os efeitos dessas estruturas em diferentes processos tipicos.

Bibliografia Basica Qtd.

CAMPOS, Mario Cesar M. Massa de; TEIXEIRA, Herbert C. G. Controles tipicos de equipamentos 6
e processos industriais. 2 ed. Sdo Paulo: Blucher, 2010. 396. ISBN: 9788521205524.
CAMACHO, Eduardo F; BORDONS, Carlos. Model predictive control. 2 ed. Nova York: Springer, 2
2003. xxii, 405. ISBN: 1852336943, 9781852336943.
FRANKLIN, Gene F; POWELL, J. David; EMAMI-NAEINI, Abbas. Sistemas de controle para 45
engenharia. 6a ed. Porto Alegre: Bookman, 2013. 702. ISBN: 9788582600672.

Bibliografia Complementar Qtd.
OGATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 5 ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. 37
x, 809. ISBN: 9788576058106.
DORF, Richard C; BISHOP, Robert H. Sistemas de controle modernos. 13a. ed. Rio de Janeiro: 15
LTC, 2018. xxi, 770 p. ISBN: 9788521635123.
GARCIA, Claudio. Modelagem e simulagdo de processos industriais e de sistemas eletromecanicos. 2. 10

ed. rev. e ampl. Sdo Paulo: Edusp, 2013. 678. ISBN: 9788531409042.

WANG, Liuping. Model predictive control system design and implementation using MATLAB. Nova 2
York: Springer, 2009. xxix, 375. ISBN: 9781848823303, 1848823304.

HEMERLY, Elder Moreira. Controle por computador de sistemas dindmicos. 2 ed. reimpr. Sdo Paulo: 10
Blucher, 2014. x, 249. ISBN: 9788521202660.
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D.9 9° Periodo

Periodo Cédigo Disciplina
9 EAMi30 Ciéncias do Ambiente
Carga Horéaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
Ementa

Fundamentos de ecologia. Poluigdo ambiental: 4gua, ar, solo. Tecnologias de controle de poluigdo. Gestéo
ambiental. Legislagdo ambiental. Avaliagdo de impactos ambientais.

Objetivos

Proporcionar aos alunos contato com conhecimentos teéricos e praticos dos topicos citados na ementa.
Contextualizar as ciéncias ambientais no d&mbito educacional e profissional do aluno, demonstrando a
importancia do conhecimento das ciéncias ambientais para o engenheiro.

Competéncias e Habilidades

¢ Proporcionar aos alunos contato com conhecimentos tedricos e praticos dos tépicos citados na ementa.

o Contextualizar as ciéncias ambientais no &mbito educacional e profissional do aluno, demonstrando a
importancia do conhecimento das ciéncias ambientais para o engenheiro.

Bibliografia Basica Qtd.

BRAGA, Benedito et al. Introdugdo a engenharia ambiental: o desafio do desenvolvimento 44
sustentavel. 2 ed. 6 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. xvi, 318. ISBN: 9788576050414.
MILLER JUNIOR, G. Tyler. Ciéncia ambiental. 11 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Cengage Learning, 2008. 31
xxiii, 501, S13, G26, 123. ISBN: 0495031976, 8522105499, 9788522105496.
ODUM, Eugene Pleasants. Ecologia. reimpr. Rio de Janeiro: Guanabara Koogan, 2009. xi, 434. 21
ISBN: 9788527700610, 9788527700610.

Bibliografia Complementar Qtd.
CUNHA, Sandra Baptista da; GUERRA, Antonio José Teixeira Org. Avaliacdo e pericia ambiental. 25
13 ed. Rio de Janeiro: Bertrand, 2012. 284. ISBN: 9788528606980, 9788528606980.
FOGLIATTI, Maria Cristina; FILIPPO, Sandro; GOUDARD, Beatriz. Avaliacdo de impactos 14

ambientais: aplicagdo aos sistemas de transporte. Rio de Janeiro: Interciéncia, 2004. xxiv, 249. ISBN:
9788571931084, 8571931089.

MOTA, Sueténio. Introdugdo a engenharia ambiental. 4 ed. Rio de Janeiro: Expressdo Gréfica, 2010. 3
388. ISBN: 9788575636275.
REVELLE, Charles S; WHITLATCH JUNIOR, E. Earl; WRIGHT, Jeff R. Civil and environmental 5

systems engineering. 2 ed. Upper Saddle River: Pearson Education, 2004. xxiii, 552. ISBN:
0130478229, 9780130478221.

SHIGUNOV NETO, Alexandre; CAMPOS, Lucila Maria de Souza; SHIGUNOV, Tatiana. 10
Fundamentos da gestdo ambiental. Rio de Janeiro: Ciéncia Moderna, 2009. xxi, 295. ISBN:
9788573938012, 9788573938012.
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Periodo Cédigo Disciplina
9 EPRiB001 Administracao
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
Ementa

Introdugdo a Administracdo. Administragdo contemporanea. Abordagem cldssica da administracdo. Abordagens
ao longo da histéria (humanistica, neoclédssica, estruturalista, comportamental, sistémica, contingencial) e novas
abordagens. As fun¢des do administrador e o processo administrativo (organizagio, planejamento, diregio e
controle).

Objetivos

Apresentar os fundamentos tedricos que embasam a andlise organizacional, com énfase nas quatro fungoes
principais do processo administrativo e nas grandes dreas funcionais das empresas. Apreciar criticamente os
aspectos tedrico-praticos decorrentes dos recentes avancos na ciéncia da Administracio. Identificar
oportunidades de melhoria relacionadas & gestdo de empresas. Planejar, implementar, controlar e aperfeicoar
processos e produtos com a utilizagdo de ferramentas e técnicas relacionadas as quatro fungbes principais do
processo administrativo e nas grandes dreas funcionais das empresas.

Competéncias e Habilidades

e Ser capaz de aplicar os conceitos de gestdo para planejar, supervisionar, elaborar e coordenar a
implantacdo das solugdes de Engenharia.

o Estar apto a gerir, tanto a forca de trabalho quanto os recursos fisicos, no que diz respeito aos materiais
e & informagao;

e Desenvolver sensibilidade global nas organizagoes;
e Projetar e desenvolver novas estruturas empreendedoras e solugdes inovadoras para os problemas;

o Realizar a avaliacdo critico-reflexiva dos impactos das solugdes de Engenharia nos contextos social, legal,
econdmico e ambiental;

Bibliografia Basica Qtd.
MAXIMIANO, Antonio Cesar Amaru. Introducao a administracao. 4. Sao Paulo: Atlas, 1995. 476. 1
SOBRAL, Filipe; PECI, Alketa. Administracdo: teoria e pratica no contexto brasileiro. 2 ed. Sdo 11

Paulo: Pearson Education do Brasil, 2013. xii, 611. ISBN: 9788581430850.

SANTOS, Silvio Aparecido dosOrg. Administracdo contemporanea: aplicacbes em setores especificos. 1
2 ed. Maringa, PR: UNICORPORE, 2005. 194.

Bibliografia Complementar Qtd.
BAYE, Michael R. Economia de empresas e estratégias de negécios. 6 ed. Porto Alegre: AMGH, 15
2010. xxxii, 624. ISBN: 9788563308146, 0073375683, 9780073375687.
GRAMIGNA, Maria Rita. Jogos de empresa e técnicas vivenciais. 2 ed. reimpr. Sdo Paulo: Pearson 12
Prentice Hall, 2012. xi, 142. ISBN: 9788576051213.
DOANE, David P; SEWARD, Lori E. Estatistica aplicada & administracdo e economia. 4 ed. Porto 3
Alegre: Bookman, 2014. xiii, 826. ISBN: 9788580553932.
DRUCKER, Peter Ferdinand. Introdugdo & Administracdo. Sdo Paulo: Cengage, 2018. ix, 693 p. 6
ISBN: 9788522128167.
EHRHARDT, Michael C; BRIGHAM, Eugene F. Administracao financeira: teoria e pratica. 2 ed. 10

Sao Paulo: Cengage Learning, 2012. xxx, 1111. ISBN: 8522110999, 9788522110995.
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Periodo Cédigo Disciplina
9 EPRi1101 Sistemas de Producao I1
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EPRIi1001 (total) - EPRi51
Ementa

Origens e principios basicos do Sistema Toyota de Produgéo (STP). Mecanismo da funcao produgdo: conceito
de processos e operagoes. Lean thinking e suas aplicagdes nos diversos setores. Conceito e classificagdo dos tipos
de perdas. Troca réapida de ferramentas. Producio puxada e producdo empurrada. Autonomacdo. Manutencao
produtiva total. Nivelamento da produgido. Padronizagdo de operacoes. Gerenciamento visual. Kaizen. A3.
Mapeamento do fluxo de valor.

Objetivos

Propiciar aos alunos a aprendizagem e o dominio sobre conceitos basicos sobre o pensamento enxuto, suas
ferramentas e aplicagGes nos diversos setores.

Competéncias e Habilidades

e Analisar e projetar sistemas de producio enxutos.

Bibliografia Basica Qtd.

KRAJEWSKI, Lee J; MALHOTRA, Manoj K; RITZMAN, Larry P. Administracdo de producgéo e 30
operagdes. 11. ed. Sdo Paulo: Pearson Education, 2017. xvii, 677 p. ISBN: 9788543004655.
SLACK, Nigel; CHAMBERS, Stuart; JOHNSTON, Robert. Administragdo da producio. 3 ed. Sdo 25
Paulo: Atlas, 2009. xix, 703. ISBN: 9788522453535.
SHINGO, Shigeo. O sistema toyota de producédo: do ponto de vista da engenharia de producéo. 2 ed. 13
Porto Alegre: Bookman, 2011. 281. ISBN: 9788573071696.

Bibliografia Complementar Qtd.
WOMACK, James P; JONES, Daniel T; ROOS, Daniel. A miquina que mudou o mundo: baseado no 7

estudo do Massachusetts Institute of Technology sobre o futuro do automével. reimpr. Rio de Janeiro:
Campus, 2004. xxii, 343. ISBN: 8535212698, 9788535212693, 0892563508.

WOMACK, James P; JONES, Daniel T. A mentalidade enxuta nas empresas: elimine o desperdicio e 13
cria riqueza. Rio de Janeiro: Elsevier, 2004. xiv, 408. ISBN: 8535212701, 9788535212709, 0743249275.
WOMACK, James. Caminhadas pelo Gemba. 2 ed. Sdo Paulo: Lean Institute Brasil, 2016. xxv, 326. 2

ISBN: 9788588874206.

WERKEMA, Cristina. Lean seis sigma: introducdo as ferramentas do lean manufacturing. 2 ed. Rio 7
de Janeiro: Elsevier, 2012. 115. ISBN: 853525384.

OHNO, Taiichi. O sistema toyota de producdo: além da producdo em larga escala. reimpr. Porto 12
Alegre: Bookman, 2013. xviii, 129. ISBN: 9798573071701, 8573071702.
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Periodo Cédigo Disciplina
9 ECAi2222 Manufatura Integrada por Computador
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAIi2213 (parcial) - -

Ementa

Sistemas de Producédo e Sistemas de Manufatura. Controle de Processos por Computador. Sistemas

Manufatura: Sistemas CAM e Sistemas Integrados de Manufatura.

automaticos de manuseio. Sistemas automaticos de manufatura. Computadorizagdo dos Sistemas de Suporte a

Objetivos

de manufatura.

Compreender o conceito de manufatura automética e seus principais dispositivos fisicos, controladores, sistemas
e programas computacionais. Compreender o fluxo de dados dos niveis baixos aos mais elevados em um sistema

Competéncias e Habilidades

o Caracterizar os sistemas de produgao e os sistemas de manufatura automatica.

o Caracterizar os principais sistemas de controle computadorizado, e avaliar sua aplicabilidade.

gerenciais de tomada de decisdo.
o Caracterizar os principais sistemas automaticos de manuseio, e avaliar sua aplicabilidade.

o Caracterizar os principais sistemas automaticos de manufatura, e avaliar sua aplicabilidade.

e Compreender o fluxo de dados em um sistema de manufatura desde o chéo-de-fibrica até os niveis

o Caracterizar os principais programas computacionais usados como suporte & manufatura, e avaliar sua

de Janeiro: Campus, 1995. 421.

aplicabilidade.
Bibliografia Basica Qtd.
GROOVER, Mikell P. Automacéo industrial e sistemas de manufatura. 3 ed. reimpr. Sdo Paulo: 20
Pearson Prentice Hall, 2013. x, 581. ISBN: 9788576058717.
ROSARIO, Jodo Mauricio. Principios de mecatronica. reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 20
2014. x, 356. ISBN: 9788576050100.
LAMB, Frank. Automagao industrial na prética. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2017. xii, 361. 10
ISBN: 9788580555134.
Bibliografia Complementar Qtd.
SELEME, Robson; SELEME, Roberto Bohlen. Automacao da produgdo: uma abordagem gerencial. 10
Curitiba: InterSaberes, 2013. 211. ISBN: 9788565704793.
MORAES, Cicero Couto de; CASTRUCCI, Plinio de Lauro. Engenharia de automacao industrial: 25
hardware e software, redes de petri e gestdo da automagdo. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. xi, 347.
ISBN: 9788521615323.
NEUMANN, Clévis; SCALICE, Régis Kovacs. Projeto de fabrica e layout. Rio de Janeiro: Elsevier, 10
2015. xxvi, 422. ISBN: 8535254072, 9788535254075.
NASCIMENTO JUNIOR, Cairo Licio; YONEYAMA, Takashi. Inteligéncia artificial em controle e 10
automagcao. reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2014. vii, 218. ISBN: 9788521203100.
PROENCA, Adriano. Manufatura Integrada por Computador: Sistemas Integrador de Producéo. Rio 1
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D.10 Optativas

Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ECAi2226 Projeto de Sistemas de Automacgéo
Carga Horaria Total Carga Horaria Tedrica Carga Horaria Pratica
32 0 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2215 (total) - ECAi22
Ementa

Descricao das Plantas Industriais. Metodologia para desenvolvimento e implementagao de projetos de
automacgdo. Fases de um projeto. Elaboracdo de documentos. Pratica de Instalagdo e verificacdo de defeitos.
Técnicas para comissionamento e Start Up.

Objetivos

Apresentar a descrigdo de plantas industriais implementando a metodologia para realizacido de projetos de
automacao. Capacitar os alunos a identificarem as fases de um projeto e na elaboragdo de documentos de um
projeto de automagdo bem como as praticas na realizacido de instalagdes e comissionamento utilizados em
projetos de automacao.

Competéncias e Habilidades

e Aplicar conceitos na descri¢do de plantas industriais implementando a metodologia para realizacao de
projetos de automacao;

e Capacitar os alunos a identificarem as fases de um projeto;

o Elaborar documentos de um projeto de automacao bem como as praticas na realizagao de instalacoes e
comissionamento utilizados em projetos de automacao.

Bibliografia Basica Qtd.

MORAES, Cicero Couto de; CASTRUCCI, Plinio de Lauro. Engenharia de automacao industrial: 25
hardware e software, redes de petri e gestdo da automagdo. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. xi, 347.
ISBN: 9788521615323.

NATALE, Ferdinando. Automacéo industrial. 10 ed. rev. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2013. 252. ISBN: 21
9788571947078.
BEGA, Egidio Alberto org; DELMES, Gerard Jean. Instrumentacio industrial. 3. ed. Rio de Janeiro: 18
Interciéncial BP, 2011. xxv, 668 p. ISBN: 9788571932456.

Bibliografia Complementar Qtd.
GROOVER, Mikell P. Automagao industrial e sistemas de manufatura. 3 ed. reimpr. Sdo Paulo: 20
Pearson Prentice Hall, 2013. x, 581. ISBN: 9788576058717.
MADUREIRA, Omar Moore de. Metodologia do Projeto: planejamento, execucéo e gerenciamento. 2. 21
ed. Sdo Paulo: Blucher, 2015. 361p. ISBN: 9788521204657.
ROSARIO, Jodo Mauricio. Principios de mecatronica. reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 20
2014. x, 356. ISBN: 9788576050100.
GEORGINI, Marcelo. Automacéo aplicada: descrigdo e implementacdo de sistemas sequenciais com 15
PLCs. 9 ed. reimpr. Séo Paulo: Erica, 2014. 236. ISBN: 9788571947245,
PETRUZELLA, Frank D. Controladores l6gicos programaveis. 4 ed. Porto Alegre: Bookman, 2014. 18

xvii, 398. ISBN: 9788580552829.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ECAi2227 Controle Multivaridvel e Robusto
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
48 32 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2207 (total) - ECAi25
Ementa

Representagdo de sistemas multivariaveis. Controle por desacoplamento de sistemas multivariaveis. Controle
por realimentacdo de estados em sistemas multivaridveis. Desempenho, incertezas e robustez. Loop shaping e
controle robusto LQG/LTR. Controle via otimizagdo Haz € Hoo-

Objetivos

Apresentar e introduzir aos alunos os conceitos basicos sobre andlise e projeto de sistemas de controle para
sistemas dindmicos de maior complexidade, notadamente sistemas dinamicos lineares de multiplas entradas e
multiplas saidas, com foco na representagao de sistemas no dominio do tempo. Isto deverd ser feito
abordando-se aspectos tedricos e as limitagdes que ocorrem na pratica e procurando-se estender conceitos
intuitivos vistos anteriormente em sistemas de controle monovariaveis.

Competéncias e Habilidades

o Entender os conceitos basicos sobre andlise e projeto de sistemas de controle para sistemas dinamicos de
maior complexidade, notadamente sistemas dinamicos lineares de miltiplas entradas e multiplas saidas,
com foco na representagdo de sistemas no dominio do tempo.

Bibliografia Basica Qtd.

ALBERTOS, P. Prerez; SALAS, Antonio. Multivariable control systems: an engineering approach. 6
Londres: Springer, 2004. xviii, 340. ISBN: 1852337389, 9781852337384.
SKOGESTAD, Sigurd; POSTLETHWAITE, Ian. Multivariable feedback control: analysis and design. 2
2 ed. Hoboken: John Wiley & Sons, 2005. 574. ISBN: 9780470011683.
CRUZ, José Jaime da. Controle robusto multivaridvel: o método LQG/ LTR. Sao Paulo: Edusp, 30
1996. 163. ISBN: 9788531403415, 8531403413.

Bibliografia Complementar Qtd.
OGATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 5 ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. 37
x, 809. ISBN: 9788576058106.
CHAPMAN, Stephen J. Programacdo em MATLAB para engenheiros. 2a ed. Sdo Paulo: Cengage 10
Learning, 2015. 655. ISBN: 9788522107896.
DORF, Richard C; BISHOP, Robert H. Sistemas de controle modernos. 13a. ed. Rio de Janeiro: 15
LTC, 2018. xxi, 770 p. ISBN: 9788521635123.
KUO, B. C. Sistemas de Controle Automatico. 4. Rio de Janeiro: Prentice-Hall, 1982. 653. 3
PHILLIPS, Charles L; NAGLE, H. Troy. Digital control system analysis and design. 3 ed. Nova 20

Jersey: Prentice-Hall, 1995. xv, 685. ISBN: 9780133098327, 013309832.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ECAi2228 Introducéo e Automacao dos Processos de Fabricagao
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
48 48 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EMEIi06 (total) - ECAi31
Ementa

Introdugdo & manufatura e aos processos de fabricagdo. Introdugdo aos Materiais de Engenharia e as suas
Propriedades. Operagdes de Processamento: Processos de Mudanga de Forma (Solidificagdo, Particulados,
Conformagio e Remogao de Materiais), Processos de aprimoramento das propriedades (Tratamentos térmicos)
e Processos de Modificacdo da Superficie (Limpeza, Deposicdo e Revestimento), Maquinas de Processamento,
Comando Numérico Computadorizado. Operagoes de Montagem: Processos de Unido Permanente (Soldagem,
Brasagem, Unido Adesiva) e de Unido por Fixacdo Mecénica (Parafusos e Fixacdo Mecéanica Permanente),
Maquinas e robds de solda. Operacoes especiais: Prototipagem rapida e Fabricacdo de Circuitos.

Objetivos

Obter o entendimento bésico dos principais processos industriais de fabricagdo industriais, com foco em metais.
Compreender o maquindrio para processos de fabricagdo, bem como sua automacao.

Competéncias e Habilidades

e« Compreender o bésico dos principais processos industriais de fabricagdo industriais, com foco em metais.

e« Compreender o maquinario para processos de fabricacdo, bem como sua automagéo.

Bibliografia Basica Qtd.

CHIAVERINI, Vicente. Tecnologia Mecanica: volume 1 : estrutura e propriedades das ligas metalicas. 20
3 2 ed. Sao Paulo: McGraw-Hill do Brasil, 1986. 266.
CHIAVERINI, Vicente. Tecnologia mecanica: volume 2: processos de fabricagdo e tratamento. v. 2 2 9
ed. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 1986. xv, 315. ISBN: 0074500902.
SCOTTI, Américo, PONOMAREYV, Vladimir. Soldagem MIG/MAG: melhor entendimento, melhor 26
desempenho. Sdo Paulo: Artliber, 2008. 284. ISBN: 8588098423, 9788588098428.

Bibliografia Complementar Qtd.
GROOVER, Mikell P. Automacéo industrial e sistemas de manufatura. 3 ed. reimpr. Sdo Paulo: 20
Pearson Prentice Hall, 2013. x, 581. ISBN: 9788576058717.
FERRARESI, Dino. Fundamentos da usinagem dos metais. reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2013. xlii, 21
751. ISBN: 9788521208594, 9788521202578.
SILVA, Sidnei Domingues da. CNC: programagdo de comandos numéricos computadorizados: 17
torneamento. 8 ed. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2008. 308. ISBN: 9788571948945.
CHIAVERINI, Vicente. Tecnologia mecanica: volume 3: materiais de constru¢do mecéanica. v. 3 2 ed. 8
Sao Paulo: Pearson Education do Brasil, 1986. xviii, 388. ISBN: 9780074500910.
WAINER, Emilio; BRANDI, Sérgio Duarte; MELLO, Fébio Décourt Homem de Coord. Soldagem: 13

processos e metalurgia. reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2013. 494. ISBN: 9788521202387.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ECAi2229 Introducdo ao Controle Inteligente
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
48 32 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2207 (total) - ECAi32
Ementa

Controladores baseados em conhecimentos. Légica fuzzy. Controladores empregando légica fuzzy. Métodos de
otimizacdo numérica, algoritmos genéticos e otimizacao por enxame de particulas. Aplicacdo de técnicas de
otimizacdo metaheuristicas no projeto de controladores. Introducdo as Redes Neurais Artficiais. Aplicagdes de
Redes Neurais em Controle e Automagdo. Sistemas inteligentes hibridos. Desenvolvimento de sistemas
inteligentes.

Objetivos

Apresentar as principais técnicas de inteligéncia artificial e explorar suas aplicagées no contexto da Engenharia
de Controle e Automagao. Capacitar os alunos a aplicar conhecimentos de inteligéncia artificial no projeto de
controladores e na solugdo de problemas de controle e automacio em geral.

Competéncias e Habilidades

e Apresentar as principais técnicas de inteligéncia artificial e explorar suas aplica¢ées no contexto da
Engenharia de Controle e Automacéo.

e Capacitar os alunos a aplicar conhecimentos de inteligéncia artificial no projeto de controladores e na
solucdo de problemas de controle e automacao em geral.

Bibliografia Basica Qtd.

NASCIMENTO JUNIOR, Cairo Licio; YONEYAMA, Takashi. Inteligéncia artificial em controle e 10
automagcao. reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2014. vii, 218. ISBN: 9788521203100.
SIMOES, Marcelo Godoy; SHAW, Ian S. Controle e modelagem fuzzy. 2 ed. rev. e ampl. Sdo Paulo: 15
Blucher, 2007. xiv, 186. ISBN: 9788521204169, 9788521204169.
CAMPOS, Mario Massa de; SAITO, Kaku. Sistemas inteligentes em controle e automacao de 4
processos. Rio de Janeiro: Ciéncia Moderna, 2004. xii, 235. ISBN: 8573933089, 9788573933086.

Bibliografia Complementar Qtd.
FERNANDES, Anita Maria da Rocha. Inteligéncia artificial: no¢bes gerais. Florianépolis: Visual 1
Books, 2003. 159. ISBN: 9788575021149, 8575021141.
HAYKIN, Simon. Redes neurais: principios e pratica. 2 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2008. 6
900. ISBN: 9788573077186, 0132733501.
TRILLAS, Enric; ECIOLAZA, Luka. Fuzzy logic: an introductory course for engineering students. 1
Londres: Springer, 2015. xi, 204. ISBN: 9783319142029.
LUGER, George F. Inteligéncia artificial. 6 ed. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2014. xvii, 7
614. ISBN: 9788581435503.
RUSSELL, Stuart Jonathan; NORVIG, Peter. Inteligéncia artificial. 3* ed. Rio de Janeiro: Elsevier, 21

2013. 988. ISBN: 9788535237016.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ECAi2230 Identificacdo de Sistemas Dindmicos Nao Lineares
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
48 32 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2209 (total) - ECAi33
Ementa

Tipos de néo linearidades e suas caracteristicas. Algoritmos de otimizacdo néo lineares locais e globais. Técnicas
de treinamento ndo supervisionadas. Modelos estaticos: Modelos lineares, polinomiais e Look-Up Table.
Modelos baseados em redes neurais, fuzzy e neuro-fuzzy. Modelos dinamicos: Séries de Volterra, Modelos
Kolmogorov-Gabor. Modelos afim por partes. Modelos de Hammerstein, Modelos de Wiener. Modelos
dindmicos neurais e fuzzy.

Objetivos

Fundamentar os aspectos tedricos e praticos do processo de obtencdo de representacoes para sistemas nao
lineares, tendo em vista a importancia dessa classe de sistemas no processo de andlise de processos ja existentes
ou no desenvolvimento de novos. Abordando as caracteristicas de nao linearidades, técnicas de otimizacao de
modelos e vérias representacdes estaticas e dindmicas desses.

Competéncias e Habilidades

« Compreender os aspectos teéricos e praticos do processo de obtencao de representacbes para sistemas
nao lineares;

o Implementar as caracteristicas de ndo linearidades, técnicas de otimizagao de modelos e varias
representacoes estaticas e dindmicas desses.

Bibliografia Basica Qtd.

AGUIRRE, Luis Antonio. Introducao a identificacao de sistemas: Tecnicas lineares e nao-lineares 14
aplicadas a sistemas reais. 2|. Belo Horizonte: UFMG, 2004. 659.
LJUNG, Lennart. System identification: theory for the user. 2 ed. Upper Saddle River: Prentice Hall, 2
1999. xxii, 609. ISBN: 9780136566953, 0136566952.
ASTROM, Karl J; WITTENMARK, Bjorn. Adaptive control. 2 ed. Nova York: Dover Publications, 3
2008. xvi, 573. ISBN: 9780486462783.

Bibliografia Complementar Qtd.
PHILLIPS, Charles L; NAGLE, H. Troy. Digital control system analysis and design. 3 ed. Nova 20
Jersey: Prentice-Hall, 1995. xv, 685. ISBN: 9780133098327, 013309832.
ZHU, Yucai. Multivariable system identification for process control. Nova York: Pergamon, 2001. xxi, 2
349. ISBN: 9780080439853, 0080439853.
KEESMAN, Karel J. System identification: an introduction. Nova York: Springer, 2011. xxvi, 323. 2
ISBN: 9780857295217.
LANDAU, Ioan D; ZITO, Gianluca. Digital control systems: design, identification and 10
implementation. Londres: Springer, 2005. xxiv, 484. ISBN: 1846280559, 9781846280559.
COELHO, Antonio Augusto Rodrigues; COELHO, Leandro dos Santos. Identificacio de sistemas 4
dindmicos lineares. 2 ed. rev. Santa Catarina: UFSC, 2016. 219. ISBN: 9788532807304.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ECOi2206 Algoritmos e Estrutura de Dados II
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECO0i2204 (total) - ECOi08
Ementa

Algoritmos e estruturas de pesquisa em memoria priméria: drvores AVL, drvores Preto-e-Vermelho; Arvores

Digitais: Trie e Patricia. Conjuntos; Mapas. Algoritmos e estruturas de pesquisa em meméria secundaria:

arvores B, B*, B+; Arquivo Invertido. Manipula¢ao de Arquivos de acesso aleatério. Processamento de cadeias

de caracteres. Compressdo de texto.

Objetivos

Capacitar os discentes no uso de estruturas de dados e algoritmos fundamentais de pesquisa em memoria

primaria e secundéaria; de processamento de cadeia de caracteres; de compressao de texto e de manipulacao de

arquivos de acesso aleatério.

Competéncias e Habilidades

o Utilizar estruturas de dados e algoritmos fundamentais de pesquisa em meméria priméria e secundéaria;
de processamento de cadeia de caracteres; de compressdo de texto e de manipulagdo de arquivos de

acesso aleatério.

Bibliografia Basica Qtd.

ZIVIANI, Nivio. Projeto de algoritmos: com implementacdes em Pascal e C. 3 ed rev. e ampl. Sdo 16
Paulo: Cengage Learning, 2011. xx, 639. ISBN: 8522110506, 9788522105250, 9788522110506.
DROZDEK, Adam. Estrutura de dados e algoritmos em C++. 2. ed. Sdo Paulo: Cengage Learning, 10
c2017. xvii, 687 p. ISBN: 9788522125739.
CORMEN, Thomas H et al. Algoritmos: teoria e pratica. 3 ed. reimpr. Rio de Janeiro: Elsevier, 2012. 16
xvii, 926. ISBN: 9788535266996.

Bibliografia Complementar Qtd.
GOODRICH, Michael T; TAMASSIA, Roberto. Projeto de algoritmos: fundamentos, andlise e 1
exemplos da internet. Porto Alegre: Bookman, 2004. 696. ISBN: 8536303034, 9788536303031.
ZIVIANI, Nivio. Projeto de algoritmos: com implementagdo em Pascal e C. 3a rev. ampl. Sdo Paulo: 5
Cengage Learning, 2013. 639. ISBN: 9788522110506.
MIZRAHI, Victorine Viviane. Treinamento em Linguagem C++: mddulo 2. 2 ed. Sa?o Paulo: 6
Makron Books, 2007. xxii, 309. ISBN: 9788576050469.
TENENBAUM, Aaron M; LANGSAM, Yedidyah; AUGENSTEIN, Moshe J. Estruturas de dados 3
usando C. reimpr. Sado Paulo: Makron Books, 2009. 884. ISBN: 9788534603485.
FARRER, Harry et al. Programacéo estruturada de computadores: algoritmos estruturados. 3 ed. 36

reimpr. Rio de Janeiro: Guanabara Dois, 2008. 284. ISBN: 9788521611806.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ECOi2207 Projeto e Anélise de Algoritmos
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECQi2204 (total) - ECOill
Ementa

Conceitos Bésicos. Técnicas de Projeto: Divisdo-e-Conquista, Guloso, Recursdo, Backtracking, Programagao
Dinamica. Notacdo e Andlise Assintética de pior e melhor caso. Anélise de Complexidade de Problemas: Classes

de problemas; Problemas NP-Completos. Grafos: Definigbes e conceitos basicos, Representacio de grafos,

Conexidade: grafos conexos e cortes. Algoritmos de busca em grafo: busca em largura, busca em profundidade e

ordenacédo topoldgica. Arvores geradoras e seus algoritmos. Algoritmos para caminhos minimos: Dijkstra,

Bellman-Ford, Floyd-Warshall. Componentes fortemente conexas. Caminhos e Ciclos Hamiltoniano e Euleriano.

Outras aplicagoes: Cliques, Coloragdo, Planaridade, isomorfismo.

Objetivos

Capacitar os discentes a implementar solugoes algoritmicas utilizando teorias das areas de projeto e

complexidade de algoritmos e teoria dos grafos; distinguir os principais paradigmas de projeto de algoritmos;
analisar o custo de utilizacdo em relacdo a tempo e espago de um algoritmo e identificar problemas de grande

complexidade e alternativas para suas solucoes.

Competéncias e Habilidades

e Implementar solugbes algoritmicas utilizando teorias das areas de projeto e complexidade de algoritmos

e teoria dos grafos;
e Distinguir os principais paradigmas de projeto de algoritmos;
¢ Analisar o custo de utilizacdo em relacido a tempo e espago de um algoritmo;

o Identificar problemas de grande complexidade e alternativas para suas solugdes.

Bibliografia Basica Qtd.

CORMEN, Thomas H et al. Introduction to algorithms. 3 ed. Cambridge: MIT Press, 2009. xix, 6
1292. ISBN: 9780262533058.
CORMEN, Thomas H et al. Algoritmos: teoria e pratica. 3a ed. Rio de Janeiro: Campus, 2012. 926. 16
ISBN: 9788535236996.
ZIVIANI, Nivio. Projeto de algoritmos: com implementacdes em Pascal e C. 3 ed rev. e ampl. Sdo 16
Paulo: Cengage Learning, 2011. xx, 639. ISBN: 9788522110506, 8522110506, 9788522105250.

Bibliografia Complementar Qtd.
ZIVIANI, Nivio. Projeto de algoritmos: com implementagdo em Pascal e C. 3a rev. ampl. Sdo Paulo: 5
Cengage Learning, 2013. 639. ISBN: 9788522110506.
TOSCANI, Laira Vieira; VELOSO, Paulo A. S. Complexidade de algoritmos: andlise, projeto e 5
métodos. 2 ed. Porto Alegre: Bookman, 2008. 261. ISBN: 9788577803507, 9788577803507.
BOAVENTURA NETTO, Paulo Oswaldo. Grafos: teoria, modelos,algoritmos. 4 ed. rev. ampl. Sdo 5
Paulo: Edgard Bliicher, 2006. 311.
FEOFILOFF, Paulo. Algoritmos: em linguagem C. Rio de Janeiro: Elsevier, 2009. xv, 208. ISBN: 8
9788535232493, 9788535232493.
SEDGEWICK, Robert. Algorithms in C++: partsl-4 : fundamentals data structures sorting 2

searching. 3. Boston: Addison-Wesley, 1998. 716.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ELTi2232 Circuitos Integrados Analdgicos
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ELTi2204 (total) ELTi2221 ECOi32
Ementa

Introducgéo e histéria dos semicondutores. Revisdo de transistores MOS. Espelhos e guias de corrente MOS.
Projeto e caracterizacdo de amplificadores fonte comum, porta comum, cascode, seguidor de fonte e emissor.
Projeto e caracterizagido de amplificadores diferenciais MOS. Projeto e caracterizagdo de amplificadores MOS de
multiplos estdgios. Resposta em frequéncia, CMRR e PSRR de amplificadores MOS. Realimentagdo negativa e
compensacio em frequéncia.

Objetivos

Proporcionar ao aluno o conhecimento necessario para o caracterizagao de transistores de efeito de campo,
projeto e andlise de topologias de amplificadores integrados de tnico estdgio e multiplos estdgios.

Competéncias e Habilidades

o Entender e utilizar transistores de efeito de campo;
e Conhecer e analisar as toplogias de espelhos e guias de corrente;

e Conhecer diferentes tipos topologias de amplificadores e tnico estagio.

Bibliografia Basica Qtd.
SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletrénica. 5 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.
BOYLESTAD, Robert L; NASHELSKY, Louis. Dispositivos eletronicos e teoria de circuitos. 8 ed. 5 34
reimpr. Sado Paulo: Pearson Prentice Hall, 2009. xviii, 672. ISBN: 9788587918222, 8587918222.
RABAEY, Jan M; CHANDRAKASAN, Anantha; NIKOLIC, Borivoje. Digital integrated circuits: a 10

design perspective. 2 ed. Upper Saddle River: Pearson Education, 2003. xxi, 761. ISBN: 0130909963,
9780130909961.

Bibliografia Complementar Qtd.
RAZAVI, Behzad. Design of Analog CMOS Integrated Circuits. Boston: McGraw-Hill, 2001. xx, 684. 1
ISBN: 0072380322, 9780072380323.
WESTE, Neil H. E; HARRIS, David Money. CMOS VLSI design: a circuits and systems perspective. 3
4 ed. Boston: Addison-Wesley, 2011. xxv, 838. ISBN: 0321547748, 9780321547743.
BRUNVAND, Erik. Digital VLSI chip design with cadence and synopsys CAD tools. Boston: 3
Addison-Wesley, 2010. xvi, 571. ISBN: 0321547993, 9780321547996.
WOLF, Wayne. Modern VLSI design: IP-based design. 4 ed. Upper Saddle River: Prentice-Hall, 2

2009. xxi, 627. ISBN: 0137145004, 9780137145003.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ELTi2233 Laboratério de Circuitos Integrados Analdgicos
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 0 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ELTi2204 (total) ELTi2220 ECOi32
Ementa

Ferramentas CAD para projeto de circuitos analégicos utilizando transistores MOS. Tecnologias de fabricagéo e
layout de circuitos analdgicos. Metodologia e fluxo de projeto de circuitos integrados analégicos. Inglés
instrumental para circuitos integrados.

Objetivos

Proporcionar ao aluno o conhecimento necessario para o caracterizagao de transistores de efeito de campo,
projeto e andlise de topologias de amplificadores integrados de tinico estagio e miiltiplos estagios e ferramentas
CAD.

Competéncias e Habilidades

o Entender e utilizar transistores de efeito de campo;
e Conhecer e analisar as toplogias de espelhos e guias de corrente;
o Conhecer diferentes tipos topologias de amplificadores e inico estégio;

e Conhecer a operagdo de uma ferramenta CAD para circuitos integrados.

Bibliografia Basica Qtd.
SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletrénica. 5 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.
BOYLESTAD, Robert L; NASHELSKY, Louis. Dispositivos eletronicos e teoria de circuitos. 8 ed. 5 34
reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2009. xviii, 672. ISBN: 9788587918222, 8587918222.
RABAEY, Jan M; CHANDRAKASAN, Anantha; NIKOLIC, Borivoje. Digital integrated circuits: a 10

design perspective. 2 ed. Upper Saddle River: Pearson Education, 2003. xxi, 761. ISBN: 0130909963,
9780130909961.

Bibliografia Complementar Qtd.
RAZAVI, Behzad. Design of Analog CMOS Integrated Circuits. Boston: McGraw-Hill, 2001. xx, 684. 1
ISBN: 0072380322, 9780072380323.
WESTE, Neil H. E; HARRIS, David Money. CMOS VLSI design: a circuits and systems perspective. 3
4 ed. Boston: Addison-Wesley, 2011. xxv, 838. ISBN: 0321547748, 9780321547743.
BRUNVAND, Erik. Digital VLSI chip design with cadence and synopsys CAD tools. Boston: 3
Addison-Wesley, 2010. xvi, 571. ISBN: 0321547993, 9780321547996.
WOLF, Wayne. Modern VLSI design: IP-based design. 4 ed. Upper Saddle River: Prentice-Hall, 2

2009. xxi, 627. ISBN: 0137145004, 9780137145003.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ELTi2222 Circuitos Integrados Digitais
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ELTi2204 (total) ELTi2223 ECOi33
Ementa

Introducgédo e histéria dos semicondutores. Revisdo de transistores MOS. Projeto e caracterizagdo do inversor
l6gico CMOS. Projeto portas logicas CMOS. Circuitos utilizando légica pseudo-NMOS e logica de transistores
de passagem. Projeto de lachtes e fli-flops utilizando transistores MOS. Projeto de celulas de meméria de acesso
aleatdrio com transistores MOS. Circuitos sensores de nivel légico. Arquiteturas de memorias e circuitos
decodificadores de enderego utilizandos transistores MOS. Projeto de osciladores em transistores MOS.

Objetivos

Proporcionar ao aluno o conhecimento necessario para o caracterizagao de transistores de efeito de campo,
projeto e andlise de estruturas basicas de circuitos digitais.

Competéncias e Habilidades

o Entender e utilizar transistores de efeito de campo;
e Conhecer e analisar um inversor l6gico CMOS;
e Conhecer diferentes tipos circuitos l6gicos com transistores MOS;

o Entender a estrutura de flip-flops e memoérias.

Bibliografia Basica Qtd.
SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletronica. 5 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.
BOYLESTAD, Robert L; NASHELSKY, Louis. Dispositivos eletrénicos e teoria de circuitos. 8 ed. 5 34
reimpr. Sado Paulo: Pearson Prentice Hall, 2009. xviii, 672. ISBN: 9788587918222, 8587918222.
RABAEY, Jan M; CHANDRAKASAN, Anantha; NIKOLIC, Borivoje. Digital integrated circuits: a 10

design perspective. 2 ed. Upper Saddle River: Pearson Education, 2003. xxi, 761. ISBN: 0130909963,
9780130909961.

Bibliografia Complementar Qtd.
RAZAVI, Behzad. Design of Analog CMOS Integrated Circuits. Boston: McGraw-Hill, 2001. xx, 684. 1
ISBN: 0072380322, 9780072380323.
WESTE, Neil H. E; HARRIS, David Money. CMOS VLSI design: a circuits and systems perspective. 3
4 ed. Boston: Addison-Wesley, 2011. xxv, 838. ISBN: 0321547748, 9780321547743.
BRUNVAND, Erik. Digital VLSI chip design with cadence and synopsys CAD tools. Boston: 3
Addison-Wesley, 2010. xvi, 571. ISBN: 0321547993, 9780321547996.
WOLF, Wayne. Modern VLSI design: IP-based design. 4 ed. Upper Saddle River: Prentice-Hall, 2

2009. xxi, 627. ISBN: 0137145004, 9780137145003.
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Periodo Cdédigo Disciplina
Optativa ELTi2223 Laboratério de Circuitos Integrados Digitais
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 0 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ELTi2204 (total) ELTi2222 ECOi33
Ementa

Ferramentas CAD para projeto de circuitos 1ogicos utilizando transistores MOS. Tecnologias de fabricacdo e
layout de circuitos 1égicos. Metodologia e fluxo de projeto de circuitos integrados digitais. Inglés instrumental

para circuitos integrados.

Objetivos

Proporcionar ao aluno o conhecimento necessario para o caracterizagao de transistores de efeito de campo,

projeto e andlise de estruturas bédsicas de circuitos digitais e ferramentas CAD.

Competéncias e Habilidades

o Entender e utilizar transistores de efeito de campo;

e Conhecer e analisar um inversor l6gico CMOS;

e Conhecer diferentes tipos circuitos l6gicos com transistores MOS;
o Entender a estrutura de flip-flops e memoérias;

e Conhecer a operacdo de uma ferramenta CAD para circuitos integrados.

Bibliografia Basica Qtd.

SEDRA, Adel S; SMITH, Kenneth C. Microeletrénica. 5 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice 25
Hall, 2010. xiv, 848. ISBN: 9788576050223, 9788576050223.
BOYLESTAD, Robert L; NASHELSKY, Louis. Dispositivos eletronicos e teoria de circuitos. 8 ed. 5 34
reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2009. xviii, 672. ISBN: 9788587918222, 8587918222.
RABAEY, Jan M; CHANDRAKASAN, Anantha; NIKOLIC, Borivoje. Digital integrated circuits: a 10
design perspective. 2 ed. Upper Saddle River: Pearson Education, 2003. xxi, 761. ISBN: 0130909963,
9780130909961.

Bibliografia Complementar Qtd.
RAZAVI, Behzad. Design of Analog CMOS Integrated Circuits. Boston: McGraw-Hill, 2001. xx, 684. 1
ISBN: 0072380322, 9780072380323.
WESTE, Neil H. E; HARRIS, David Money. CMOS VLSI design: a circuits and systems perspective. 3
4 ed. Boston: Addison-Wesley, 2011. xxv, 838. ISBN: 0321547748, 9780321547743.
BRUNVAND, Erik. Digital VLSI chip design with cadence and synopsys CAD tools. Boston: 3
Addison-Wesley, 2010. xvi, 571. ISBN: 0321547993, 9780321547996.
WOLF, Wayne. Modern VLSI design: IP-based design. 4 ed. Upper Saddle River: Prentice-Hall, 2

2009. xxi, 627. ISBN: 0137145004, 9780137145003.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ECOi35 Desenvolvimento de Sistemas WEB
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 32 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
Ementa

Tecnologias para desenvolvimento de sistemas e aplicativos em ambiente Web/multi-plataforma. Geragao de
conteddo estatico e dindmico na Web. Programacao client-side (front-end) e server-side (back-end). Seguranca
no ambiente Web. Escalabilidade e uso massivo de aplica¢bes. Tecnologias emergentes.

Objetivos

Capacitar o aluno para desenvolver sistemas WEB utilizando PHP, CSS, HTML, Javascript e na utilizacdo de
frameworks para desenvolvimento de front-end, back-end e web/moével.

Competéncias e Habilidades

e Desenvolver sistemas WEB utilizando PHP, CSS, HTML, Javascript;

o Utilizar frameworks para desenvolvimento de front-end, back-end e web/mével.

Bibliografia Basica Qtd.

MILANI, André. Construindo aplicagoes web com PHP e MySQL. 2 ed. Sao Paulo: Novatec, 2016. 5
336. ISBN: 9788575225295.
DEITEL, Paul J; DEITEL, Harvey M. Ajax, Rich Internet Applications e desenvolvimento de Web 8
para programadores. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2008. 747. ISBN: 9788576051619.
SILVA, Mauricio Samy. Construindo sites com CSS e XHTML: sites controlados por folhas de estilo 3
em cascata. 3 reimpr. Sdo Paulo: Novatec, 2010. 446. ISBN: 9788575221396, 9788575221396.

Bibliografia Complementar Qtd.
YANK, Kevin; ADAMS, Cameron. Sé JavaScript: tudo o que vocé precisa saber sobre JavaScript a 3
partir do zero. Porto Alegre: Bookman, 2009. 423. ISBN: 9788577805426, 9788577805426.
SILVA, Mauricio Samy. jQuery: a biblioteca do programador JavaScript. Sdo Paulo: Novatec, 2008. 1
430. ISBN: 9788575221785.
SILVA, Mauricio Samy. Criando sites com HTML: sites de alta qualidade com HTML e CSS. Sao 5

Paulo: Novatec, 2008. 431. ISBN: 9788575221662, 9788575221662.

LOPES, Sérgio. A web mobile: design responsivo e além para uma web adaptada ao mundo mobile. 2 3
ed. ampl. Sdo Paulo: Casa do Cédigo, 2015. ix, 273. ISBN: 9788566250237.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa EMEi2203 Desenho Auxiliado por Computador
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
48 48 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
Ementa

Comandos bésicos 2D e 3D utilizando softwares CAD. Aplicar conhecimentos de desenho técnico empregando a
computacio grafica. Desenho elementos mecanicos em 2D. Desenho de unido aparafusada. Desenho de
engrenagens. Simbologia de acabamento superficial e tolerdncias. Desenho de conjunto e lista de materiais.
Modelagem, montagem e detalhamento de pegas 3D.

Objetivos

Disseminar nos alunos as potencialidades da computacao grafica, demostrando a otimizacdo do processo
projetivo com o uso da ferramenta CAD. Capacitar os alunos a desenvolver desenhos técnicos mecanicos em um
ambiente virtual, utilizando os softwares CAD.

Competéncias e Habilidades

e Realizar diferentes formas de representacio grafica de desenhos técnicos;

o Identificar problemas de representagdo relacionados a desenhos mecanicos de pecas e equipamentos em
projetos existentes;

o Identificar erros na representagio técnica de pecas, equipamentos e desenhos mecénicos e arquitetonicos;

e Realizar desenhos de pegas, equipamentos e desenhos mecanicos e arquitetonicos de baixa e média
complexidade;

e Analisar e avaliar a viabilidade de projetos de engenharia e riscos associados;

e Solucionar problemas técnicos por meio da representacdo grafica de pegas, equipamentos e desenhos
mecanicos e arquitetonicos;

e Caracterizar os elementos do desenho técnico presentes nas Normas Técnicas de Desenho Técnico.

Bibliografia Basica Qtd.
RIBEIRO, Antonio Clécio; PERES, Mauro Pedro; IZIDORO, Nacir. Curso de desenho técnico e 17
AutoCAD. Sao Paulo: Pearson Education do Brasil, 2013. xx, 362. ISBN: 9788581430843.
FRENCH, Thomas Ewing; VIERCK, Charles J. Desenho técnico e tecnologia gréafica. 8 ed. reimpr. 17

Sa?o Paulo: Globo, 2005. 1093. ISBN: 9788525007339, 9788525007339, 9788525007339,
9788525007339, 8525007331.

SOUZA, Antoénio Carlos de et al. SolidWorks: modelagem 3D. Florianépolis: Edufsc, 2013. 344 p. 4
(Colegao didatica) ISBN: 9788532806482.

Bibliografia Complementar Qtd.
PROVENZA, Francesco. Desenhista de maquinas. 46 ed. Sdo Paulo: Escola Pro-Tec, 1991. [100]. 11
FIALHO, Arivelto Bustamante. Solidworks premium 2013: plataforma CAD/CAE/CAM para 4

projeto, desenvolvimento e validagdo de produtos industriais. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2017. 592.
ISBN: 9788536504926.

ZEID, Ibrahim. CAD/CAM theory and practice. Nova York: McGraw-Hill, 1991. xxvi, 1052. ISBN: 3
0070728577.

SILVEIRA, Samuel Jodo da. Aprendendo AutoCad 2008: simples e rapido. Florianépolis: Visual 4
Books, 2008. 256. ISBN: 9788575022313, 8575022318.

UBRIG, Karlheinz; KIEL, Ernst; DEHMLOW, Martin. Desenho eletrotécnico bésico. 1 reimpr. Sdo 10

Paulo: EPU, 2006. 63. ISBN: 9788512151007, 8512150602.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa EPRi4003 Gestao de Qualidade
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
~ - EPRO006
Ementa

Perspectiva historica da gestdo da qualidade. Principios, dimensoes e custo da qualidade. Total quality control
(TQC). Total quality management (TQM). Planejamento da qualidade. Gerenciamento de processos.
Plan-do-check-act (PDCA). Método de analise e solu¢dao de problemas (MASP). Métodos de prevengao e
solucdo de problemas. Melhoria continua. Inovagdo. Ferramentas da qualidade. Sistema de gestdo da qualidade
e normalizacio.

Objetivos

A disciplina objetiva desenvolver no aluno uma visdo sistémica das diferentes abordagens existentes para a
gestdo da qualidade nas organizacGes, permitindo a sua andlise ou interferéncia. Para tanto, apresenta a
evolugdo das praticas de controle, garantia e gestdo qualidade na producdo e nos servigos, partindo da inspecao
até os conceitos atuais. Assim, ao final da disciplina os alunos deverao ser capazes de aplicar os conhecimentos
tedricos e praticos, para gerenciar a qualidade em suas atividades profissionais e participar de programas de
melhoria da qualidade. No contexto cientifico o aluno devera obter fundamentagio para propor ou escolher
temas para pesquisas relacionadas a gestao da qualidade, & gestao por processos e seus fundamentos.

Competéncias e Habilidades

e Descrever e diferenciar os conceitos, métodos, técnicas, ferramentas e boas praticas de gestao da
qualidade, e utilizd-los com autonomia.

Bibliografia Basica Qtd.

CAMPOS, Vicente Falconi. TQC: controle de qualidade total: no estilo japonés. 8 ed. Nova Lima: 24
Falconi, 2004. 256. ISBN: 9788598254135, 8598254134.
CARPINETTI, Luiz Cesar Ribeiro. Gestao da qualidade: conceitos e técnicas. 2 ed. Sdo Paulo: Atlas, 13
2012. x, 239. ISBN: 9788522469116.
CARVALHO, Marly Monteiro de; PALADINI, Edson Pacheco Coord. Gestdo da qualidade: teoria e 24
casos. 2 ed. rev. ampl. reimpr. Rio de Janeiro: Campus, 2012. xx, 430. ISBN: 8535248870.

Bibliografia Complementar Qtd.
ABNT - Associagdo brasileira de normas técnicas. ABNT NBR ISO 9000:2015 Sistemas de gestdao da 0
qualidade - Fundamentos e vocabulario. 3% ed. Rio de janeiro: ABNT, 2015.
ABNT - Associagao brasileira de normas técnicas. ABNT NBR ISO 9001:2015 Sistemas de gestdao da 0

qualidade - Requisitos. 3% ed. Rio de janeiro: ABNT, 2015.

JURAN, J. M. A qualidade desde o projeto: novos passos para o planejamento da qualidade em 10
produtos e servigos. reimpr. Sdo Paulo: Cengage Learning, 2015. x, 551. ISBN: 9788522107568,
8522107564.

PALADINI, Edson Pacheco; BRIDI, Eduardo. Gestao e avaliacdo da qualidade em servigos para 12
organizagbes competitivas: estratégias basicas e o cliente misterioso. Sdo Paulo: Atlas, 2013. ix, 241.
ISBN: 9788522480975.

WERKEMA, Cristina. Métodos PDCA e DMAIC e suas ferramentas analiticas. Rio de Janeiro: 17
Elsevier, 2013. 201. ISBN: 9788535254297, 8535254293.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa EPRi3001 Pesquisa Operacional
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 0 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
Ementa

Introdugdo a pesquisa operacional. Modelagem. Programagéo linear: formulacdo e método gréafico. Programagéo
linear: método simplex. Casos particulares no simplex. Analise econdémica. Dualidade e sua interpretacio
economica. Anélise de sensibilidade. Ferramentas computacionais de otimizacdo. Programacao linear inteira.
Problemas de transporte.

Objetivos

Apresentar e discutir as técnicas de tomada de decisdo; capacitar o aluno a gerar modelos matematicos
representativos de problemas reais; promover a compreensdo, escolha e utilizacdo dos métodos de resolucdo dos
modelos matematicos; capacitar os alunos a avaliar os resultados da otimizacdo; preparar os alunos para a
discussao sobre as técnicas avancadas de tomada de decisdo.

Competéncias e Habilidades

e Modelar, resolver, analisar, avaliar e tomar decisbes sobre problemas diversos.

Bibliografia Basica Qtd.

ANDRADE, Eduardo Leopoldino de. Introdugao & pesquisa operacional: métodos e modelos para 17
anélise de decisoes. 4 ed. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 2014. xvi, 204. ISBN: 9788521616658,
9788521616658.

HILLIER, Frederick S; LIEBERMAN, Gerald J. Introducgdo a pesquisa operacional. 9. ed. Porto 30
Alegre: McGraw-Hill, 2013. xxii, 1005 p. ISBN: 9780073376299, 0073376299, 9788580551181.
LACHTERMARCHER, Gerson. Pesquisa operacional na tomada de decisdes. 4 ed. reimpr. Sao 10
Paulo: Pearson Prentice Hall, 2013. 223. ISBN: 9788576050933.

Bibliografia Complementar Qtd.
GOLDBARG, Marco Cesar; LUNA, Henrique Pacca L. Otimizacdo combinatéria e programacao 1

linear: modelos e algoritmos. Rio de Janeiro: Campus, 2000. xvii, 649. ISBN: 8535205411,
9788535205411.

MOREIRA, Daniel Augusto. Pesquisa operacional: curso introdutério. 2 ed. rev. atual. Sdo Paulo: 17
Cengage Learning, 2013. xviii, 356. ISBN: 8522110514, 9788522110513.

SILVA, Ermes Medeiros da et al. Pesquisa operacional para os cursos de administragdo e engenharia: 5
programagcao linear, simulagdo. 4 ed. reimpr. Sdo Paulo: Atlas, 2010. xiv, 186. ISBN: 9788522459636.
PRADO, Darci Santos do. Programacao linear. 7 ed. Nova Lima: Falconi, 2016. 286. ISBN: 10
9788598254982.

TAHA, Hamdy A. Pesquisa operacional: uma visdo geral. 8 ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 9

2012. xiii, 359. ISBN: 9788576051503.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa EPRi1004 Planejamento e Controle da Producéo I
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
- - EPR704
Ementa

Tipos de sistemas de produgdo. Previsdo de demanda. Planejamento agregado da producdo. Planejamento
mestre da produgdo. Gestéo de estoques. Calculo de necessidade de materiais (MRPI e MRPII). Enterprise
resource planning (ERP). Teoria das restri¢oes. Sequenciamento da producdo. Balanceamento de linhas.
PERT/CPM.

Objetivos

Ao término do curso o aluno devera ser capaz de entender o funcionamento do Planejamento e Controle da
Producéo, suas atividades e a forma de relacionamento com os demais setores da empresa, além de varias
técnicas de gestdo operacional do piso de fabrica. Este curso ainda fornecera conhecimentos atualizados das
principais formas de gestao da produgao, adaptando-as aos diferentes tipos de processos e estratégias de
mercado.

Competéncias e Habilidades

e Reconhecer, aplicar e explicar as diferentes técnicas de planejamento de materiais e da producao,
previsdo de demanda e gestdo de estoques para lidar com problemas complexos.

Bibliografia Basica Qtd.
CHIAVENATO, Idalberto. Planejamento e controle da produgao. 2 ed. rev. e atual. Barueri: Manole, 13
2011. xiii, 138. ISBN: 9788520427422.
CORREA, Henrique L; CORREA, Carlos A. Administracio de producio e operacdes: manufatura e 23

servigos: uma abordagem estratégica. 3 ed. Sdo Paulo: Atlas, 2012. xx, 680. ISBN: 9788522469185,
9788522479184.

FERNANDES, Flavio Cesar Faria; GODINHO FILHO, Moacir. Planejamento e controle da 13
produgdo: dos fundamentos ao essencial. Sdo Paulo: Atlas, 2010. xvi, 275. ISBN: 9788522458714.

Bibliografia Complementar Qtd.
ALMEIDA, Dagoberto Alves de. Gestdo da produgao: planejar, acompanhar e intervir. Bauru, SP: 16
Joarte, 2011. 301. ISBN: 9788598621708.
CORREA, Henrique; GIANESI, Irineu G. N; CAON, Mauro. Planejamento, programacao e controle 1

da producao: MRP II/ERP : conceitos, uso e implantacdo. 4% ed. Sdo Paulo: Atlas, 2001. 452. ISBN:
9788522427826.

KRAJEWSKI, Lee J; MALHOTRA, Manoj K; RITZMAN, Larry P. Administracdo de producéao e 30
operagdes. 11. ed. Sdo Paulo: Pearson Education, 2017. xvii, 677 p. ISBN: 9788543004655.
SLACK, Nigel; CHAMBERS, Stuart; JOHNSTON, Robert. Administragdo da producdo. 3 ed. Sao 25

Paulo: Atlas, 2009. xix, 703. ISBN: 9788522453535.

TUBINO, Dalvio Ferrari. Planejamento e controle da producgéo: teoria e pratica. 2 ed. Sdo Paulo: 13
Atlas, 2009. xii, 190. ISBN: 9788522456949.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa LETO007 Libras - Lingua Brasileira de Sinais
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
48 48 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
Ementa

Propriedades das linguas humanas e as linguas de sinais. Tecnologias na area da surdez. O que é a lingua de
sinais brasileira - libras: aspectos linguisticos e legais. Pardmetros fonolégicos, morfossintdticos, seméanticos e
pragmaticos. Nogoes e aprendizado basico da libras. A combinacdo de formas e de movimentos das maos. Os
pontos de referéncia no corpo e no espago. comunicagao e expressao de natureza visual motora.
Desenvolvimento de libras dentro de contextos.

Objetivos

Conhecer um pouco da cultura surda e da LIBRAS sensibilizando-se para essa realidade. Apresentar as
propriedades das linguas humanas; Conceituar e caracterizar a Libras; Ter nogdes de uso da libras (sinais;
combinagdo de formas e de movimentos das méos; pontos de referéncia no corpo e no espago).

Competéncias e Habilidades

o Conhecer a linguagem brasileira de sinais (Libras).

Bibliografia Basica Qtd.

BUENO, Jose Geraldo Silveira. A educacao especial nas universidades brasileiras. Brasilia: Ministerio 1
da Educacao, 2002. 136.
FALCAO, Luiz Albérico. Aprendendo a LIBRAS e reconhecendo as diferencas: um olhar reflexivo 1
sobre a inclusdo: estabelecendo novos didlogos. 2a ed. rev. ampl. Recife: Ed. do Autor, 2007. 304.
QUADROS, Ronice Miiller de; KARNOPP, Lodenir Becker. Lingua de sinais brasileiras: estudos 4
linguisticos. reimpr. Porto Alegre: Artmed, 2007. 221. ISBN: 9788536303086.

Bibliografia Complementar Qtd.
FERNANDES, EulaliaOrg.et al. Surdez e bilinguismo. Porto Alegre: Mediagdo, 2005. 104. 1
LACERDA, Cristina Broglia Feitosa de; GOES, Maria Cecilia Rafael deOrgs. Surdez: processos 1
educativos e subjetividade. Sdo Paulo: Lovise, 2000. 122.
LODI, Ana Cl4udia Balieiro et al. Letramento e minorias. 3a ed. Porto Alegre: Mediagao, 2009. 160. 1
PFROMM NETO, S. Psicologia da Aprendizagem e do Ensino. Sao Paulo: USP, 1985. 160. 1
VIGOTSKI, L. S. A formacéo social da mente: o desenvolvimento dos processos psicoldgicos 3

superiores. 7a ed. Sdo Paulo: Martins Fontes, 2007. 182. ISBN: 9788533622647.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ELTi2212 Sistemas de Comunicagdo
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0

Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2202 (total) ELTi2213 ECAil7
ELTi2208 (total)

Ementa

Caracteristicas dos sistemas de comunicagdo. Analise e Transmissdo de Sinais.Modulagdo de onda continua em
amplitude. Modulacdo de onda continua em angulo. Amostragem e Conversdo Analogico-Digital. Modulagdo de
pulso em amplitude. Modulagdo de pulso em cédigo. Modulacdo digital de portadora. Transmissdo digital em
banda base. Transmissdo digital em banda passante. Cdigos de controle de erro. Modulacdo por espalhamento

espectral. Topicos, tendéncias e aplicagdes atuais de sistemas de comunicagao.

Objetivos

Compreender os principios fundamentais dos sistemas de comunicagdo modernos, em particular: modulagdes
analégicas em amplitude e em frequéncia; modulacdo por pulso;conversido analdgico-digital; transmissdo digital

em banda base e em banda passante.

Competéncias e Habilidades

o Conceber, projetar, desenvolver, operar em sistemas de comunicacio;

e Realizar estudos complementares ou mais avancados sobre o assunto, por conta prépria ou de forma

orientada;

e Desenvolver experimentos com os aplicativos de simulagdo utilizando os conceitos ministrados na

disciplina de Sistemas de Comunicacéo.

Bibliografia Basica Qtd.

HAYKIN, Simon; MOHER, Michael. Sistemas de comunicacdo. 5 ed. Porto Alegre: Bookman, 2011. 12
512. ISBN: 9788577807253, 9780471697909.
LATHI, Bhagwandas Pannalal; DING, Zhi. Sistemas de comunicagoes analdgicos e digitais modernos. 10
4 ed. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 2015. xxi, 838. ISBN: 9788521620273.
HAYKIN, Simon; MOHER, Michael. Introdugéo aos sistemas de comunicagdo. 2 ed. Porto Alegre: 3
Bookman, 2008. 514.

Bibliografia Complementar Qtd.
NASCIMENTO, Juarez do. Telecomunicagoes. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2000. 341. 3
GOMES, Alcides Tadeu. TelecomunicagGes: transmissdo e recepcdo AM-FM: sistemas pulsados. 21 22
ed. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2013. 415. ISBN: 9788571940734.
HAYKIN, Simon; VAN VEEN, Barry. Sinais e sistemas. Porto Alegre: Bookman, 2001. 668. ISBN: 10
9788573077414.
OPPENHEIM, Alan V; WILLSKY, Alan S; NAWAB, Syed Hamid. Signals & systems. 2 ed. Nova 12
Jersey: Prentice Hall, 1997. xxx, 957. ISBN: 9780138147570, 0138147574.
INGLE, Vinay K; PROAKIS, John G. Digital signal processing using MATLAB: international 4

student edition. 2 ed. Toronto: Thomson Learning, 2007. xv, 605. ISBN: 9780495244417, 0495244414.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ELTi2213 Laboratério de Sistemas de Comunicagao
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 0 16

Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2202 (total) ELTi2212 ECAil8
ELTi2208 (total)

Ementa

Experiéncias em laboratério envolvendo tépicos abordados na disciplina Sistemas de Comunicagao.

Objetivos

uma visdo pratica e experimental dos problemas nas comunicagoes analdgicas e digitais

Complementar os conceitos apresentados na disciplina de Principios de Comunicagdes, proporcionando ao aluno

Competéncias e Habilidades

o Conceber, projetar, desenvolver, operar em sistemas de comunicacio;

orientada;

disciplina de Sistemas de Comunicacao.

e Desenvolver experimentos com os aplicativos de simulagao utilizando os conceitos ministrados na

o Realizar estudos complementares ou mais avangados sobre o assunto, por conta prépria ou de forma

student edition. 2 ed. Toronto: Thomson Learning, 2007. xv, 605. ISBN: 9780495244417, 0495244414.

Bibliografia Basica Qtd.

HAYKIN, Simon; MOHER, Michael. Sistemas de comunicacdo. 5 ed. Porto Alegre: Bookman, 2011. 12
512. ISBN: 9788577807253, 9780471697909.
LATHI, Bhagwandas Pannalal; DING, Zhi. Sistemas de comunicagbes analdgicos e digitais modernos. 10
4 ed. reimpr. Rio de Janeiro: LTC, 2015. xxi, 838. ISBN: 9788521620273.
HAYKIN, Simon; MOHER, Michael. Introdugédo aos sistemas de comunicacdo. 2 ed. Porto Alegre: 3
Bookman, 2008. 514.

Bibliografia Complementar Qtd.
NASCIMENTO, Juarez do. Telecomunicagoes. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2000. 341. 3
GOMES, Alcides Tadeu. Telecomunicagoes: transmissdo e recepcdo AM-FM: sistemas pulsados. 21 22
ed. reimpr. Sdo Paulo: Erica, 2013. 415. ISBN: 9788571940734.
HAYKIN, Simon; VAN VEEN, Barry. Sinais e sistemas. Porto Alegre: Bookman, 2001. 668. ISBN: 10
9788573077414.
OPPENHEIM, Alan V; WILLSKY, Alan S; NAWARB, Syed Hamid. Signals & systems. 2 ed. Nova 12
Jersey: Prentice Hall, 1997. xxx, 957. ISBN: 9780138147570, 0138147574.
INGLE, Vinay K; PROAKIS, John G. Digital signal processing using MATLAB: international 4
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Periodo Cédigo Disciplina

Optativa ELTi2218 Sistemas Embarcados e de Tempo Real

Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ELTi2210 ELTi2219 ECOi07
Ementa

Conceitos gerais de computagio embarcada. Projeto e implementacdo de sistemas embarcados. Maquinas de
estados e UML para sistemas embarcados. Conceitos basicos sobre sistemas de tempo real. Escalonamento de
tarefas periddicas e aperiédicas. Comunicagdo e sincronismo de tarefas. Sistemas operacionais embarcados e de

tempo real. Software embarcado para dispositivos méveis. Limitagdes de sistemas embarcados. Sistemas

conectados e internet das coisas. Qualidade, confiabilidade e seguranga de sistemas embarcados.

Objetivos

Capacitar o aluno no desenvolvimento de sistemas embarcados e introduzir os conceitos de sistemas de tempo

real.

Competéncias e Habilidades

o Conhecer técnicas de desenvolvimento de projeto;

o Conhecer os principais microcontroladores ARM disponiveis no mercado;

e Compreender os fundamentos sobre sistemas operacionais de tempo real;

e Conhecer os principais protocolos de comunicacéo sem fio usados para internet das coisas;

e Aplicar os conhecimentos para desenvolvimento de projetos.

Bibliografia Basica Qtd.

WOLF, Wayne. Computers as components: principles of embedded computing system design. 2 ed. 2
Burlington: Elsevier Inc, 2008. 507. ISBN: 9780123743978.
BERTOLOTTI, IVAN CIBRARIO; HU, TINGTING. Embedded Software Development: The 0
Open-Source Approach. CRC Press, 2016, 554p, ISBN 978-1466593923.
OLIVEIRA, André Schneider de; ANDRADE, Fernando Souza de. Sistemas embarcados: hardware e 15
firmware na préatica. Sdo Paulo: Erica, 2006. 316. ISBN: 8536501057, 9788536501055.

Bibliografia Complementar Qtd.
GUEDES, Gilleanes T. A. UML 2: guia pratico. 2 ed. rev. ampl. Sdo Paulo: Novatec, 2014. 192. 15
ISBN: 9788575223857.
STALLINGS, William. Arquitetura e organizacdo de computadores. 8 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: 12
Pearson Prentice Hall, 2011. xiv, 624. ISBN: 9788576055648.
TANENBAUM, Andrew S. Organizacgdo estruturada de computadores. 6a ed. Sdo Paulo: Pearson 5
Prentice Hall, 2013. 605. ISBN: 9788581435398.
HENNESSY, John L; PATTERSON, David A. Arquitetura de computadores: uma abordagem 4

quantitativa. 5 ed. reimpr. Rio de Janeiro: Elsevier, 2014. xxv, 435 [+ varias paginac?o?es]. ISBN:
9788535261226.
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Periodo Cdédigo Disciplina

Optativa ELTi2219 Laboratoério de Sistemas Embarcados e de Tempo Real

Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 0 32
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ELTi2210 ELTi2218 ECOi07
Ementa

Conceitos gerais de computagio embarcada. Projeto e implementacdo de sistemas embarcados. Maquinas de
estados e UML para sistemas embarcados. Conceitos basicos sobre sistemas de tempo real. Escalonamento de
tarefas periddicas e aperiédicas. Comunicagdo e sincronismo de tarefas. Sistemas operacionais embarcados e de

tempo real. Software embarcado para dispositivos méveis. Limitagdes de sistemas embarcados. Sistemas

conectados e internet das coisas. Qualidade, confiabilidade e seguranga de sistemas embarcados.

Objetivos

Capacitar o aluno no desenvolvimento de sistemas embarcados e introduzir os conceitos de sistemas de tempo

real.

Competéncias e Habilidades

o Conhecer técnicas de desenvolvimento de projeto;

o Conhecer os principais microcontroladores ARM disponiveis no mercado;

e Compreender os fundamentos sobre sistemas operacionais de tempo real;

e Conhecer os principais protocolos de comunicacéo sem fio usados para internet das coisas;

e Aplicar os conhecimentos para desenvolvimento de projetos.

Bibliografia Basica Qtd.

WOLF, Wayne. Computers as components: principles of embedded computing system design. 2 ed. 2
Burlington: Elsevier Inc, 2008. 507. ISBN: 9780123743978.
BERTOLOTTI, IVAN CIBRARIO; HU, TINGTING. Embedded Software Development: The 0
Open-Source Approach. CRC Press, 2016, 554p, ISBN 978-1466593923.
OLIVEIRA, André Schneider de; ANDRADE, Fernando Souza de. Sistemas embarcados: hardware e 15
firmware na préatica. Sdo Paulo: Erica, 2006. 316. ISBN: 8536501057, 9788536501055.

Bibliografia Complementar Qtd.
GUEDES, Gilleanes T. A. UML 2: guia pratico. 2 ed. rev. ampl. Sdo Paulo: Novatec, 2014. 192. 15
ISBN: 9788575223857.
STALLINGS, William. Arquitetura e organizacdo de computadores. 8 ed. 2 reimpr. Sdo Paulo: 12
Pearson Prentice Hall, 2011. xiv, 624. ISBN: 9788576055648.
TANENBAUM, Andrew S. Organizacgdo estruturada de computadores. 6a ed. Sdo Paulo: Pearson 5
Prentice Hall, 2013. 605. ISBN: 9788581435398.
HENNESSY, John L; PATTERSON, David A. Arquitetura de computadores: uma abordagem 4

quantitativa. 5 ed. reimpr. Rio de Janeiro: Elsevier, 2014. xxv, 435 [+ varias paginac?o?es]. ISBN:
9788535261226.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa EELi2216 Acionamentos Controlados
Carga Horaria Total Carga Horaria Tedrica Carga Horaria Pratica
64 64 0

Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EELi2212 (total) - EELi24
ELTi2214 (total)
ECAi2203 (total)

Ementa

Introdugéo do tépico. Modelagem de planta mecénica. Modulacdo PWM. Controle escalar de MIT. Servo acionamentos.
Controle de maquinas de corrente continua. Transformacgoes de referencial. Modelos dindmicos de méaquinas c.a. com
orientagdo por fluxo de rotor. Controle vetorial de MIT com orientacdo indireta pelo fluxo do rotor. Controle vetorial de

MSIP com orientacdo pelo fluxo de rotor.

Objetivos

Permitir que o aluno de graduagdo tenha uma visdo acerca dos acionamentos controlados frequentemente empregados na
industria. Compreender e analisar as vantagens e desvantagens entre acionamentos controlados em malha aberta e malha
fechada. Analisar os requerimentos necessarios e especificar corretamente o tipo de acionamento necessario de acordo com

sua aplicacdo. Compreender o principio da orientagdo de maquinas de corrente alternada. Projetar sistemas de

acionamentos controlados de alto desempenho para as principais maquinas elétricas. Analisar e avaliar o desempenho de

sistemas de acionamentos controlados.

Competéncias e Habilidades

e« Compreender os fundamentos, projetar e inspecionar a instalagdo de sistemas elétricos industriais bem como

acionamento controlado de méaquinas elétricas;

« Especificar e manter equipamentos elétricos (motores, conversores, dispositivos de partida, variacdo de velocidade
e frenagem para os principais tipos de cargas mecanicas industriais), analisando varidveis técnicas e econdmicas,

assim como agbes para garantir a melhoria e continuidade da operagao de plantas industriais;

e« Compreender os principios de funcionamento de maquinas elétricas, seus aspectos construtivos e operacionais,

ensaios, assim como sua modelagem;

e Descrever os principais processos envolvidos durante a conversdo da energia;

¢ Conceber experimentos que gerem resultados reais para o comportamento dos fenémenos e sistemas em estudo;

e Prever os resultados dos sistemas por meio dos modelos.

Bibliografia Basica

Qtd.

NOVOTNY, D. W; LIPO, T. D. Vector control and dynamics of AC drives. Nova York: Oxford University 3
Press, 1996. xiii, 440. ISBN: 0198564392, 9780198564393.

OGATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 5 ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. x, 809. 37
ISBN: 9788576058106.

RASHID, Muhammad H. Eletréonica de poténcia: dispositivos, circuitos e aplicagdes. 4. ed. Sdo Paulo: Pearson 48

Education do Brasil, 2015. xxii, 853 p. ISBN: 9788543005942.

Bibliografia Complementar

Qtd.

FITZGERALD, Arthur Eugene; KINGSLEY JUNIOR, Charles; UMANS, Stephen D. Méquinas elétricas: com 30
introdugéo & eletronica de poténcia. 6 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2008. 648. ISBN: 9788560031047,
9788560031047, 0073660094.

AHMAD, Mukhtar. High performance AC drives: modelling analysis and control. Nova York: Springer, 2010. 3
XII, 188. ISBN: 3642131506, 9783642131493.

FRANKLIN, Gene F; POWELL, J. David; EMAMI-NAEINI, Abbas. Sistemas de controle para engenharia. 6 20
ed. Porto Alegre: Bookman, 2013. xviii, 702. ISBN: 9788582600672, 9780136019695.

AKAGI, Hirofumi; WATANABE, Edson Hirokazu; AREDES, Mauricio. Instantaneous power theory and 5
applications to power conditioning. Hoboken: Wiley-Interscience, 2007. xiv, 379. ISBN: 9780470107614.

MOHAN, Ned; UNDELAND, Tore M; ROBBINS, William P. Power electronics: converters, applications, and 7

design. 3 ed. Nova Jersey: John Wiley & Sons, 2003. xvii, 802. ISBN: 9780471226932, 0471429082.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ECO038 Maratona de Programacao
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
32 32 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
Ementa

Programagado Dindmica. Algoritmos gulosos. Algoritmos de divisdo-e-conquista. Algoritmos de Grafos.
Programacgao Linear e redugdes. Teoria dos Numeros. Algoritmos Quénticos. Geometria Computacional.

Objetivos

Desenvolver a criatividade, capacidade de trabalho em equipe e busca de novas solucées de software, além da
capacidade de resolver problemas sob pressdo. Aprofundar o conhecimento das técnicas de anélise e projeto de
algoritmos. Capacitar os alunos para participar da Maratona de Programacdo da ACM - International
Collegiate Programming Contest e outras competi¢ées de programacéo.

Competéncias e Habilidades

e Conhecer as técnicas de andlise e projeto de algoritmos.

Bibliografia Basica Qtd.

HALIM, Steven; HALIM, Felix. Competitive programming 3: the new lower bound of programming 3
contests. 3 ed. Raleigh: Lulu, 2013. xxiv, 423. ISBN: 5800095810646.
DASGUPTA, Sanjoy; PAPADIMITRIOU, Christos; VAZIRANI, Umesh. Algoritmos. Sdo Paulo: 3
McGraw Hill, 2009. 320. ISBN: 9788577260324.
CORMEN, Thomas H et al. Introduction to algorithms. 3 ed. Cambridge: MIT Press, 2009. xix, 6
1292. ISBN: 9780262533058.

Bibliografia Complementar Qtd.
GRAHAM, Ronald L; KNUTH, Donald E; PATASHNIK, Oren. Concrete mathematics: a foundation 1

for computer science. 2 ed. 22 reimpr. Nova York: Addison-Wesley, 2008. xiii, 657. ISBN:
9780201558029, 0201558025.

KNUTH, Donald E. The art of computer programming: fundamentals algorithms. v. 1 3 ed. Upper 2
Saddle River, N.J: Addison-Wesley, 1997. 650.

BRASSARD, Gilles; BRATLEY, Paul. Fundamentals of Algorithmics. Englewood Cliffs: Prentice 1
Hall, 1996. 524.

SEDGEWICK, Robert. Algorithms in C++: partsl-4 : fundamentals data structures sorting 2

searching. 3. Boston: Addison-Wesley, 1998. 716.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ECAi2224 Robdtica Mével
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ELTi2210 (total) ECAi2225 -
Ementa

Histéria da Robdética. Descricdo Espacial e Transformagdes. Espago de configuragdes. Locomocgédo. Cinemética
de rob6s méveis. Controle. Navegagao. Planejamento de caminhos. Sensores. Localizagdo. Mapeamento. SLAM.

Paradigmas robéticos. Sistemas multi-robos.

Objetivos

Esta disciplina abordara os principais conceitos de Robética Mével. Serdo vistos aspectos relacionados a

locomogéo, navegacio, planejamento de caminhos, percepc¢ao, localizacdo e mapeamento. Ao final, os alunos
devem ser capazes de entender esses conceitos, bem como implementar pequenas aplicacbes em simuladores e

plataformas robéticas reais, além de prosseguir no desenvolvimento de projetos de pesquisa.

Competéncias e Habilidades

o Identificar, escrever e analisar as equacdes do modelo dindmico de diferentes tipos de robds moéveis;

e Compreender as configuracdes de locomocao tipicas e respetivas vantagens e desvantagens;

e Conhecer as caracteristicas dos diferentes tipos de sensor disponiveis para a localizacdo e navegacao de

um robo;
e Implementar os algoritmos descritos para o controle e navegacdo de robds moveis;

e Desenvolver aplicacoes e projetos em robdtica movel.

Bibliografia Basica Qtd.

SIEGWART, Roland; NOURBAKHSH, Illah R; SCARAMUZZA, Davide. Introduction to 7
autonomous mobile robots. 2 ed. Cambridge: MIT Press, 2011. xvi, 453. ISBN: 0262015358,
9780262015356.
CHOSET, Howie M. Principles of robot motion: theory, algorithms, and implementation. Londres: 4
Cambridge University Press, 2005. xix, 603. ISBN: 9780262033275.
THRUN, Sebastian; BURGARD, Wolfram; FOX, Dieter. Probabilistic Robotics. Cambridge: MIT 2
Press, 2006. 647. ISBN: 9780262201629.

Bibliografia Complementar Qtd.
CRAIG, John J. Robdtica. 3 ed. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2013. viii, 379. ISBN: 10
9780201543612, 9788581431284.
SALANT, M. A. Introducao a Robotica. Sao Paulo: McGraw-Hill do Brasil, 1990. 145. 6
MARTIN, Fred G. Robotic explorations: a hands-on introduction to engineering. Rio de Janeiro: 5
Prentice-Hall, 2001. x, 462. ISBN: 9780130895684, 0130895687
OGATA, Katsuhiko. System dynamics. 4 ed. Nova Jersey: Prentice Hall, 2004. ix, 768. ISBN: 7
0131424629, 9780131424623.
GROOVER, Mikell P. Automacéo industrial e sistemas de manufatura. 3 ed. reimpr. Sdo Paulo: 20

Pearson Prentice Hall, 2013. x, 581. ISBN: 9788576058717.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ECAi2225 Laboratoério de Robética Mével
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ELTi2210 (total) ECAi2224 -
Ementa

Introducgéo, histérico e aplicagoes. Frameworks modernos para desenvolvimento de projetos de Robdtica Mével.

Sensores e atuadores. Controle de robos méveis. Mapeamento e localizagdo. Navegacdo e planejamento de

trajetorias. Coordenacdo de comportamentos.

Objetivos

Introduzir conceitos bésicos sobre hardware e software de robés méveis (RM). Familiarizar o aluno com os
sensores e atuadores mais comuns utilizados na robdtica mével. Estudo de arquiteturas e softwares de controle
de RM. Implementacdo em laboratério de algoritmos de navegacdo para a solugdo de problemas classicos da

robdtica maével (robds simulados ou reais).

Competéncias e Habilidades

o Familiarizar-se com linguagens e bibliotecas de ambientes robdticos;

e Compreender técnicas de modelagem, andlise e desenvolvimento de sistemas computacionais

relacionados a area de robdtica movel;

e Projetar, simular e testar aplicagées roboticas em ambientes de desenvolvimento.

Bibliografia Basica Qtd.

SIEGWART, Roland; NOURBAKHSH, Illah R; SCARAMUZZA, Davide. Introduction to 7
autonomous mobile robots. 2 ed. Cambridge: MIT Press, 2011. xvi, 453. ISBN: 0262015358,
9780262015356.
CHOSET, Howie M. Principles of robot motion: theory, algorithms, and implementation. Londres: 4
Cambridge University Press, 2005. xix, 603. ISBN: 9780262033275.
THRUN, Sebastian; BURGARD, Wolfram; FOX, Dieter. Probabilistic Robotics. Cambridge: MIT 2
Press, 2006. 647. ISBN: 9780262201629.

Bibliografia Complementar Qtd.
CRAIG, John J. Robdtica. 3 ed. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2013. viii, 379. ISBN: 10
9780201543612, 9788581431284.
SALANT, M. A. Introducao a Robotica. Sao Paulo: McGraw-Hill do Brasil, 1990. 145. 6
MARTIN, Fred G. Robotic explorations: a hands-on introduction to engineering. Rio de Janeiro: 5
Prentice-Hall, 2001. x, 462. ISBN: 9780130895684, 0130895687.
OGATA, Katsuhiko. System dynamics. 4 ed. Nova Jersey: Prentice Hall, 2004. ix, 768. ISBN: 7
0131424629, 9780131424623.
GROOVER, Mikell P. Automagao industrial e sistemas de manufatura. 3 ed. reimpr. Sdo Paulo: 20

Pearson Prentice Hall, 2013. x, 581. ISBN: 9788576058717.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa ECAi2223 Laboratério de Manufatura Integrada por Computador
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ECAi2213 (total) ECAi2222 -
Ementa

Sistemas de Producédo e Sistemas de Manufatura. Controle de Processos por Computador. Sistemas

Manufatura: Sistemas CAM e Sistemas Integrados de Manufatura.

automaticos de manuseio. Sistemas automaticos de manufatura. Computadorizagdo dos Sistemas de Suporte a

Objetivos

manufatura.

Aplicar o conceito de manufatura automaética e seus principais dispositivos fisicos, controladores, sistemas e
programas computacionais. Aplicar o fluxo de dados dos niveis baixos aos mais elevados em um sistema de

Competéncias e Habilidades

o Caracterizar os sistemas de produgao e os sistemas de manufatura automatica.

o Caracterizar os principais sistemas de controle computadorizado, e avaliar sua aplicabilidade.

gerenciais de tomada de decisdo.
o Caracterizar os principais sistemas automaticos de manuseio, e avaliar sua aplicabilidade.

o Caracterizar os principais sistemas automaticos de manufatura, e avaliar sua aplicabilidade.

e Compreender o fluxo de dados em um sistema de manufatura desde o chéo-de-fibrica até os niveis

o Caracterizar os principais programas computacionais usados como suporte & manufatura, e avaliar sua

de Janeiro: Campus, 1995. 421.

aplicabilidade.
Bibliografia Basica Qtd.
GROOVER, Mikell P. Automacéo industrial e sistemas de manufatura. 3 ed. reimpr. Sdo Paulo: 20
Pearson Prentice Hall, 2013. x, 581. ISBN: 9788576058717.
ROSARIO, Jodo Mauricio. Principios de mecatronica. reimpr. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 20
2014. x, 356. ISBN: 9788576050100.
LAMB, Frank. Automagao industrial na prética. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2017. xii, 361. 10
ISBN: 9788580555134.
Bibliografia Complementar Qtd.
SELEME, Robson; SELEME, Roberto Bohlen. Automacao da produgdo: uma abordagem gerencial. 10
Curitiba: InterSaberes, 2013. 211. ISBN: 9788565704793.
MORAES, Cicero Couto de; CASTRUCCI, Plinio de Lauro. Engenharia de automacao industrial: 25
hardware e software, redes de petri e gestdo da automagdo. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. xi, 347.
ISBN: 9788521615323.
NEUMANN, Clévis; SCALICE, Régis Kovacs. Projeto de fabrica e layout. Rio de Janeiro: Elsevier, 10
2015. xxvi, 422. ISBN: 8535254072, 9788535254075.
NASCIMENTO JUNIOR, Cairo Licio; YONEYAMA, Takashi. Inteligéncia artificial em controle e 10
automagcao. reimpr. Sdo Paulo: Blucher, 2014. vii, 218. ISBN: 9788521203100.
PROENCA, Adriano. Manufatura Integrada por Computador: Sistemas Integrador de Producéo. Rio 1




APENDICE D. Planos de Ensino

Periodo Cédigo Disciplina
Optativa EELi2217 Laboratério de instalagoes industriais 11
Carga Horéaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
16 0 16
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
EELi2215 (total) - EELi25
ELTi2214
Ementa

Partida suave de motores de inducdo utilizando soft-starter e inversor de frequéncia. Modulacdo PWM para
inversores de frequéncia. Acionamento de motores de indugao a velocidade variavel. Parametrizacdo de servo
conversor.

Objetivos

Permitir que o aluno de graduacdo tenha uma visdo abrangente acerca dos acionamentos controlados
frequentemente empregados na industria. Utilizar solugdes encontradas no mercado para acionamentos de
motores elétricos a velocidade variavel.

Competéncias e Habilidades
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e Compreender os fundamentos, projetar e inspecionar a instalacdo de sistemas elétricos industriais bem
como acionamento controlado de méquinas elétricas;

o Especificar e manter equipamentos elétricos (motores, conversores, dispositivos de partida, variagdo de
velocidade e frenagem para os principais tipos de cargas mecénicas industriais), analisando varidveis
técnicas e econdmicas, assim como agdes para garantir a melhoria e continuidade da operacdo de plantas

industriais;

e Compreender os principios de funcionamento de maquinas elétricas, seus aspectos construtivos e
operacionais, ensaios, assim como sua modelagem;

e Descrever os principais processos envolvidos durante a conversido da energia;

estudo;

e Prever os resultados dos sistemas por meio dos modelos.

o Conceber experimentos que gerem resultados reais para o comportamento dos fenémenos e sistemas em

Bibliografia Basica Qtd.

NOVOTNY, D. W; LIPO, T. D. Vector control and dynamics of AC drives. Nova York: Oxford 3
University Press, 1996. xiii, 440. ISBN: 0198564392, 9780198564393.
OGATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 5 ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. 37
x, 809. ISBN: 9788576058106.
RASHID, Muhammad H. Eletronica de poténcia: dispositivos, circuitos e aplicagdes. 4. ed. Sao 48
Paulo: Pearson Education do Brasil, 2015. xxii, 853 p. ISBN: 9788543005942.

Bibliografia Complementar Qtd.
FITZGERALD, Arthur Eugene; KINGSLEY JUNIOR, Charles; UMANS, Stephen D. Maquinas 30
elétricas: com introdugéo a eletronica de poténcia. 6 ed. reimpr. Porto Alegre: Bookman, 2008. 648.
ISBN: 9788560031047, 9788560031047, 0073660094.
AHMAD, Mukhtar. High performance AC drives: modelling analysis and control. Nova York: 3
Springer, 2010. XII, 188. ISBN: 3642131506, 9783642131493.
FRANKLIN, Gene F; POWELL, J. David; EMAMI-NAEINI, Abbas. Sistemas de controle para 25
engenharia. 6a ed. Porto Alegre: Bookman, 2013. 702. ISBN: 9788582600672.
AKAGI, Hirofumi; WATANABE, Edson Hirokazu; AREDES, Mauricio. Instantaneous power theory 5
and applications to power conditioning. Hoboken: Wiley-Interscience, 2007. xiv, 379. ISBN:
9780470107614.
MOHAN, Ned; UNDELAND, Tore M; ROBBINS, William P. Power electronics: converters, 7
applications, and design. 3 ed. Nova Jersey: John Wiley & Sons, 2003. xvii, 802. ISBN:
9780471226932, 0471429082.
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Periodo Cédigo Disciplina
Optativa EELi2234 Conversores Estaticos para Condicionadores de Energia
Carga Horaria Total Carga Horaria Teérica Carga Horaria Pratica
64 64 0
Pré-Requisitos Co-Requisitos Equivaléncias
ELTi2214 - EELi47
Ementa

Definicao de fator de deslocamento e fator de poténcia. Inversores de frequéncia de 2 niveis e técnicas de
modulacdo PWM. Transformadas de Clarke e de Park. Teoria das poténcias ativa e reativa instantaneas.
Algoritmos de sincronismo de conversores estaticos. Conversores estaticos para corregao de fator de poténcia
tiristorizados e transistorizados. Filtros ativos de poténcia série, paralelo e combinado série-paralelo.

Objetivos

Discutir aplicagoes de eletronica de poténcia em sistemas elétricos de poténcia para solugdes de qualidade de
energia. Empregar as transformadas de varidveis elétricas para os referenciais estacionario e sincrono. Aplicar os
conceitos da teoria de poténcias ativa e reativa instantanea no contexto de sistemas de condicionamento de
energia baseado em conversores estdaticos. Analisar a sintese de tensdo por um conversor estatico no contexto de
sistemas de condicionamento de energia conectados a rede elétrica no que diz respeito a técnicas PWM,
algoritmos de sincronismo e/ou estratégias de controle. Identificar diferentes dispositivos FACTS e explicar
como os mesmos podem ser inseridos em redes elétricas para aplicacoes de condicionamento de energia. Avaliar
em ambiente computacional um sistema de condicionamento de energia controlado, aplicando conhecimentos
multidisciplinares de sistemas de controle, eletronica de poténcia e qualidade da energia elétrica, entre outros.

Competéncias e Habilidades

o Entender os conceitos de circuitos e componentes elétricos, aplicando-os para representar e analisar o
funcionamento de circuitos elétricos c.c. e c.a. polifasicos;

e Aplicar conhecimentos de SEPs para avaliar e propor solu¢ées no ambito da operacéo e planejamento da
expansao da rede;

o Especificar e manter equipamentos elétricos (motores, conversores, dispositivos de partida, variagdo de
velocidade e frenagem para os principais tipos de cargas mecinicas industriais), analisando varidveis
técnicas e econdmicas, assim como ac¢oes para garantir a melhoria e continuidade da operagao de plantas
industriais;

o Utilizar modelos matematicos para estimar parametros de processos industriais, permitindo simular,
projetar, implementar e operar hardwares na aplicagdo do controle de processos produtivos, continuos e
discretos no tempo.

Bibliografia Basica Qtd.

RASHID, Muhammad H. Eletronica de poténcia: dispositivos, circuitos e aplicagdes. 4. ed. Sao 48
Paulo: Pearson Education do Brasil, 2015. xxii, 853 p. ISBN: 9788543005942.
TEODORESCU, Remus; LISERRE, Marco; RODRIGUEZ, Pedro. Grid converters for photovoltaic 1
and wind power systems. Hoboken: Wiley, 2011. xvi, 398. ISBN: 9780470057513.
OGATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 5 ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. 37
x, 809. ISBN: 9788576058106.

Bibliografia Complementar Qtd.
NOVOTNY, D. W; LIPO, T. D. Vector control and dynamics of AC drives. Nova York: Oxford 3
University Press, 1996. xiii, 440. ISBN: 0198564392, 9780198564393.
WATANABE, Edson & AREDES, Mauricio. Teoria de Poténcia Ativa e Reativa Instantanea e 1
Aplicagoes - Filtros Ativos e FACTS. Laboratério de Eletronica de Poténcia - COPPE/UFRJ. 2006
P. Rodriguez, J. Pou, J. Bergas, J. I. Candela, R. P. Burgos, and D. Boroyevich. Decoupled Double 1
Synchronous Reference Frame PLL for Power Converters Control. vol. 22, no. 2, pp. 584-592. IEEE
Transactions on Power Electronics. 2007.
3. M. Liserre, F. Blaabjerg, and S. Hansen. Design and control of an LCL-filter-based three-phase 1
active rectifier. vol. 41, no. 5, pp. 128171291. IEEE Transactions on Industry Applications. 2005.
4. Xiao-Ping Zhang, Christian Rehtanz, Bikash Pal. Flexible AC Transmission Systems: Modelling 1
and Control. 2nd. Springer. 2012.
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APENDICE E - Histdrico de Atualizacdes

Este Projeto Pedagégico do curso de Engenharia de Controle e Automacio do Campus de Itabira,

da Universidade Federal de Itajubd, foi aprovado em 2022 e entrou em vigor em 2023. Este capitulo mostra

o que foi substituido ou alterado em cada atualizacdo para que se tenha um histérico da evolucao do

PPC.

E.1 Primeira atualizacdo, em junho de 2023

1. - Autoridades Administrativas, no periodo de aprovagao do PPC

Pré-Reitor de Graduagao: Prof. Dr. Paulo Sizuo Waki
Pro-Reitor de Extensdo: Prof. Dr. Guilherme Sousa Bastos

Diretor do ICT: Prof. Dr. Aurélio Luiz Magalhaes Coelho

2. - Composicao do NDE, no periodo de aprovacao do PPC

Prof. Dr. Luiz Felipe Pugliese (Presidente)

Prof. Dr. Diogo Leonardo Ferreira da Silva

Prof. Dr. Fadul Ferrari Rodor

Prof. Dr. Mércio Martins Lage Jinior (Area Basica)
Prof. Dr. Tiago de Sa Ferreira

Prof. Dr. Tiago Gaiba de Oliveira

3. - Composicao do Colegiado, no periodo de aprovagao do PPC

Prof. Dr. Tiago Gaiba de Oliveira (Coordenador do Curso)

Prof. Me. Roger Junio Campos (Coordenador Adjunto)

Prof. Dr. Fadul Ferrari Rodor (Coordenador de Estégio)

Prof. Dr. Matheus Henrique Marcolino (Coordenador de Trabalho de Conclusao de Curso)
Prof. Tiago Ferreira de Sa (Coordenador de Mobilidade Académica)

Prof. Dr. Méarcio Martins Lage Junior (Area Basica)

Prof. Me. Marco Aurélio Suriane (Professor Suplente)

Felipe de Aquino Luiz (Representante Discente)

Leticia Lorena Corgosinho Abreu (Representante Discente Suplente)

4. - Atualizacdo de codigos de disciplinas

1° Periodo: MATi2201 — MATi2301; MATi2202 — MATi2302; EMTi2202 — EMTi2203;
EMTi2203 — EMTi2204; EMEi02 — EMEi2202

2° Periodo: MATi2203 — MATi2303; MATi2204 — MATi2304; MATi2205 — MATi2305;
FISi2201 — FISi2301
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o 3° Periodo: FISi2202 — FISi2302; FISi2203 — FISi2303; MATi2206 — MATi2306; MATi2207
— MATi2307; EELi2205 — EELi2204

o 4° Periodo: FISi2204 — FISi2304; MATi2208 — MATi2308; EELi2204 — EELi2205
e 5° Periodo: HUMi04 — HUMi2204; EPRi04 — EPRiB002; FISi2205 — FISi2305

o 6° FISi2206 — FISi2306

« 9° EPRib001 — EPRiB001; icnlusao da sigla TCC01

e 10° icnlusdo da sigla TCCO02

E.2 Segunda atualizacdo, em outubro de 2023

1. Atualizacdo do corpo docente

2. Atualizacdo de c6digos de disciplinas
e 3° Periodo: EELi26 — EELi2240

e 6° Periodo: HUMi06 — HUMi2206

o Disciplinas Optativas: ELTi2220 — ELTi2232; ELTi2221 — ELTi2233; EMEi03 — EMEi2203;
EELi24 — EELi2216

3. Correcao de carga-horaria

e 4° Periodo: ELTi2205: 32h — 16h

o Disciplinas Optativas: ECAi2224: 32h — 64 h; ECAi2225: CHP 1h — 16 h; EPRi3001: CHT
64h — CHP 32h; EPRi4003: CHT 32h + CHP 32h — CHT 64 h;

E.3 Terceira atualizacao, em fevereiro de 2024

1. Atualizagdo do corpo docente

2. Atualizacoes nos planos de ensino das disciplinas de fisica, as quais foram informadas e enviadas
pelo GAA de Fisica.

E.4 Quarta atualizacdo, em marco de 2024

As diretrizes para a realizacao do Trabalho de Conclusao de Curso foram substituidas pelas

diretrizes comuns aprovadas para todos os cursos do ICT.
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